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Zabrzu” w ramach inwestycji pn: ,Modernizacja
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SPIS SZCZEGOLOWYCH SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH
E.00. Ogodlne zasady wykonywania roboét ziemnyclonta&owych oraz odbioru robot
E.O1l. Linie kablowe niskiego napgia

E.02. Linie kablowéredniego napcia
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

E.00. Ogodlne zasady wykonywania roboét ziemnyclonta&owych oraz odbioru robot.

str. 3



mib .

Polska Sp. z0.0.

M\

SPIS ZAWARTOSCI SST
0gOlnych zasad wykonywania rob6t ziemnych i monteowych oraz odbioru robét

Nr str.

1. Wstep

1.1.Przedmiot SST 5

1.2.Zakres stosowania SST 5

1.3.Zakres robot olgfych SST 5

1.4.Okreslenia podstawowe 5

1.5.0gdblne wymagania dotygze robot 7
2. Materiaty 11
3. Sprzet 13
4. Transport 13
5. Wykonanie robot 14
6. Kontrola jako sci robot 14
7. Obmiar robét 19
8. Odbidr robot 20
9. Podstawa ptatndci 22
10.Przepisy zwizane 23
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej SSTaswymagania
0g0Ine dotycgce wykonania i odbioru rob6t, ktéreda wykonywane w zwjzku z
modernizagj torowiska tramwajowego wzdtwl. 3-go Maja w Zabrzu
od skrzyowania ul. 3-go Maja z ul. Z. Krasskiego i ul. M. Lutra do skrzpwania
ul. 3-go Maja z ul. MakoszowgKW?2)

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST) stamomi¢ Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowych (Umowy) i najeje stosowaw zaleceniu i
wykonywaniu robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuymagania ogolne, wspolne dla
poszczegolnych robot aftych zahczonymi szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku

nastpujaco:

1.4.1. Teren budowy — teren udgphiony przez Zamawiagego do wykonania na
nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakal® tworzce czsé
terenu budowy.

1.4.2. Zadanie budowlane — & przedstwziecia budowlanego, stanoaga odebna
catas¢ konstrukcyjm lub technologiczg zdolm do samodzielnego petnienia
funkcji techniczno-gytkowych. Zadanie ma polegé na wykonaniu robot
zwiazanych z budow modernizagj, przebudow, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementéw.

1.4.3. Przedsiwziecia budowlane — kompleksowa realizacja nowegaqzehia
drogowego lub catkowita modernizacja, przebudoveanfana parametréow
geometrycznych trasy w planie i przekroju pagiym) istnieacego padczenia.

1.4.4. Budowla drogowa — obiekt budowlany niedhcy budynkiem stanowtym
calas¢ techniczno-aytkowa (droga, torowisko) albo jego €€ stanowica
odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus
ziemny, wzet).

1.4.5. Chodnik — wyznaczony teren przy jezdni lub odstynod jezdni przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.6. Torowisko tramwajowe — wyznaczony pas terenu praezony do ruchu
pojazdow szynowych oraz ruchu pieszych wraz z kémelurzadzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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1.4.7. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzolwraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.8. Podiaze nawierzchni — grunt rodzimy lub usypowyzdey pod nawierzchai
do gkbokadici przemarzania.

1.4.9. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdrikami, zatokami,
pasami awaryjnego postoju i pasami dgigii jezdnie.

1.4.10.Pobocze — eg¢ korony drogi przeznaczone do chwilowego postojazaow,
umieszczenia undzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz ruchu pieszygh,
stuzaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.11.Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi, pasehu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi (torowiska tramwajowegpwiazanych z nimi
urzadzer oraz drzew i krzewow.

1.4.12 Materiaty — wszelkie tworzywa niegtihe do wykonania rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i specyfikacy techniczm, zaakceptowanprzez
Inzyniera — Kierownika projektu.

1.4.13.Inzynier — Kierownik projektu — osoba wymieniona w gelm kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladinninistrowanie
kontraktem.

1.4.14 Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.15.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapaitrzony pieczia
organu wydajcego, wydany zgodnie z olwzujacymi przepisami,
stanowicymi urzdowy dokument projektu rob6t budowlanych,zalty do
notowania zdarzei okolicznaci zachodzcych w toku wykonania robaot,
rejestrowania dokonanych odbiordéw robét, przekazaoiecé i innej
korespondenciji technicznej pagdy Inzynierem — Kierownikiem projektu,
Wykonawae i projektantem.

1.4.16.Ksiazka obmiarow — akceptowana przezyniera — Kierownika projektu
zeszyt z ponumerowanymi stronami,zaitymi do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonanych robot w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zaicznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera- Kierownika projektu.

1.4.17.0dpowiednia (bliska) zgod&é— zgodné¢ wykonanych robét
z dopuszczalnymi tolerancjami — a&géi podziat tolerancji nie zostat oléteny
— z przygtymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla dgoneodzaju
robét budowlanych.

1.4.18.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem
dokumentacji projektowe;.

1.4.19.Polecenie Inyniera — Kierownika projektu — wszelkie poleceniagkazane
Wykonawcy przez liyniera — Kierownika projektu w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z
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prowadzeniem budowy.
1.4.20.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej,
ktéra wskazuje lokalizagj charakterystyki wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robot.
1.4.21.Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem icldldprzedmiar) w kolejnéxi
technologicznej ich wykonania.
1.4.22.Rekultywacja — roboty mage na celu uponzlkowanie i przywrécenie
pierwotnej funkcji terenu naruszonego w czasieizagji zadania
budowlanego.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpiearstwo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie w przy budowie oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentaaj projektows, SST i poleceniami ltyniera — Kierownika
projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz z wszystkimi wymaganyagodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj wspotrzdne punktéw gtéwnych
bazy, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokuacgrgrojektowej i dwa
komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzig&raa ochron
przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbiostatecznego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne lub Wgkonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowegtizie zawiera rysunki i dokumenty zgodne z
wykazem podanym w szczego6towych warunkach umowygleginiajpcym
podziat na dokumentagcprojektows:
[0 Zamawiajcego — wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow
dokumentag projektows oraz projektow dokumentag wykonawca
(techniczn) i zostanie przekazana Wykonawcy,
0 Wykonawcy — wykaz zawierajy spis dokumentacji projektowej, kior
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe,.
1.5.3. Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektows i SST.
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoakeumenty przekazane
Wykonawcy przez liayniera — Kierownika projektu stanoytzes¢ umowy, a
wymagania okrdone ch@éby jednym z nich gobowizujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W gragku rozbienosci w
ustaleniach poszczegolnych dokumentéw olnuje kolejnd¢ ich waznosé
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych”(Oge warunki
umowy”). Wykonawca nie mie wykorzystywa bteddéw lub opuszczew
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winreatychmiast
powiadomé Inzyniera — Kierownika projektu, ktory podejmuje degya
wprowadzeniu zmian i poprawek. W przypadku rozbggci, wymiary na

str. 7



P mib

ho R

1.5.4.

1.5.5.

pismie s wazniejsze od wymiaréw okgéonych na podstawie odczytu ze skalli
rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dopuszczoneernay beda zgodne z
dokumentagj projektows i SST. Dane ok&one w dokumentacji projektowej
i SST kpda uwazane za wartai docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchyiki w ramach okkgonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli mugavykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materiaty lub roboty tizda w petni zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakosé
elementow budowli, to takie materiaty zostaasspione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Wigkucy.
Zabezpieczenie terenu budowy.
Roboty modernizacyjne — przebudowy i remont (,,pechem”) Wykonawca
jest zobowizany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymoani
istniejacych obiektow (jezdnigiciezki rowerowe, cigi pieszych, znaki
drogowe, bariery ochronne, adzenia odwadniage itp.) na terenie budowy
okresie trwania realizacji kontraktw; o zakaczenia i odbioru robét. Przed
przystpieniem do robdt Wykonawca przedstawiynierowi — Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednaredem drogi i
organem zarglzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiecze
robét w okresie trwania budowy. K@a zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu wymagairazowego ponownego zatwierdzenia.
W czasie wykonywania rob6ot Wykonawca dostarczynstaiuje i kdzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczaje takie jak:
zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. Zapew:iajy ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni staeumki
widocznagci w dzien i w nocy ww. zapér i znakow, dla ktérych jest to
niezkzdne ze wzgidéw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia lda akceptowane przez4pniera — Kierownika projektu. Fakt
przystpienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony zzymierem — Kierownikiem projektu
przez umieszczenie, w miejscach gdmch okrelonych przez layniera —
Kierownika projektu tablic informacyjnych, ktérytres¢ bedzie zatwierdzona
przez ww. Irtyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez
Wykonawca w dobry stanie przez caty czas realizabjot.
Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniasi
do przepiséw i norm dotyazych ochronyrodowiska na terenie i
wokét terenu budowy orazbizie unik@ uszkodzé lub uckzliwosci

<
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dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynid@jch z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych pzzycpowstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wgdl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegd
dojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczenie zbiornikdw i ciekdw wodnych pytaunii
substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwp@rowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisOw sprawny spgzprzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, v
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazymebvayaz w maszynact
I pojazdach.
Materialy tatwo palne dula sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn 0séb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy
dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza sido wycia materiatobw wywotujcych szkodliwe
promieniowanie o gkeniu wikszym od dopuszczalnego, o#lmego
odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobat techniczia
wydara przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okékajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.
Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, po
zakaczeniu robot i ich szkodliwg zanika (np. materiaty pylaste) mply¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray
zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji
panstwowe).
Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie
srodowiska, to konsekwencje poniesie Zamayagj
1.5.8. Ochrona wiasn&ei publicznej.
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz dmacych wiacicielami tych uradzex potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniami tych instalacji wdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majy¢ wykonane w zakresie
przetazenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera-Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamzie rozpoaozia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMtjkonawca bezzwtoczni
powiadomi Irzyniera-Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz lzdzie
z nimi wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziem
i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.
Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow,
wykonawca kdzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.
Inzynier/ Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich
umowach zawartych pordzy Wykonawa a wigcicielami nieruchomsxi i
dotyczcych korzystania z wkasia i drog wewmrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagjy nie kgdzie ingerowata w takie
porozumienia, o ile niegdola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisow
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikogih dla zdrowia
oraz nie spetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgaje
socjalne oraz spezi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w
cenie kontraktowe.

1.5.10.0chrona i utrzymanie robo6t
Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robo6t od daty rozpacta do daty wydania
potwierdzenia zakicczenia robét przez ayniera-Kierownika projektu.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
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jej elementy byty w zadowalggym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.
J&sli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
Inzyniera-Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie
paézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisyllaminy i wytyczne, ktére
sa W jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ¢tbzie w petni
odpowiedzialnym za przestrzeganie tych postanowezlczas prowadzenia
robot.
Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idaizie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie
znakow firmowych, nazw lub innych chronionych pravodniesieniu do
sprztu, materiatow lub urgzer uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem
robét i w sposob ety bedzie informowa Inzyniera-Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zwolnié i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pegtowania, obeizenia i wydatki wynikie z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irzyniera-Kierownika
projektu.

1.5.12. Rownowanos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&ankretne normy i
przepisy, ktore spetniamaj materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty,dola obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisale ev warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdwotane normy i
przepisy g paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, nmao
by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@yowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera-Kierownika
projektu. R@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musgby¢ dokladnie opisane przez Wykonaw@rzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.13.Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenig
budowy leda uzywane za wiasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera-Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéli w wyniku tych polece
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@ym i Wykonawe

(@]

str. 11



W

mib .

Polska Sp. z0.0.

ustali wydtwzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktdn nalezy
zwicksz& cerg kontraktowva.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavykstaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca stzed
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegotowe informacje
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki
materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegdia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowdabwykorzystywane do rob6t lub
odwiezione na odktad lub z innych miejsc wskazanydiokumentach umowyeba
wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad edpdnio do wymaga umowy
lub wskaza Inzyniera-Kierownika projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olegbie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentactowy, chyba, ze uzyska na to
pisemmn, zgod: Inzyniera-Kierownika projektu.
Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z
terenu budowy i ztone w miejscu wskazanym przezyniera-Kierownika projektu.
J&li Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do
innych robot, ni te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychigriatdw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przez agniera-Kierownika projektu
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usurgciem i
niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow
Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonanych rotiptatykonawca powiadomi
Inzyniera-Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu albo w okresie zaym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera-Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera-

str. 12



W

mib .

Polska Sp. z0.0.

Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one
uzyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczgsuami, zachowaty swajakosé
i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ltyniera-Kierownika projektu.
Miejsca czasowego skladania materiatGuldozlokalizowane w olabie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem/Kierownikiem projektu lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdoWgwe; i zaakceptowanych
przez Irzyniera-Kierownika projektu.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonanych robot. Spez uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizadjiot, zaakceptowanym przez
Inzyniera-Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spgk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera-
Kierownika projektu.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazalhidazyniera-
Kierownika projektu.
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow@ do pracy. Powinien ldyzgodnym z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Wykonawedzie konserwowasprz:t jak rownie
naprawi& lub wymienia& sprz:t niesprawny.
Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonanych robotach, Wykonawca powiadomyimera-Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akaeg przed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liayniera-Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzie nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Irkyniera-Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nig
dopuszczone do robdét.

\1*4

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych
materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéiarowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera-Kierownika

str. 13



ho R

mib .

Polska Sp. z0.0.

projektu, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotycce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopungzh naciskéw nasa innych
parametrow technicznych.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogataicpnych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z warunkami umowy orag
za jakd¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robotichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami liyniera-Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycegemiplanie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzednymi okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nénie przez layniera-Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu robét zosgansungte
przez Wykonawe na wtasny koszt, z wyikiem kiedy dany lad okaze skt skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &aigi przez layniera-Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Irkyniera-Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaiciaza ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera-Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow
elementdw robdt dma oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatdw i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam
kwestk.

Polecenia Inyniera-Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawav
czasie okrdonym przez layniera-Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewniania jakaci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera-
Kierownika projektu program zapewnienia j&kib W programie zapewnienia jad@
Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonania robot,Aneosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaraoy wykonanie robét zgodnie Z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.
Program zapewniania jak@ powinien zawier&
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a) Cze$¢ 0goblm opisupca:

[0 organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaeoibot,
organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposOb zapewnienia bhp,

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania

poszczegolnych elementow robot,

system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalom

wykonanych robat,

wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

0 sposéb oraz formmgromadzenia, zapis pomiaréw, azakvycihganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie techgiolmym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/kierownikowi projektu;

O I I B B |

O

b) czes¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robat:

[0 wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

O rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz widzen do magazynowania i
zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

[0 sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w
czasie transportu,

[0 sposob i procedgmpomiarow i bada (rodzaj, legalizacja, sprawdzanie
urzadze, itp. ) prowadzonych podczas dostaw materiatdwkamywania
poszczegdlnych elementéw robot,

[0 spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgm
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbhpc personel, spet,
zaopatrzenia i wszystkie wadzenia niezbdne do badamateriatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadac od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonywania jest zadowalgy.
Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robo6t z
czestotliwascia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&jST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrédone,
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Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrggst konieczny, aby zapewni
wykonanie roboét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadgyvymaganiom norm okgkjacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczacych uradzea, sprztu, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie
do robd6t badanych materiatow i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy stwierdzona
zostanie odpowiednia jakédtych materiatow.

Wszystkie koszty zvazane z organizowaniem i prowadzeniem lbaaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmaypkiegokolwiek badania wymaganego w SST
stosow@& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakcept@przez
Inzyniera-Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi kyniera-
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi sen@ ich wyniki do akceptacji
Inzyniera-Kierownika projektu.

6.4. Raporty badan
Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow
z wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w
programie zapewnienia jaka.
Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane bkynierowi/kierownikowi projektu na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrunnych, przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez layniera-Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagy@oprzez nydzy innymi swoje badaniagbzie
ocenig& zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamyaikow
wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdw i prowadzi
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza,
ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to teynier/Kierownik projektu oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnmoateriatéw i robot z
dokumentagj projektows i SST.
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6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore

posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodéioz
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wéaiwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

O Polsky Normg lub
[0 aproba4 techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiond
Polskiej Normy, jeeli nie & objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore
spetniaj wymogi SST,
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumeriywsymagane przez SST ,
kazda partia dostarczona do rob@tlhie posiadate dokumenty, oké&ajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie
wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovgazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do kaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika zgodnie z okyaujacymi
przepisami (2) spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bimco i beda dotyczy
przebiegu robdt, stanu bezpieigieva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémiazwiska oraz stanowiska
stizbowego. Zapisy dmla czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxta oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i
Inzyniera-Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisa& w szczegolngci:

[0 dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

[0 dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

[0 dak uzgodnienia przez hyniera-Kierownika projektu programu

zapewnienia jak&i i harmonograméw robat,
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[0 terminy rozpocgzcia i zakdiczenia poszczegolnych elementdw robot,
[0 przebieg robdt, trudréci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia liyniera-Kierownika projektu,

daty zaradzania wstrzymania robot, z podaniem powodu,

[0 zgtoszenie i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbiorow robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

[0 stan pogody i temperatypowietrza w okresie wykonania robét
podlegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazki z
warunkami klimatycznymi,

0 zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

[0 dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot,

[0 dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

[0 dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafia podaniem, kto je przeprowadzat,

O wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je
przeprowadzat,

00 inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiab
przediazone Ireynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Irzyniera-Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkxya lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera-Kierownika projektu do
ustosunkowania si

Projektant nie jest jednak strpanmowy i nie ma uprawnfedo wydawania polece
Wykonawcy robot.

0O d

O

(2) Ksiazka obmiarow
Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza si
w sposob cigly w jednostkach przgjych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiardow.

(3) Dokumenty zgodrgei
Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdtlykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiai jakéci. Dokumenty
te stanowd zahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na kade
zyczenie Irtyniera-Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczassoprécz wymienionych w punktach (1)-(3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduggoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Izyniera-Kierownika
projektu i przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaiéniu Irzyniera-
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robi@rminie obmiaru, co najmniej na
3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obovazku
ukonczenia wszystkich robot. 8ine dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera-Kierownika projektu na fgmie.
Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagai do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawc Inzyniera-Kierownika projektu.

7.2. Zasady okr&lenia ilosci robét i materiatow
Dlugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jeli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢lda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitab
zaakceptowane przezzyniera-Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie posiada
wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe i spgzbeda przez Wykonawe utrzymywane w
dobry stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary keda przeprowadzone przedgeziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeagirzed ich zakryciem,
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzésda wykonywanie w
SposOb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) Odbiorowi robdt zanikagych i ulegagcym zakryciu,
b) Odbiorowi czsciowemu,
c) Odbiorowi ostatecznemu,
d) Odbiorowi pogwarancyjnemu,

8.2. Odbiodr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.
Odbior robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania
0g0Ilnego pospu robaot.
Odbioru robét dokonuje ktynier-Kierownik projektu.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy i jednoczesnym powiadomienieniyniera-Kierownika projektu. Odbiér
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera-
Kierownika projektu.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier-Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikOw badei w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.
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8.3.  Odbior czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hdoi i jakosci wykonanych robét. Odbioru
cze$ciowego roboét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje kynier-Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega ba finalnej ocenie rzeczypgo wykonania robét w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.
Catkowite zakdczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na gmnie o tym fakcie layniera-Kierownika projektu.
Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera-Kierownika projektu zakozenia
robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznazponez Zamawiagego
w obecndci Inzyniera-Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja
odbieragca roboty dokona ich oceny jalalowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagjrojektows SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona sealizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych i ulegajgcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupedoigih i robot poprawkowych
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robot
uzupetniagcych w robotach wykiiczeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne i bezpiestzeo, komisja dokona
potracen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢go robot jest

protokét odbioru ostatecznego rob6t spdzonych wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa

nastpujace dokumenty:

1) dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentow umowy i
ew. uzupetnigjce lub zamienne),
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3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznaczé laboratoryjnych,
zgodne z SST iew. PZJ,

6) deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
zgodnie z SST i ew. PZJ,

7) opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw
bada i pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych
zgodnie z SST i PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsajyietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robotdsteielom uradzen,

9) geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10)kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawicwyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrag
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamao&gjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibtrawihzanych z usugtiem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie zasad opisanych w pergkdi
,Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wyceniono ryczattowo pta ptatngci jest wartgé
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédnia
wszystkie czynnéri, wymagania i badania skiadeg st na jej wykonanie, okione
dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:
[0 robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgymi kosztami,
O wartaé¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

str. 22



-
N

mib .

Polska Sp. z0.0.

[0 wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

[0 koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

[0 podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (DANr 89, poz. 414 z
p&zniejszymi zmianami).
2) Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa{¥01r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N88, poz. 1555).
3) Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicziipeh U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
EO1 Linie kablowe niskiego najmia

EO2 Linie kablowsredniego napkcia
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W

WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneywmagania wykonania i odbioru robot
przebudowy i zabezpieczenia elektroenergetycznydrkbblowych i SN i nN, kabli
oswietlenia miejskiego, kabli sygnalizagietlnej oraz kabli trakcji tramwajowe;j
kolidujacych z torowiskiem tramwajowej w ul. 3-go Maja witau (W2)

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy przebudowy:

a) kabli cdwietlenia miejskiego poniewaNydziat Infrastruktury Komunalnej Ugdu Miasta
Zabrza pismem z dn. 25.03.2010r. znak IKII-LP-584873/09-63/1/10 stwierdzite nie
ma kolizji ww. kabli z modernizowanym torowiskiem,

b) kabli trakcji tramwajowej poniewaprzekazanego przez SpéfkramwajeSlaskie S.A.
wywiadu brazowego wynikaze nie ma kolizji ww. kabli z torowiskiem tramwajomy

c) kabli sygnalizacjswietinej na skrzyowaniach:

c.1) ul. 3go Maja z ul. M. Lutra poniewekable te hda przebudowane wg projektu
nr 07-33 pn. ,”Projekt przebudowy sygnalizagjiietinej na skrzyowaniu ul. 3-go
Maja — M. Lutra w Zabrzu, ktory zostat wykonany gzzZZaktad laynierii Ruchu —
Systemy Projektowe A. Dumnicki i S-ka Sp. Jawna82-Bytom ul. Przemystowa 7,
c.2) ul. 3-go Maja z ul. Makoszowskoniewa kable te bda przebudowane wg projektu
nr 10-33 pn. ,,Aktualizacja projektu sygnalizagjietinej na skrzyowaniu ul. 3-go
Maja — F.D. Roosevelta, ktory zostat wykonany preez firme. Natomiast kable
sygnalizacjiswietlnej lxda przebudowane wg niniejszej specyfikacji na
skrzyzowaniach:
a) ul. 3-go Maja z ul. Wolskiego,
b) ul. 3-go Maja z ul. Makoszowsgk
Przebudowa kabli sygnalizagjvietinej na ww. skrzgowaniach posiada uzgodnienia z firm
eksploatacyja t¢ sygnalizagi tj. z Zaktadem laynierii Ruchu W. Sylwestrzak i S-ka Sp.

Jawna, 41-902 Bytom ul. Przemystowa 7.

Zwraca st uwag;, ze przebudow kabli sygnalizacjswietinej na ww. skrzyowaniach, ze

wzgledu na specyfikagjuktadu — sterowania sygnalizacj

(dotyczy to programu dziatania sygnalizacji), pomarwykona spoétka eksploataga £
sygnalizagj (t.J. ZIR z Bytomia).

1.2. Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowaka glokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu robot gfych w punkcie 1.1. i jest dokumentacjadrzdng w stosunku do
projektu. Wykonawstwo robot powinrcisle odpowiadd wymaganiom niniejszej
specyfikacji i ponad to:
0 uwzgkdniac wymagania okrdone w odpowiednich normach, przepisach oraz
warunkéw wykonania i odbioru technicznego robokeigeznych,
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[0 uwzgkdniat zastosowanie nowoczesnych technologii,

O by¢ prowadzone przez doiadczonych monterow o potwierdzonych kwalifikatjac
Kontrakt zawierany jest na wykonanie zabezpieczemiakabli elektroenergetycznych linii
w petni sprawnych i spetnigych wszystkie wymagania techniczne i formalne. &zrto,ze
Wykonawca powinien uwzegdinic wszystkie naktady na wykonanie ww. zabezpiéacre
tym te ktdére nie swprost wymienione w podanych zestawieniach. Wymagakrelone w
niniejszej specyfikacji naly traktowa jako minimalne.

1.3. Zakres rob6t ujetych w SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyoabo6t ziemnych i montawych
zwiazanych z zabezpieczeniem kabli linii elektroengrgatych nN i SN oraz przebudaw
kabli sygnalizacjswietlnej na ww. skrzzowaniach (pkt. 1.1.)

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej SSqd modne z obowzujacymi normami i Przepisami
Budowy Urzdzen Elektroenergetycznych (PBUE).
1.4.1. Linia kablowa — kabel wieloftowy lub wiazka kabli jednaytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilku kabli jedno lub wietgtowych pohczonych réwnolegleakznie
z osprztem, utone na wspolnej trasieddzacej zaciski tych samych wdzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych.

1.4.2. Trasa kablowa — pas terenu, w ktorymzoloe g jedne lub wgcej linii kablowych.

1.4.3.  Osprzt linii kablowej — zbior elementdéw przeznaczonyahigbzenia,
rozgatzienia lub zakaczenia kabli.

1.4.4. Napiccie znamionowe linii — naptie miedzy przewodowe na ktére linia zostata
zbudowana.

1.4.5. Ostona kabla — konstrukcja przeznaczona do ochkahia przed uszkodzeniem
spowodowanym dziataniem czynnikéw zestranych. Rozrénia sk nastpujace rodzaje
oston:

a) przykrycie — ostona ufmna nad kablem,

b) przegroda — ostona utona wzdhi kabla, oddzielara go od sgsiednich kabli lub
innych uradzeh ,

C) ostona otaczaga — ostona wokot kabla dzielona lub niedzielonarog,

d) ostona otwarta — ostona z jednej, dwéch lub trzgoin.

1.4.6. Skrzyzowanie — takie miejsce na trasie linii kablowejkidrej jakakolwiek czsé¢
rzutu poziomego linii kablowej przecingdub pokrywa jakkolwiek czs¢ rzutu
poziomego innej linii kablowej lub innego wdzenia podziemnego,

1.4.7.  Zblizenie — miejsce na trasie linii kablowej, w ktordjentas¢ pozioma mgdzy
linia kablowg przecina lub pokrywa jakolwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego urdzenia podziemnego.
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1.4.8. Przepust kablowy — konstrukcja o przekrojuagjtym przeznaczona do ochrony
kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemiczngziataniem tuku
elektrycznego.

1.5. Wspdlny stownik zaméwia (kody CPV):
45230000-8- Roboty budowlane w zakresie budowyaiagdw cagu komunikacyjnych i

linii elektroenergetycznych, autostrad, drdg, Iskni kolei oraz wyréwnywania
terendw,

45231400-9- Roboty budowlane w zakresie budowy éinergetycznych,
45315300-1- Instalowanie linii energetycznych.

2. Wymagania dotyczce materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wgiejszej specyfikacji
a) przy przebudowie linii sygnalizacjwietinej na skrzyowaniu ul. 3-go Maja z
ul. Wolskiego:
[0 rura ochronna érednicy @110 koloru niebieskiego (firmy AROT),
[0 kabel typ YKSY 24x1,5, 1kV,
[0 dwie plastikowe studzienki kablowesmednicy g 400,
[0 dwie mufy na kablu typ YKSY 24x1,5, 1kV,
b) przy przebudowie linii sygnalizagjvietlnej na skrzyowaniu ul. 3-go Maja z
ul. Makoszowsk:
[0 rura ochronna érednicy 110 koloru niebieskiego (firmy AROT),
kabel typ YKSY 30x1,5, 1kV,
kabel typ XzZTKMXpw5x4x0,8,
cztery plastikowe studzienki kablower@dnicy g 400,
dwie mufy na kablu typ YKSY 30x1,5, 1kV,
dwie mufy na kablu typ XzTKMXpw5x4x0,8.
UWAGI: Ze wzgkdu na informacje zawarte w pkt 1 zalecaady przebudow
linii sygnalizacjiswietlnej na ww. skrzyowaniach dokonata firma ZiR z Bytomia.
c) Przy zabezpieczeniu kabli linii elektroenergetyazn$N i nN, ktorych @Wytkownikiem
jest firma Vattenfall Network Service Sp. z o.ogia Zabrze ul. Ptaskowicka 8, 41-800
Zabrze, stosuje srury ochronne dwudzielne:
[0 srednicy 8110 typ A110PS koloru niebieskiego przyl&eh nN,
[0 srednicy 8160 typ A160PS kolor jw.,
[0 $rednicy 8110 typ A110PS koloru czerwonego przy &etinN
[0 srednicy 8160 typ A160PS kolor jw.
materiaty uyte do wykonania przebudowy i zabezpieczenia kablowych musza
spetnigd wymagania niniejszej specyfikacji. Move jest zastosowanie innych
materiatdw ale muszone spetni@parametry techniczne co najmniej réwne tym
ktére ugte s w projekcie i niniejszej specyfikacji. Jakiekohkizmiany
materiatéw leda wykonane na koszt Wykonawcy i mgszostad uzgodnione
pisemnie z laynierem-Kierownikiem projektu i projektantem.
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3. Wymagania dotyczce spratu

3.1. Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spstu, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonanych robot, zarowno w miejscu tych robot ek
przy wykonywaniu czynrii pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku
materiatéw. Spra uzywany przez Wykonawcmusi uzyské akceptagj Inzyniera-
Kierownika projektu.

3.2.  Przy robotach ziemnych odstanieych kable przeznaczone do zabezpieczenia
ewentualnie przebudowy nalewykona je recznie i pod nadzorem specjalistow
Uzytkownikow lub Eksploatatoréw. Uwaga ta dotyczyzegdlnie kabli linii
elektroenergetycznych, ktére maje soh kilkudzieskcioletniag eksploatag.

4. Wymagania dotyczce transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania takighodkéw transportu, ktdre nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét. N&rodkach transportu przewone materiaty
powinny by zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukéadgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez ich wytwatc
Wykonaweca przyspujac do zabezpieczenia i przebudowy linii kablowychvpoen wykazé
sie mazliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkow transportu:

[0 samochodu skrzyniowego,

[0 samochodu dostawczego,

[0 spycharki.

5. Wymagania dotyczce wykonania robot budowlanych.

5.1. Ogoblne warunki wykonania rob6t podano w SST ,Og@asady wykonania robot
ziemnych i montazowych oraz odbioru roboét”.

5.2. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze magozpoca¢ sig po demontau nawierzchni i podbudowy
torowiska tramwajowego, ktore wykona firma budovaantorowa.
Do rob6t przygotowawczych nalewyznaczenie trasy linii kablowych elektroenergatyych
i sygnalizacjiswietlnej kolidujcych z torowiskiem tramwajowym, ktore podlegaj
zabezpieczeniu lub przebudowie. Wyznaczenie ws.redgy doktadnie zlokalizowaprzy
pomocy dosfpnej aparatury.
Zabezpieczeniu wg wytycznych Zamawizggo — Inwestora tj. Spotki Tramwaéaskie S.A.
podlegaj linie kablowe, ktére przechogipod torowiskiem pouej poziomu — 0,65m (lice
od stopy szyny).
Natomiast przebudowie podlegdinie kablowe sygnalizacfwietinej i linie kablowe
elektroenergetyczne, ktére przechp@nd torowiskiem pouej poziomu — 0,65m (liee od
stopy szyny).
W przypadku przebudowy linii kabli sygnalizagyietinej naley ich przebudow uzgodné z
Inzynierem-Kierownikiem projektu i firmpZiR z Bytomia (ich Eksploatatorem).
Natomiast w przypadku przebudowy linii kablowycklétoenergetycznych ich przebudpw
nalezy uzgodné z Inzynierem-Kierownikiem projektu i firmp Vattenfall Network
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5.3.  Wykopy odstaniajce ww. linie elektroenergetyczne najevykona w stanie bez

5.4. Zasypanie wykopu

5.5.

Service Sp. z 0.0. z Zabrza.

Ww. trasy naley trwale oznacz§przy pomocy kotkow osiowych i kotkow kragziowych.
Wyznaczenie tras ww. linii kablowych naleuja¢ w dzienniku budowy.

Do robot przygotowawczych nalerowniez wytaczenie nagicia zasilania linii
elektroenergetycznych w uzgodnieniu z ww. Eksploagsn tych linii.

napkciowym tzn. po wydczeniu nagjcia zasilania i pod nadzorem specjalisty ww.
Eksploatatora.

Nastpnie na odkopane odcinki ww. linii nadt dwudzielne rury zabezpiecaap-ostonowe
firmy AROT.

1) Przed przysipieniem do zasypania wykopu z zabezpieczonymi kaibhalery wykona
sprawdzajce pomiary rezystancji ich izolacji.

2) W przypadku przebudowy linii kablowych tzn. po z8aiu nowych odcinkéw rur
zabezpieczafo-ostonowych, weigniecciu nowych odcinkéw kabli, monta muf
przelotowych nalgy wykona sprawdzajce pomiary rezystancji izolacji, prélmaptcia
izolacji, ciagtosci zyt i zgodndci faz.

3) Ww. pomiary sprawdzage mog wykon& tylko monterzy posiadagy odpowiednie
uprawnienia SEP. Pomiary te nataija¢ w protokole badai dofaczy¢ do dziennika
budowy.

4) Zabezpieczone lub przebudowane odcinki ww. linblkaych po pozytywnych wynikach
bada sprawdzajcych naley zasypa:

0 warstwg ochronn — obsyplg z piasku o grubii nie mniejszej i 10cm,

[0 warstwg wypetniapca — obsypld z gruntu rodzimego ale nie f®on zawier&
wigcej niz 10% materiatu o frakcji 100+150mm, poziom tej giigypowinien
sieggat poziomu geowtokniny.

UWAGA:
1. Obie ww. warstwy naley odpowiednio utrwardzi
2. Odtworzenie podbudowy i nawierzchni torowiska traajowego nie obejmuje
prac zabezpieczgych lub przebudowy linii kablowych.
Szczegoty techniczne wykonania przewiertéw stergwian

Przewierty sterowane nalewykona w przypadku przebudowy linii sygnalizaéyietinej

przechodzcych przez jezdnie ul. 3-go Maja na skmayaniach z ul. Wolskiego i

ul. Makoszowsk.

Zastosowanie przewiertu sterowanego nie wymaggplosto powierzchni jezdni

ul. 3- go Maja (nie utrudni ruchu kotowegpjézdnh).

Do ustawienia wiertnicy na stanowisku roboczym peitny jest teren dtugoi okoto 5m i

szerokdci 2m. umaliwi to wprowadzone rury do otworu podczas prageania.

Po wykonaniu otworu pilotamwego, po osignicciu punktu kaécowego przewiertu gtowica

wiercaca zostaje zdemontowana, a na jej miejsce zamontonastaje rozwiertak. Operacj

rozwiercania prowadzi sido uzyskania wymagangjednicy otworu @110 lub 160mm

(srednice rur zabezpiecaap-ostonowych) +20%.
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6. Kontrola jako sci robot
Celem kontroli jest stwierdzenie aghiccia zatl@onej jakdci wykonanych robét przy
zabezpieczeniu i ewentualnie przebudowie linii kalyich kolidupcych z modernizowanym
torowiskiem tramwajowym.
Kable, osprzt, urzadzenia powinny posiadatesty fabryczne lufwiadectwa jakéci wydane
przez producenta.
Kontrole i badania w trakcie robét wykonuje Wykonawca, ktpowiadamia pisemnie o
terminie i rodzaju badalnzyniera-Kierownika projektu.
Po wykonaniu badaWykonawca przedstawia napiie wyniki (w formie protokotu) do
akceptacji lmyniera-Kierownika projektu.

7. Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robot
Jednostk obmiaru robét jest 1m uwtonej rury zabezpieczgjo-ostonowej lub kabla.
Przedmiar robot zostat opracowany na podstawiddgdas KNR.

8. Odbior robot
8.1. Odbidr roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu.
Odbiorom robét podlegagym zakryciu podlegajwykopy rowow.
8.2. Zasady odbioru kitowego (ostatecznego) robot
Odbioru kaicowego robot naley dokon& wg ogdlnych zasad podanych w SST.
Wykonawca zobowzany jest dostarczynastpujace dokumenty:
a) dokumentagj powykonawca,
b) geodezyjn dokumentag powykonawca,
c) protokoty z dokonanych pomiaréw,
d) protokét odbioru przez ktyniera — Kierownika projektu,
e) dziennik budowy i ksizki odbioréw,
f) atesty jakéciowe wbudowanych materiatow.
Ww. dokumenty zostarprzekazane w uwzglinionej ilcésci egzemplarzy w czytelnej
oprawie graficznej, ze spisemdce
W przypadku niezadowalgjej jakaci robot lub uytych materialtdw Wykonawcactzie
musiat wykona na wiasny koszt niezdne poprawki i wymiany.

9. Przepisy zwhzane

Normy:

1) PN-E01002 (1997r.) — Stownik terminologii elektrykkable i przewody,

2) Norma N-SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygneyire linie kablowe. Projektowani
i budowa — SEP 2003r.

3) PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne linie kabloRmjektowanie i budowa

4) PN-80/C-89205 — rury z nieplastykowanego polichlowkinylu,

5) PN-74/E-06401 — Elektroenergetyczne linie kablo@gprzt do kabli o nagiciu do
60kV. Ogolne wymagania i badania.

6) BN-68/6353-03 — Folia kalandrowana technicznieastylcznego polichlorku winylu,

7) BN-87/6774-04 — Kruszywa mineralne do nawierzchogdwej. Piasek

(4%
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8) BN-73/3725-16 — Znakowanie kabli, przewodosyi.
9) BN-74/3223-17 — Stupki oznaczeniowe i 0znaczenigooarowe
10)Inne dokumenty:
[0 Przepisy Budowy Urdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997r.
[0 Rzoporadzenie Min. Bud. i Przemystu Materiatow Bud. w spi&
bezpieczastwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budomdamontaowych
i rozbiérkowych Dz. U. nr 13 z dnia 10.04.1972r.
[0 Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994r. (Dz. U106 poz. 1126) z [@d.
zmianami.
Katalogi i dane techniczne producentow kabli
Katalogi i dane techniczne producentow ospurkabli
Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robot Butino-Montaowych
tom V, Instalacje Elektryczne.
[0 Pozostate obowrzujace normy i przepisy wg wykazu z Dziennika Ustawala
2007.

[ I I |

Uwagi kaxcowe
[0 Wszystkie zastosowane gdzenia winny posiadacertyfikaty i odpowiadapolskim

normom
[0 Catcs¢ winna by wykonywana zgodnie z przepisami BHP i PBUE i opwiazujacymi
PNE.

str. 32



