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Rysunki:

1. Sytuacja
2. Rysunki

PB Przebudowa tramwajowej sieci trakcyjnej na skrzyzowaniu ulic Stonecznej i Korfantego w Katowicach strona :



2. CHARAKTERYSTYKA OGOLNA PROJEKTU

2.1. Inwestor

Inwestorem jest : Tramwaje Slaskie S.A.
ul. Iwalidzka 5
41-506 Chorzow

2.2. Podstawa opracowania

Projekt wykonawczy opracowano na podstawie:
- zlecenia Inwestora,
- wytycznych przebudowy wydanych przez Inwestora,
- geodezyjnych map zasadniczych z projektowanego rejonu,
- danych zebranych przez projektantow w terenie i uzgodnien z wiascicielami terenu,
- aktualnych norm 1 przepisOw obowigzujacych w zakresie opracowania.

2.3. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt przebudowy tramwajowej sieci trakcyjnej w
rejonie skrzyzowania ulicy Stonecznej 1 Korfantego w Katowicach.

Przebudowa polega na zastgpieniu istniejgcego mocowania sieci trakcyjnej,
wykonanego na budynku przeznaczonym do rozbiorki, mocowaniem do projektowanego
stupa sieci trakcyjne;.



3. CZESC TECHNICZNA

3.1. Przyjete zatozenia techniczne

Przyje¢to:
- zastgpienie istniejagcego mocowania sieci trakcyjnej do budynku przy ul. Stonecznej 2 (bu-

dynek przeznaczony do rozbidrki) mocowaniem do projektowanego stupa sieci trakcyjnej,
- zastosowanie stupa trakcyjnego stalowego o dopuszczalnej sile naciggu na wys. 7m od po-

ziomu terenu wynoszacej 20kN.
- Stan istniejacy

napowietrzna siec trakcyjna przy ul. stonecznej 2 w Katowicach zbudowana jest jako sie¢
ptaska z podwojnym przewodem jezdnym o przekroju znamieniowym 2 x 100mm?2 (djp-100)
zawieszona na wysokosci h = 5,5 m ponad poziomem gtowki szyny istniejaca siec trakcyjna
podwieszona jest za pomocg zawieszenia poprzecznego z linki stalowej zamontowanej do bu-
dynku oraz stupa trakcyjnego. Do linki obciagowej podtrzymujacej drut jezdny ( podwojny)
podwieszony jest kabel zasilajacy trakcje tramwajowg oraz istniejacy kabel swiattowodowy
wlasnosci TKE S.A. Na rozecie budynku stoneczna 2 zamocowana jest ponadto dodatkowa
linka nosna na ktorej zawieszony jest znak drogowy ( uwaga tramwaj). Ponadto z ww rozety
wyprowadzona jest linka do potrzymania trakcji tramwajowej w celu uzyskania prawidtowe-
go promienia tuku.
- Stan Projektowany

Jako konstrukcje wspornicze w celu uwolnienia budynku stoneczna 2 od zawieszenia po-

przecznego zaprojektowania stup trakcyjny stalowy rurowy o naciagu 20 kN na wysokos$ci 7
m. Zaprojektowano wyming linii obciggowych wraz z osprzetem na ktorych zawieszona jest
trakcja tramwajowa ( przewod jezdny podwojny 2 x Djp-100)
Uwaga
niniejszy projekt nie obejmuje swym zakresem opracowania przetozenia kabla zasilajacego
oraz §wiattowodowego jak rowniez znaku drogowego.

3.2. Stup trakcyjny
Miejsce posadowienia projektowanego stupa podaje zalaczony rysunek sytuacyjny.
Zastosowano stup stalowy cylindryczny typu 20 kN z fundamentem palowym.
Parametry fundamentu:

- wielkos¢ obcigzenia stupa na wys. 7m: 20 kN,
- rodzaj fundamentu: palowy,
- wysoko$¢ fundamentu: 7 m,

- $rednica fundamentu: dlm



Do okreslenia rodzaju fundamentu przyjeto grunt §redni o nast. wlasciwos$ciach:

Uogodlnione wlasnosci gruntu

Rodzaj i stan gruntu W c Yy C
[KN/m2] [KN/m3] [KN/m3] H

Zwaty, rumosze,

Zwiry, pospofki, pia-
ski grube i srednie-
-zageszczone i sred-| 37 0 18,5 40000 0,55
nio zageszczone,
piaski drobne za-

grunt |geszczone
Sredni

Pyly, gliny, gliny
ciezkie, ity, gliniaste
zwiry, pospotki i pia- | 20 25 20 40000 0,25
ski potzwarte i twar-
doplastyczne

Gdzie:
Y —kat tarcia wewnetrznego w stopniach
C - spojnosc
y —ciezar objetosciowy
C -modut podatnosci podtoza
M —wspotczynnik tarcia gruntu o fundament betonowy

Uwaga: jezeli przy wykonywaniu wykopu pod fundament okaze si¢ Ze istniejacy grunt
posiada inne wtasciwosci od podanych powyzej nalezy zglosi¢ to Inwestorowi i projektantowi
w celu podjecia decyzji o wlasciwym wykonaniu fundamentu.

Fundament w zaleznos$ci od dopuszczalnych naprezen gruntu, nalezy wykona¢ wedtug
zatwierdzonego opracowania konstrukcji tego fundamentu bgdacego w posiadaniu dostawcy
stupa.

Przy montazu stupa trakcyjnego nalezy przestrzega¢ nizej podanych zasad odno$nie
odchylenia osi stupa od pionu:

1. Stup trakcyjny posadowiony po stronie zewnetrznej sieci tramwajowej 1 ob-
cigzony jednostronnie zawieszeniem poprzecznym winien posiada¢ odchyle-
nia osi stupa od pionu 5 mm na 1 m wysokosci stupa w kierunku przeciw-
nym do dziatania sity wypadkowej naciagu,

2. Pomiar wykona¢ metoda geodezyjna.

Wykopy pod fundamenty winny by¢ wykonane zgodnie z uwagami i zaleceniami ZUD i
odbierane komisyjnie przed przedstawicieli Inwestora.



3.3. Zabezpieczenie przed korozjg

Stup zostanie wykonany jako rurowy — stalowy o grubosci pokrycia cynku min.
450g/m. Projektowany stup zostanie pomalowany farba nawierzchniowa odpowiednia dla po-
wierzchni cynkowych. Z uwagi na wzmozong korozj¢ miejsca styku konstrukeji stupa z fun-
damentem nalezy zabezpieczy¢ to miejsce poprzez dwukrotne pomalowanie masg bitumiczng
izobet do wys. ok. 0,5 m ponad powierzchnie gruntu.

3.4. Ochrona przeciwporazeniowa i przepieciowa

Jako ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym w catej sieci stosowane jest uszy-
nienie. W przypadku stupa trakcyjnego uszynione sg wszystkie urzadzenia znajdujace si¢ na
stupie (roztaczniki, ograniczniki przepigc, napedy, ciegno izolowane- z pojedyncza izolacja).
Na projektowanym stupie trakcyjnym nie przewiduje si¢ mocowania innych urzadzen sieci
trakcyjnej z wyjatkiem mocowan linek zawieszen poprzecznych i wysiggnikéw, oddzielonych
od konstrukcji stupa podwojng izolacja.

Uszynienie bedzie wykonane przewodem izolowanym. Nie nalezy wigc wykorzystywac
stupa jako przewodu uszyniajgcego. W ziemi przewdd uszyniajacy utozy¢ obowigzkowo w
rurze izolacyjnej KR na gt. 1,60 metra.

Jako ochron¢ od przepie¢ zastosowane sg ograniczniki przepie¢ umieszczone przy
punktach zasilajagcych zwrotnice poprzez skrzynki bezpiecznikowe.

3.5. Uwagi koncowe

Prace ujete w niniejszym opracowaniu nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, normami i instrukcjami branzowymi.

W czasie prowadzenia robdt ziemnych nalezy zachowaé ostroznos¢ ze wzgledu na
mozliwos¢ napotkania nie wykazanych urzadzen podziemnych. W miejscach, gdzie
przebiegi podziemnego uzbrojenia terenu budza watpliwosci (zostaly zlokalizowane
przyrzadami) oraz gdzie budowana sie¢ bedzie zblizala si¢ lub krzyzowala z innymi
obiektami infrastruktury podziemnej nalezy wykona¢ przekopy kontrolne.

Roboty ziemne przy odstanianiu w/w uzbrojenia nalezy prowadzi¢ wytgcznie recznie
oraz z zachowaniem uwag zawartych w poszczego6lnych uzgodnieniach branzowych.

Przed przystapieniem do prac ziemnych dokona¢ wytyczenia geodezyjnego a po ich
zakonczeniu dokona¢ inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej. Tyczenie tras i
inwentaryzacje¢ powykonawczg powinien wykona¢ uprawniony geodeta.

Prace moga wykonywac¢ osoby posiadajagce odpowiednie uprawnienia zgodnie z Ustawa
,Prawo energetyczne”.



4. PISMA ZWIAZANE | ZAL ACZNIKI



Oswiadczenie projektanta

W nawigzaniu do art. 20 ust. 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst
jednolity Dz. U. Nr 207 z 2003 r. poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami) o$wiadczam, ze pro-

jekt budowlany ,,Modernizacja sieci trakcji tramwajowej w Katowicach, ul.

Sloneczna 2 ” opracowany zostat w sposob zgodny z wymaganiami aktualnych norm, prze-
pisoéw oraz z zasadami wiedzy technicznej.



Specyfikacja Techniczna
Wykonanie i odbiory robot budowlanych
Modernizacja sieci trakcyjnej

Inwestor: Tramwaje Slaskie S.A.
ul. Inwalidzka 5, 41-506 Chorzow

Temat: Budowa slupa w celu uwolnienia budynku od
mocowan Ssieci trakcyjnej w Katowicach
przy ul. Slonecznej 2

Adres
Inwestycji: Katowice, ul. Sloneczna 2

Data: grudzien 2009



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania szczegotowe,
dotyczace wykonania i odbioru sieci trakcyjnej, zwiazane z przeniesieniem podwieszen
tramwajowej sieci trakcyjnej z budynku przy ul. Stonecznej na stup trakcyjnej na terenie
Miasta Katowice

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacje techniczne stanowia czg¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy,
nalezy je stosowa¢ w zleceniu 1 wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla
robot objetych zataczonymi specyfikacjami technicznymi robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okre$lenia nalezy
rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

2.1. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

3. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow
robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

4. Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wy stgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

7. Ksiazka obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow.
Wpisy w ksiazce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.



8. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Kierownika projektu.

10. Polecenie Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowej, konstrukcji przyjezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

12. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

14. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrgbna catos$¢
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwiazanych z
budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowe;j lub
jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety specyfikacji
techniczne;.

1.5.2. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektows i specyfikacja techniczna

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania
okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych" (,,0Ogoélnych
warunkach umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacja techniczna. Dane okre§lone w dokumentacji projektowej i w
Specyfikacji Technicznej beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziahu tolerancji. Cechy materialow i elementow
budowli musza wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub Specyfikacji Technicznej i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu
budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane 1
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem")

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od
potrzeb 1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzief i w nocy tych zapor i
znakoéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca zglosi¢ odpowiednim instytucja oraz
odpowiednie oznakuje.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.



1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie begda dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu -wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczna wydana
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Kierownika projektu i wiadze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalnos$cia.

Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i1 dotyczacych korzystania z wlasnosci
1drog wewnetrznych. Jednakze, ani Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bgdzie
ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw



Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskoOw osi na drogach
publicznych i chodnikami przy transporcie materiatdow i wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wiadz co do
zajecia pasa drogowego Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen
powstatych przy prowadzeniu prac, zgodnie z poleceniami Kierownika projektu.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem tych wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadatl za ochrong robo6t i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Kierownika projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob zwiazane z wykonywanymi robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatdéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych
z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obciazenia 1 wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Kierownika
projektu.

1.5.12. Ré6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy 1
przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
bgda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisoOw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rdwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika projektu. R6znice pomig¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie opisane
przez Wykonawcg i przedlozone Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.



2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodta zamawiania
materialow jak rowniez dostarczy odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly swoja jakos¢ 1
wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Kierownika projektu..

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacje techniczne, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych
wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;,

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetiajace tych warunkow moga by¢
dopuszczone przez Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa wymaganiami Specyfikacji technicznej, PZJ, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika projektu.

Biedy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana
usuni¢te przez Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatlow 1 robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie
okreslonym przez Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca
powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i
plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
Specyfikacjach Technicznych oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogolna opisujaca:
1. organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i1 sposéb prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia BHP
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,
sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jakos$cia wykonywanych robot,
7. wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
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b) cz¢s$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
1. wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
2. sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkoéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jakos¢ robot.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacjach
Technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.



6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi projektu kopie raportoéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie
zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja: certyfikat
na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych, 1. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

1. Polska Norma

2. aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej

W przypadku materiatow, dla ktoérych ww. dokumenty sa wymagane przez
Specyfikacje Techniczna, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
W razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawceg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
0soby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika
projektu.



Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczego6lnosci:

1. date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

2. date¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

3. datg uzgodnienia przez Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

4. terminy rozpoczgceia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

5. przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

6. uwagi i polecenia Kierownika projektu,

7. daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

8. zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

9. wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

10. stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

11. zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

12. dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

13. dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

14. dane dotyczace jakoSci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

15. wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

16. inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Kierownika
projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:



pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoly przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i Specyfikacje Techniczne, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacje Techniczne nie zwabia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji
Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu
miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawcg i Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m® jako diugo$é pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacje Techniczne.



7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda
zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Specyfikacje Techniczne, roboty podlegaja
nast¢pujacym etapom odbioru:

odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czeSciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

0. odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, Specyfikacje
Techniczne i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbior cze¢sciowy

Odbiodr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeséci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci | wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8,4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Kierownika projektu 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
Swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto$§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:



11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.

18.

19.
20.

dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupehiajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dziennik budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z
Specyfikacjami Technicznymi i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z
Specyfikacjami Technicznymi i ew. PZJ,

opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1
pomiarow zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z
Specyfikacjami Technicznymi i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne;j

obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny

robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za

jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos$é

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé

wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacjach Technicznych i w dokumentacji projektowej.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

10.

21.

22.
23.
24,
25.

26.

27.

28.

29.
30.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

oplaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan 1 drenazu,

tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatel,

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

usuni¢cie wbudowanych materiatlow i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

PRZEPISY ZWIAZANE
31. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z

pOzniejszymi zmianami).

32. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika

budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

33. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z

pOzniejszymi zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

wykonania i odbioru robot budowlanych

BUDOWA SLUPA SIECI TRAKCYJNEJ



I. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania szczegotowe,
dotyczace wykonania i odbioru sieci trakcyjnej, zwiazane z przeniesieniem
podwieszenia tramwajowej sieci trakcyjnej z budynku przy ul. Stonecznej 2 w
Katowicach

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej jest zgodny z ustaleniami Specyfikacji
Technicznej ,,Wymagania ogolne".

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
przy przebudowie odcinka sieci trakcyjnej tramwajowej przy budynku ul. Stonecznej 2 w
Katowicach.

a)

b)

Stan istniejacy:

Napowietrzna sie¢ trakcyjna w ul. Korfantego wzdhuz budynku nr 2 (ul.
Stoneczna)zbudowana jest jako sie¢ E)iaska z podwojnym przewodem jezdnym o
przekroju znamionowym 2x100 mm* (Djp-100) zawieszona na wysokosci h-5,5 m ponad
poziomem giowki szyny.

Istniejaca sie¢ trakcyjna podwieszona jest za pomoca zawieszenia poprzecznego z linki
stalowej zamontowanej do budynku oraz shupa trakcyjnego Do linki odciagowej
podtrzymujacej drut jezdny(podwojny) podwieszony jest kabel zasilajacy trakcje
tramwajowa oraz istniejacy kabel §wiattowodowy wiasnosci TKP S.A. Na rozecie
budynku Stoneczna 2 zamocowana jest ponadto dodatkowa linka no$na na ktorej
zawieszony jest znak drogowy” Uwaga tramwaj” Ponadto z w/w rozeta wyprowadzona
jest linka do podtrzymywania trakcji tramwajowej w celu uzyskania prawidlowego
promienia tuku

Stan projektowany:

Jako konstrukcje wsporcze, w celu uwolnienia budynku od zawieszenia poprzecznego,
zaprojektowano slup trakcyjny rurowy o naciagu 20KN na wys. 7 m. Zaprojektowano
wymiang lin odciagowych wraz z osprzgtem, na ktorych zawieszona jest trakcja
tramwajowa( przewod jezdny podwojny 2x Djp-100)

Przy montazu shupa trakcyjnego nalezy przestrzega¢ nizej podanych zasad:



1. slup trakcyjny posadowiony po stronie zewngtrznej sieci tramwajowej i obcigzony
jednostronnie zawieszeniem poprzecznym winien posiada¢ odchylenie osi stupa od
pionu 0,5% - 1,5% wysokosci stupa trakcyjnego w kierunku przeciwnym do dziatania
sity wypadkowej naciagu,

2. odwiert pod fundament winien by¢ wykonany przy statym nadzorze przedstawicieli
uzytkownikow istniejacych instalacji podziemnych przebiegajacych w poblizu
wykopu i odbierane komisyjnie przez przedstawicieli Inwestora.

Slup w czegsci naziemnej winien by¢ pomalowany farba koloru zielonego w
nawiazaniu do kolorystyki stupéw istniejacych. Fundament dla stupa zaprojektowano
jako fundament wylewany na mokro, zbrojony. Do wykonania konstrukcji nosne;j
poprzecznej zastosowano linke stalowa nierdzewna dla sieci ptaskiej z osprzgtem
sieciowym w wykonaniu tramwajowym z podwdjnym stopniem izolacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
ustaleniami pkt 1.4. Specyfikacje Techniczne ,,Wymagania ogdlne" oraz PN-K-
92002 ..Sie¢ jezdna tramwajowa i trolejbusowa. Przepisy budowy", BN-64/3086-09
,~Nomenklatura i mianownictwo elementow sieci trakcyjnej tramwajowej 1
trolejbusowej™ i PN-76E-05125 , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe".

1.5. Ogdlne wymaganiu dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow i ich pozyskiwania i sktadowania podano w
Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogblne" pkt 2.

2.1.1. Osprzet instalacyjny dla linii kablowych energetycznych oraz osprzet instalacyjny dla
sieci trakcyjnej tramwajowej taki jak: zaciski linowe, wieszaki izolowane, izolatory
sprzaczkowe, wysiggniki dla sieci trakcyjnej itp.-wg katalogow.

2.1.2. Skladowanie materialow

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu.



3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
og6lne" pkt 3.

3.1. Sprzet do wykonania przebudowy sieci trakcyjnej

samochod Skrzyniowy do przewozu stupa trakcyjnego,
dzwig o udzwigu do 2.5 tony,

samochod samowyladowczy,

samochod wiezowy z platforma.

wiertnica

agrwdE

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacjach Technicznych
»Wymagania og6lne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacjach Technicznych
»Wymagania og6lne" pkt 5.

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty elektroenergetyczne zwiazane z przebudowa sieci trakcyjnej winny by¢
poprzedzone wytyczeniem w terenie lokalizacji stupa trakcyjnego.

5.2. Zakres wykonywanych robot

montaz elementdw organizacji ruchu na czas robot,

wytyczenie miejsca posadowienia shupa trakcyjnego.

wykonanie odwiertu pod fundament stupa,

wykonanie fundamentu i montaz stupa trakcyjnego,

zamontowanie nowych konstrukcji no$nych (przewieszki) z osprzgtem,
demontaz istniejacych konstrukeji nosnych (przewieszki) z osprzgtem,
regulacja sieci trakcyjnej.

NookowhE



8. pomiary i badania pomontazowe,
9. odtworzenie nawierzchni i uporzadkowanie terenu.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy |
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t - do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.1. Zakres kontroli

6.1.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz kable

Powinny posiada¢ atest fabryczny wydany przez producenta lub §wiadectwo jakosci. Przed
wbudowaniem materiatdw 1 urzadzen Inspektor Nadzoru, po dokonaniu ogledzin, wpisem do
dziennika budowy wyraza zgodg na ich zabudowanie.

6.1.2. Badania i pomiary pomontazowe

1. pomierzy¢ rezystancje izolacji sieci trakcyjnej,

2. dokona¢ pomiaru wysokos$ci zawieszenia sieci trakcyjnej (przewodu jezdnego) w rejonie
przebudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest:

=

dla robét ziemnych -1 m® lub 1m?
dla stupow trakcyjnych - 1 szt.
3. dla pozostatych elementow - 1 szt. lub 1 kpl.

N



7.2.0bmiar robot

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robot oraz obliczeniu
rzeczywistych ilosci wbudowanych materialdow. Obmiar robdt obejmuje roboty objete
umowa oraz dodatkowe (nieprzewidziane), ktorych potrzebe wykonania uzgodniono w
trakcie trwania robot pomigdzy Wykonawca a Inspektorem Nadzoru

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacjach Technicznych ,,Wymagania
ogolne" pkt 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania
kontrolne daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dotyczace podstaw platnosci podano w , Specyfikacjami Technicznymi
»Wymagania og6lne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

« Polska Norma PN-K-92001 ,,Komunikacja miejska - Osprzet sieci trakcyjne;j
tramwajowej i trolejbusowej - Wymagania i badania”

1. Polska Norma PN-K-92002 , Komunikacja miejska - Sie¢ jezdna tramwajowa i
trolejousowa -Wymagania"™

2. Polska Norma PN-K-92008 ,,Komunikacja miejska - Skrajnia kinematyczna wagonow
tramwajowych"

3. Polska Norma PN-K-92009 ,,Komunikacja miejska - Skrajnia budowli - Wymagania"

4. Polska Norma PN-K-92011 ,,Torowiska tramwajowe - Wymagania i badania™

5. Polska Norma PN-K-92020 ,,Elementy sieci tramwajowej i trolejbusowe;j -
Terminologia™

6. Polska Norma PN-EN 50122-1 ,,Zastosowanie kolejowe. Urzadzenia stacjonarne.
Cze$é 1: Srodki ochrony dotyczace bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien"

7. Polska Norma PN-EN 50122-2 , Zastosowanie kolejowe. Urzadzenia stacjonarne.
Cze$é 2: Srodki ochrony przed oddziatlywaniem pradow btadzacych wywotanych
przez trakcjg elektryczna pradu statego"



8. Polska Norma PN-83/E-05125 , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe"

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja badan odbiorczych urzadzen elektrycznych - MGIE 1982;

2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. nr 47/2003, poz.
401);

3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Komunalnej z dn. 09.08.1967 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w komunalnych przedsigbiorstwach komunikacyjnych
(Dz.U. nr 38/67, poz. 199);

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.03.2002r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy w komunikacji miejskiej (Dz.U. nr 37/2002, poz. 341);

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy
- przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych (Dz.U. nr 80/1999, poz. 912).



Informacja o bezpieczenstwie i ochronie zdrowia

Przewidywane zagrozenia jakie wystgpuja podczas realizacji prac budowlanych, dotyczacych
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia odnoszace si¢ do art. 21a, pkt 1 — 10, Ustawy z dnia
07.07.1994r. ,,Prawo budowlane”, tekst jednolity : Dz. U. Nr 80 z 2003r. , poz. 718,

obejmuja:
1.

Zakres robot budowlanych: obejmuje posadowienie nowego stupa trakcyjnego w

celu uwolnienia mocowania trakcji tramwajowej do budynku nr 2 przy ul.

Stonecznej w Katowicach oraz wykonanie przeniesienia niezbednych mocowan

sieci trakcyjnej z budynku na nowy stup.

Elementy zagospodarowania terenu mogace stworzy¢ zagrozenie dla

bezpieczenstwa i zdrowia ludzi to:

- wykop pod fundament stupa,

- istnienie obcego uzbrojenia podziemnego (kable energetyczne) w rejonie
planowanego posadowienia stupa,

- demontaz i montaz mocowan sieci trakcyjnej na wysokosci,

- wykonywanie robot w warunkach ruchu ulicznego.

Elementy inwestycji mogace stworzy¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia

ludzi: osunigcia ziemi oraz wpadniecie do wykopu a takze kontakt z kablami

energetycznymi i innymi urzadzeniami uzbrojenia podziemnego; zagrozenie w

trakcie montazu stupa z wykorzystaniem dzwigu, zagrozenie wynikajace z

demontazu z budynku konstrukcji nos$nych sieci trakcyjnej zawieszonej na

wysokosci ok. 6m 1 montazu na stupie, wykonywanie prac w rejonie jezdni

(zagrozenie kolizji z ruchem kolowym i tramwajowym).

Przeprowadzanie instruktazu pracownikow przed przestgpieniem do realizacji

robdt szczegolnie niebezpiecznych.

Przy robotach budowlanych mogg by¢ =zatrudnieni pracownicy spetniajacy

nastepujace wymagania:

- posiada¢ odpowiednie kwalifikacje dla danego stanowiska pracy ;
pracownicy wykonujacy prace na sieci trakcyjnej muszg mie¢ wazne uprawienia
energetyczne eksploatacyjne oraz dopuszczenie do wykonywania prac na
wysokosci , a pracownicy dozoru uprawnienia energetyczne dozoru,

- posiada¢ udokumentowane przeszkolenia z zakresu bezpieczenstwa i
higieny pracy na danym stanowisku pracy,

- posiada¢ odpowiednig sprawnos¢ fizyczng i umystowa oraz warunki
zdrowotne niezbedne do wykonywania robo6t, potwierdzone w orzeczeniu
lekarskim
Pracownicy wykonujacy roboty budowlane musza byé wyposazeni w odziez
ochronng spetniajagcg wymagania z zakresu BHP.

Przed przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ instruktaz ich wykonywania

oraz uzyska¢ dopuszczenie przez odpowiednie jednostki energetyki.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom:

- teren budowy nalezy zabezpieczy¢ przed dostgpem osob niezatrudnionych
przy budowie obiektu (przy wykopie na terenie otwartym powinny by¢
ustawione barierki pomalowane w biato-czerwone pasy).



- dla uniknigcia zagrozen i kolizji z innymi sieciami uzbrojenia terenowego
nalezy wykonac¢ przekopy kontrolne (w przypadku napotkania w wykopie nie
zidentyfikowanych kabli elektroenergetycznych, telekomunikacyjnych lub
rurociggéw dalsze prowadzenie robdt nalezy kontynuowaé po zezwoleniu 1
pod nadzorem zainteresowanych instytucji). Przy wykonywaniu robét przy
zblizeniach 1 skrzyzowaniach z kablami elektroenergetycznymi, gazociggami
oraz innym uzbrojeniem nalezy zachowac szczegdlne $rodki bezpieczenstwa,

- projekt organizacji ruchu na czas wykonywania prac,

- prace na sieci trakcyjnej oraz w poblizu ziemnych kabli energetycznych
wykonywa¢ przy wylaczonych 1 unieczynnionych (na czas wykonywania
robodt) urzadzeniach energetycznych.

Obowigzki pracownikow:

- pracownicy maja obowigzek przestrzegania przepisow bezpieczenstwa i
higieny pracy,

- pracownicy maja obowigzek uzywania odziezy i sprzgtu bhp,

Obowigzki kadry kierowniczej:

zorganizowanie stanowiska pracy zgodnie z przepisami 1 zasadami

bezpieczenstwa i higieny pracy,

- egzekwowanie od pracownikéw przestrzegania zasad bezpieczefstwa i
higieny pracy,

- przeprowadzanie instruktazu pracownikow przed przestgpieniem do realizacji
robot,

- dbanie o sprawnos$¢ $rodkéw ochrony indywidualnej oraz stosowanie ich
zgodnie z przeznaczeniem,

Elementy niezb¢dne dla ochrony zycia i zdrowia a takze bezpieczenstwa na

przedmiotowej budowie nie wymienione w niniejszym opracowaniu a wymagane

odrgbnym przepisem sg obowigzujace.
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PRZEDMIB AR ROBOT

Uwolnienie budynku od mocowan sieci trakcyjnej w Katowicach przy ul. Sionecznej 2

Data: 2010-01-09
Inwestor: Tramwaje $laskie S.A.

ul. Inwalidzka 5
41-506 Chorzdw

Sprawdzajacy: Inwestor: Wykonawca: Wykonujacy:



Przedmiar Robdt

Podstawa naktadu, opis pozycji, wyliczenie ilos$ci robdt ! Ilose Krot. | Jedn.
1 ,Vonan“e wykopow jamistych tupow trakcyinych i
gruntu III, siupy stalcwe o masie 0,8t ! szt
. e s e ]
1.002 KNR 512/205/1 Wykopy mechaniczne pod stupy i podpory, 1 wykop na stanowisko
{2} stupa, 10 'm i 1} 2,301 stup
1.003 ENR 404/1103/1 Wywiezienie gruzu z terenu rozbidrki przy mechanicznym |
zatadowaniu i wyladowaniu, zaladowanie koparko-ladowarka }
samochodéw samowyiadowczych, przy obsiudze 3 samochoddéw na !
zmiane i I
R= (0,955 M= 1,000 5,6 {
- _
1.004 KNR 404/1103/2 Wywiezienie gruzu z terenu rozbidrki przy mechanicznym
zaladowaniu i wyladowaniu, zaladowanie koparko-ladowarka |
samochodédw samowyladowczych, przy obsitudze 4 samochoddw na
zmiane i
R= 0,955 M= 1,000 8= 1,000 5,6 5,00 !m3
i v i L N—
1.005 KNR 524/101/3 Fundamenty betonowe wylewane na mokro dla sxupow trakcyjnych i
(1} w wWykopach Aykonyhanshh rec cbietosc beteonu w
fundamenc1e 3 550 ®M3 5,6 im3
1.006 KNR 508/206/5 Betonowanle glow1c lepowygh, masa sluoéw aralowybh rurowych | i
de 0,8-t 1 szt
I + ;
3. KNR 509/201/4 Montaz siupdw rurowych dla sieci trakeii ek d :
ksztattownikoéw walcowych, stupy rurowe, masa 0,8t 11 i stup

1.008 KNR 509/208/4 Malowanie stalowych siupdw *u1owvcn

n‘e?*r‘ ew, masa sluvow stal
BudOWg ob ektow podz 1amﬁ”"b z &
icami w gruncie kategorii IV, ob

c trakcji
'ruwych do 0,8t

ch pod drogami i

L—warth1e, l-rura w | ]
warstwie, l-rura w ciagu ' 3 R
Zestawienie robocizny
zawodu Jedn. Ilos¢ Cena { Wartosé
Betoniarze grupa II =g 11,763
! r=g 1;15 !
irvg 1,68 !
E=g 2,08¢868
Z:—g | 4,58 i
¥—g 4,87;
i1 L r-g 3,23
sieci trakcyinej grupa III lr—g 1,21 *
kablowych II fr-g 13,1151 |
kablowych 17 r-g I 0,1821 ‘v
'r-g { 193,688 |
Razem (z dokladno$cia do zaokraglef): 235,513 |
Zestawienie materialdw
Nazwa materialu | Jedn. | Ilosc¢ Cena | Wartosc
Asfalt drogowy staly D-35, luzem | kg i 1,683
Bale iglaste rzynane, wymiarowe klasa III, grubosci 50-100 -mm m3 10,4704
Beton zwykly z kruszywa naturalnego B-12.5 (mieszanka betonowa) im3 | 5,684 |
Cement portlandzki zwykiy "35" bez dodatkdw &> i 0,052 |
= . I S N ,;;;;;gggz,fvmz



i
m3 0, 00075
|
| : :
3 Sy
m3 6,07
i <, m 35
urowe, masa do {.8°t SZt f i
m3 0,03
szt 6,57
m2 L N T

Nazwa materialiu Jecdn. Ilose Cera Wartcsé
m3

Razem (z dokladnoscia do zackraglen):
Wartos$c¢ materialédw pomocniczych: |

Razem z materiatami pomocniczymi:

Zestawienie sprrzetu

023

m-g 2438
m-q » Q027
™ . 287
m~qg G, 2487

Zuraw samochodowy do 4 -t {1} m-g 0,85 |

Jedn Ilese Cena Wartosc
m=g

Razem (z dokiadnos$cia do zaokraglen): |
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