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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczegétowe, dotyczace
wykonania i odbioru sieci trakcyjnej ( nr umowy 00/197/2011), zwigzane z przeniesieniem
podwieszen tramwajowej sieci trakcyjnej z budynkow na 2 shupy trakcyjne w Myslowicach przy ul.

Starokoscielnej 2

1.2.  Zakres stosowania ST

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej jest zgodny z ustaleniami Specyfikacji Technicznej "

Wymagania Og6lne"

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przy przebudowie

odcinka sieci trakcyjnej tramwajowej przy budynku ul. Starokoscielna 2 w Mystowicach

a) Stan istniejgcy:

Napowietrzna sie¢ trakcyjna w Mystowicach , ul. Starokoscielna 2 zawieszona na wysokosci h- 5,5
m ponad poziomem gléwki szyny, zabudowana jest w formie przewodu jezdnego podwieszanego 1
x 100mm?2 +lina no$na Cu95 mm?2. Na przewodzie jezdnym sg zainstalowane elementy stuzace do
sterowania sygnalizacjg tramwajowo-drogowa. Do zawieszen poprzecznych przymocowano
przewody tej sygnalizacji. Przebudowa sterowania sygnalizacja wraz z towarzyszacymi elementami
nie wchodza w zakres niniejszego opracowania. Zawieszenia sieci zabudowano do istniejacej

Sciany frontowej budynku przy ul. Starokoscielnej 2 w Mystowicach.

b) Stan projektowany:

Jako konstrukcje wsporcze w celu uwolnienia budynku od zawieszen poprzecznych
zaprojektowano 2 stupy trakcyjne rurowe o naciggu 15 KN na wys. 7 m. Zaprojektowano wymiane
lin odciaggowych wraz z osprzetem na ktorych zawieszona jest trakcja tramwajowa( przewod jezdny

1 x DjpS-100 + lina no$na Cu95 mm?2)



Przy montazu shupéw trakcyjnych nalezy przestrzega¢ nizej podanych zasad

1. stup trakcyjny posadowiony po stronie zewngtrznej sieci tramwajowej i obcigzony jednostronnie
zawieszeniem poprzecznym winien posiada¢ odchylenie osi stupa od pionu 0,5% - 1.5 % wysokosci
stupa w kierunku przeciwnym do dziatania sity wypadkowej naciagu

2. odwierty pod fundament winne by¢ wykonane przy stalym nadzorze przedstawicieli
uzytkownikéw istniejacych instalacji podziemnych przebiegajacych w poblizu wykopow 1
odbierane komisyjnie przez przedstawicieli Inwestora. Stup w czesci naziemnej winien by¢
pomalowany farbg koloru podanego przez Inwestora wediug palety RAL w nawigzaniu do
kolorystyki shupow istniejacych. Fundamenty dla stupéw okresli producent stupéw wybrany przez
Inwestora. Do wykonania konstrukcji nosnej poprzecznej zastosowano linke stalowg nierdzewng
dla sieci z lina nosng z osprzetem sieciowym w wykonaniu tramwajowym z podwojnym stopniem

izolacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST okreslenia podstawowe sg zgodne z ustaleniami pkt 1.4..Specyfikacje Techniczne "
Wymagania Ogélne" oraz PN-K_92002. Sie¢ jezdna tramwajowa i trolejbusowa . Przepisy
budowy" BN-64/3086-09 " Nomenklatura i mianownictwo elementéw sieci trakcyjnej tramwajowej

i trolejbusowej" i PN -76E-05125" Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe"

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogblne wymagania dotyczace materiatow i ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST

., Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.1.1. Osprzet instalacyjny dla linii kablowych energetycznych oraz osprzet instalacyjny dla sieci
trakcyjnej tramwajowej taki jak: zaciski linowe, wieszaki izolowane, izolatory sprzaczkowe,
wysiegniki dla sieci trakcyjnej itp.-wg katalogow.

2.1.2. Sktadowanie materiatow

Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu.



3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne" pkt 3.
3.1. Sprzet do wykonania przebudowy sieci trakcyjnej
1. samochdd Skrzyniowy do przewozu stupa trakcyjnego,
dzwig o udzwigu do 2.5 tony,

samochdd samowytadowczy,

samochdd wiezowy z platforma
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wiertnica

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.
5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty elektroenergetyczne zwigzane z przebudows sieci trakcyjnej winny by¢ poprzedzone
wytyczeniem w terenie lokalizacji stupa trakcyjnego. Nalezy pamieta¢ o zachowaniu skrajni
budowli.

5.2. Zakres wykonywanych robét

montaz elementéw organizacji ruchu na czas robot,

wytyczenie miejsca posadowienia stupa trakcyjnego.

wykonanie wykopu pod fundament stupa,

wykonanie fundamentu i montaz stupa trakcyjnego,
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zamontowanie nowych konstrukcji nosnych (przewieszki) z osprzgtem,



demontaz istniejacych konstrukcji nosnych (przewieszki) z osprzgtem,
regulacja sieci trakcyjnej.

pomiary i badania pomontazowe,
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odtworzenie nawierzchni i uporzadkowanie terenu.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty zakoficzenia robét - do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogblne" pkt 6.
6.1. Zakres kontroli
6.1.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz kable
Powinny posiadaé atest fabryczny wydany przez producenta lub swiadectwo jakosci. Przed
wbudowaniem materiatéw i urzadzen Inspektor Nadzoru, po dokonaniu ogledzin, wpisem do
dziennika budowy wyraza zgode na ich zabudowanie.
6.1.2. Badania i pomiary pomontazowe

1. pomierzy¢ rezystancje izolacji sieci trakcyjnej,

2. dokona¢ pomiaru wysokosci zawieszenia sieci trakcyjnej (przewodu jezdnego) w rejonie
przebudowy.
7. OBMIAR ROBOT
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne" pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest:



1. dlarobét ziemnych - 1 m3 lub 1 m2
2. dla stupow trakcyjnych - 1 szt.
3. dla pozostatych elementéw - 1 szt. lub 1 kpl.

7.2. Obmiar robot

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robot oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materialow. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowg oraz dodatkowe
(nieprzewidziane), ktorych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania rob6t pomigdzy

Wykonawcg a Inspektorem Nadzoru

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 8
Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami

Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

« Polska Norma PN-K-92001 ,, Komunikacja miejska - Osprzgt sieci trakcyjnej tramwajowej i
trolejbusowej - Wymagania i badania"
1. Polska Norma PN-K-92002 ,,Komunikacja miejska - Sie¢ jezdna tramwajowa i trolejbusowa
-Wymagania"
2. Polska Norma PN-K-92008 ,, Komunikacja miejska - Skrajnia kinematyczna wagonow
tramwajowych"
3. Polska Norma PN-K-92009 , Komunikacja miejska - Skrajnia budowli - Wymagania"
4. Polska Norma PN-K-92011 ,, Torowiska tramwajowe - Wymagania i badania"

5. Polska Norma PN-K-92020 ,,Elementy sieci tramwajowej i trolejbusowej - Terminologia"



6. Polska Norma PN-EN 50122-1 ,,Zastosowanie kolejowe. Urzadzenia stacjonarne. Czesé 1:
Srodki ochrony dotyczace bezpieczenstwa elektrycznego i uziemien"

7. Polska Norma PN-EN 50122-2 , Zastosowanie kolejowe. Urzadzenia stacjonarne. CzgsS¢ 2:
Srodki ochrony przed oddziatywaniem pradoéw btadzacych wywotanych przez trakcje
elektryczng pradu statego”

8. Polska Norma PN-83/E-05125 ,.Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe"

10.2. Inne dokumenty
1. Instrukcja badan odbiorczych urzadzen elektrycznych - MGIE 1982;
2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47/2003, poz. 401);
3. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Komunalnej z dn. 09.08.1967 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w komunalnych przedsiebiorstwach komunikacyjnych
(Dz.U. nr 38/67, poz. 199);
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.03.2002r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy w komunikacji miejskiej (Dz.U. nr 37/2002, poz. 341);
5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy
- przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych (Dz.U. nr 80/1999, poz. 912).



