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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STWIORB.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace materiatdéw, wykonania i
odbioru robot podtorowych spetniajgcych wymagania dotyczace bezpieczenstwa kon-
strukcji, bezpieczenstwa pozarowego, bezpieczehstwa uzytkowania, ochrony srodowi-
ska w odniesieniu do Polskich Norm, (PN) przenoszacych europejskie normy zharmoni-
zowane zgodnie z dyrektywg 89/106/EWG lub europejskich aprobat.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB.
Niniejsza Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i reali-
zacji robot podtorowych w zakresie budowy warstw mat wibroizolacyjnych.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB.
Ustalenia niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét podtorowych w za-
kresie budowy mat antywibracyjnych.

1.4. Podstawowe okreslenia.
Zgodnie z D.02.00.01. pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Zgodnie z D.02.00.01. pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Wszystkie materiaty uzyte do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa.
Maty antywibracyjne powinny charakteryzowac sie nastepujagcymi wiasciwosciami w ni-
zej podanych wartosciach granicznych:

*  materiat: poliuretan komérkowy (PUR)

*  grubosci mat: 25mm

*  wytrzymatosc na rozcigganie: min. 0,3 N/mm?

»  statyczny modut podatnosci: = 0,007 N/mm?

*  dynamiczny modut podatnosci: < 0,013 N/mm?

+  Statyczny wspotczynnik sprezystosci poprzecznej: 0,05 N/mm?

*  Dynamiczny wspodtczynnik sprezystosci poprzecznej: 0,10 N/mm?

*  Odksztatcenie trwate po $ciskaniu: <5% (50% $cisniecie w +23°C przez 70 godz.,
30 minut po dekompres;ji)

»  Wydtuzenie przy zarwaniu: min. 250%

Mata winna by¢ pokryta z obu stron twardg ale elastyczng warstwg ochronng zabezpieczajaca
mate przed uszkodzeniami mechanicznymi od ttucznia lub podobnego materiatu.

3. SPRZET.
Przewidywany sprzet - reczny, zgodnie z przyjeta technologia.
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4, TRANSPORT
Maty antywibracyjne dostarczane sg w postaci arkuszy, ktére sg pakowane i zabezpie-
czane folig. W jednym pakiecie znajdujg sie maty tylko jednej grubosci. Wykonawca jest
zobowigzany do ich skladowania i przechowywania w sposéb zapewniajacy ich jakos¢ i
przydatnosc do robot. Maty moga byé przechowywane w magazynie lub na miejscu
budowy w suchych warunkach z dala od bezposredniego nastonecznienia.

5. WYKONANIE ROBOT.
Podtoze gruntowe , na ktérym bedg uktadane maty powinno by¢ wykonane zgodnie z
projektem. Podtoze powinno by¢ zageszczone, wyrdwnane, wolne od bruzd | ostrych
nieréwnosci.
Na catej powierzchni warstwy stabilizacji roztozy¢ recznie na styk maty wibroizolacyjne
0 grubosci 25 mm, w taki sposéb aby roztozona warstwa wystawata 25 mm poza skraj-
ne krawedzie ptyt torowych. Styki mat powinny by¢ potaczone i zabezpieczone tasma
samoprzylepng przed betonowaniem w celu uniknigcia wptyniecia betonu pomiedzy
maty. Na wystajgcych spod ptyty torowej fragmentach maty utozy¢ pionowe paski z ma-
ty o grubosci, oddzielajace ptyty torowe od przylegtych konstrukcji nawierzchni drogo-
wej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola ma na celu zapewnienie robo6t zgodnie z dokumentacjag techniczng, normami,
przepisami technicznymi i umowami oraz ma na celu nie dopuszczenie do dalszych
prac, jezeli juz uprzednio wykonane prace nie spetniajg stawianych wymogow, jak row-
niez zapewnienie stosowania wladciwych materiatéw, metod pomiarowych, technologii i
warunkow ochrony Srodowiska.
Kontrola jakosci robét obejmuje:
*  jakos¢ uzytych materiatow,
*  sposoOb przygotowania podtoza pod maty,
*  jako$¢ utozenia mat,
*  wizualng ocene jakosci wykonanych robot,
*  sprawdzenie zgodnosci wymiardw i rzednych wysokosciowych podtorza z wiel-
kosciami projektowanymi,
Kontrola jakosci utozenia mat polega na wizualnej ocenie jakosci wykonywanych robaét,
ze szczegolnym zwrdceniem uwagi na sposob wykonania potaczen (wielkosc¢ i kierunek
zaktaddw).

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiaru dla mat wibroizolacyjnych jest ,m>",

8. ODBIOR ROBOT.
Odbioru robét dokonuje sie po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania
z projektem.
Roboty podlegajg zasadom odbioru robét ulegajgcych zakryciu.
Wykonanie robo6t sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika
budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptaci sie za ,m?" uloZenia maty.
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PRZEPISY ZWIAZANE.

DOKUMENTY.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity). Dz. U.
Nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r., o zmianie ustawy - Prawo budowlane.
Dz. U. Nr 93 poz. 888 z 2004 r.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. Dz. U. Nr 92 poz.
881z 2004 r.
Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.,
w sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych. Dz. U. Nr 107 poz. 679 z 1998 r.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrzesnia 2003 r., w sprawie wykazu
typéw budowli i urzadzenh przeznaczonych do prowadzenia ruchu kolejowego oraz ty-
pow pojazdow kolejowych, na ktére wydawane sg Swiadectwa dopuszczenia do eksplo-
atacji. Dz. U. Nr. 175 poz.1706 z 2003 r.
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r., w sprawie bezpie-
czenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych
do robot ziemnych, budowlanych i drogowych Dz. U. Nr 118, poz. 1263 z 2001 r.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. Dz. U Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.

PN-EN ISO 527-3:1998 Tworzywa sztuczne — Oznaczanie wiasciwo$ci mechanicznych
przy statycznym rozcigganiu — Warunki badan folii i ptyt
PN-EN ISO 1856:2004 Elastyczne tworzywa sztuczne porowate — Oznaczanie od-
ksztatcenia trwatego po sciskaniu
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