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PROJEKT ARCHITEKTONICZNG BUDOWLANY:
Przebudowa torowiska ramwajowego w Chorzowle na ulicach:
a) Armii Krajowe] na odcinku od ul, Galeczki do ul. Dgbrowskiego
b) Wolnoscl na odcinku od granicy z miastem $wletochlowice do ui. Bolestawa Chrobrego wigeznie
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PROJEKT ARCHITEKTONICINO BUDOWLANY:
Przebudowa torowiska framwadjowego w Chorzowle na ulicach:
a) Armil Krajowe] na odeinku od ul. Galeczkl do ul. Dgbrowskiego
b} Wolnoscl na odcinku od granicy z mlastern Swietochiowice do ul. Boleslawa Chrobrego wigcznie

2 Polska Sp.z 0.0.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D.00.00.00. - »Wymagania Ogélne” odnosi sie do
wymagan wspblnych dla poszczegélnych wymagan technicznych dotyczacych przebudowy sygnalizacji Swietlnej na
skrzyzowaniu ul. Armii Krajowej — Bolid — Szpitalna w Chorzowie.

Zakres robdt obejmuje:
— przebudowa sygnalizacji $wietlnej

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna (STWIORB) stanowi czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy ja stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych STWIORB
1.3.1. Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powidzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru robét Budowlanych.

D.07.00.00. Urzadzenia bezpieczenstwa Ruchu
(CPV ~45316000-5)
D.07.03.01. Sygnalizacja $wietlna
(CPV - 45316000-5)

1.4. Okreslenia podstawowe,

Jezeli w kontrakcie zostana uzyte wymienione ponizej okreslenie, to ich znaczenie nalezy interpretowac nastepujaco :
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calogé techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego czgs¢ stanowigcea odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dhugo$¢ mostu - odlegtosé miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypka - odleglo$¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas Jjego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych oraz zdarzeti i okolicznoscei zachodzacych w toku wykonywaria robét.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.
1.4.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcee, upowazniona do kierowania robotami j do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi
jezdnie,

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.12. Konstrukcja nosna (przesto lub przgsta obiektu mostowego) - cze$é obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obrhiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi §tronami, shuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w
rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera. :

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z ocena jako$ci materialéw oraz robdt.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
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B NS PROJEKT ARCHITEKTONICZNG BUDOWLANY:
2 Polska $p.z o.0. Przebudowa torowliska ramwajowego w Chorzowie na ulicach:
a) Armil Krajowe] na odcinku od ul. Galeczkl do ul. Dgbrowskiego

b} Wolnosci na odcinku od granicy z miastem §wleiochlowice do ul. Bolestawa Chrobrego wigcznie

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw shizacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa S$cieralna - gérma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czymikow
atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni.,
Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérna czesé podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sklada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy spelniajaca, obok funkcji noénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania
mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;j.

Warstwa odsaczajaca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodno§¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robdt budowlanych. .

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniaeych ludzi i $rodowisko przed uciazliwoéciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - czg$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw, umieszezenia
urzadzenn bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesénie do bocznego oparcia
konstrukeji nawierzchni.

1.4.26. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.27. Podloze ulepszone - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.30. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego polaczenia.
1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, shizace do przeptywu matych
ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad
droga, kolej, rurociag itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.35. Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej $ciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyf, komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego. .

1.4.37. Rozpigtosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.38. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji
obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podhuznej, obejmuje catkowity szerokosé konstrukeyjng ustroju niosacego.
1.4.39. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajéw ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle porgezy mostowych z wylgczeniem konstrukeji przy jezdni dolem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego. .

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.41. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.
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BURNG PROJEKT ARCHITEKTONICZNG BUDOWLANY:
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1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego. '

1.4.43. Zadanie budowlane - czesé przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebna calodé konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spelienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegac na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robét

Specyfikacje techniczne jako wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudowa sygnalizacji
$wietlnej na skrzyzowaniu ul. Armii Krajowej — Bolid ~ Szpitalna w Chorzowie, stanowia Specyfikacj¢ Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych w rozumieniu ustawy Prawo Zaméwiert Publicznych.

Wykonawca w granicach okreslonych w Kontrakeie, zrealizuje i ukonczy Roboty zgodnie z Kontraktem i poleceniami
Inzyniera i usunie wszelkie wady w Robotach.

Wykonawca dostarczy Urzadzenia i Dokumenty Wykonawcy wyspecyfikowane w Kontrakcie, oraz caly Personel
Wykonawcy, Dobra, $rodki zuzywalne i inne rzeczy i ushugi, czy to natury czasowej czy stalej, konieczne do tego
zaprojektowania, realizacji, ukoriczenia i usuniecia wad.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za stosownos¢, stabilnos¢ i bezpieczefistwo wszystkich dziatan prowadzonych na
Placu Budowy i wszystkich metod budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie dokumenty Wykonawcy,
Roboty Tymczasowe, oraz takie projekty kazdej czedei sktadowej Urzadzen i Materialéw jakie beda wymagane aby ta
czeS¢ byla zgodna z Kontraktem.

Wykonawca, kiedykolwiek bedzie wymagat tego od niego Inzynier, przediozy szczegOly organizacji i metod, ktére
Wykonawca proponuje przyjaé do realizacji rob6t. Bez uprzedniego powiadomienia Inzyniera, nie bedzie dokonana
zadna znaczaca zmiana w tej organizacji i metodach,

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspblrzedne punktéw ghéwnych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na whasny koszt,

1.5.2. Dokumentacja projektowa

1.5.2.1. Zawarto$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia przekazywanych Wykonawcy przez Zamawiajacego,
w tym Dokumentacji Projektowe;.

L. Instrukcja dla Wykonawcéw wraz z Formularzami
IL Istotne dla stron postanowienia imowy
HI. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
IV. Dokumentacja Projektowa
Projekt wykonawezy
- Sygnalizacja $wietlna wraz z docelowa, organizacja ruchu
Przedmiar robot

1.5.2.2. Dokumentacja projektowa do wykonania przez Wykonawce.
Wykonawca we wlasnym zakresie, w ramach ceny kontraktowej, w 4 egz. opracuje i uzgodni z Kierownikiem Kontrakt
oraz innymi odpowiednimi Instytucjami:
- geodezyjng dokumentacje powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i wszystkich obiektéw, z naniesieniem Zmian na
mapg zasadnicza z uzyskaniem potwierdzenia z Wojewddzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej,
- dokumentacjg fotograficzng i archiwalng dla wszystkich prowadzonych robét, w szczegdlnosci robot zanikajacych,
- projekty technologiczne i organizacyjne robét, oraz PZJ ,
- projekty bram, posadowienia, konstrukeji wsporczych tablic i znakéw drogowych do projektu stalej organizacji ruchu,
- projekty wykonawcze zabezpieczenia $cian glebokich wykopéw, ewentualnych $cianek szczelnych wraz z rysunkami
warsztatowymi rozpdr i §ciggéw, .
- projekty wykonawcze odwodnienia wykopéw na czas prowadzenia robét, .
- projekty wykonawcze obnizenia zwierciadla wody gruntowej,
- projekt roboczy technologii robét rozbiérkowych,
- projekt organizacji i harmonogram robét ziemnych,
- projekt gospodarki odpadami zgodnie z obowiazujacymi wymaganiami, a w szczegblnosei:

e  Opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i zlozenie wniosku o jego

zatwierdzenie przed rozpoczeciem robét rozbidrkowych,
¢ Uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,
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PROJEKT ARCHITEKTONICING BUDOWLANY:
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Polska Sp.z o.0.

e  Sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi
odpadami i zlozenie jej do wiasciwego organu ochrony $rodowiska przed rozpoczeciem robdt
rozbidrkowych,

- recepty laboratoryjne mieszanek warstw nawierzchni i podbuddw,

- recepty laboratoryjne mieszanek betonowych,

- operat odbiorowy,

- pozostate drobne projekty robocze wymienione w poszczegblnych STWIORR.

Jezeli w trakcie wykonywania Robét, konieczne okaze si¢ uzupetnienie rysunkéw, to Wykonawca wykona brakujace
rysunki oraz niezbedne specyfikacje wasnym staraniami na koszt wlasny, oraz przedstawi je Kierownikowi Projektu do
zatwierdzenia w ilosciach i terminie z nim uzgodnionym, nie pézniej jednak niz na 6 tygodni przed terminem
rozpoczgcia Robét (wg harmonogramu). Wszelkie opdZnienia w powyzszym terminie sg Jjednoznaczne z opéznieniami z
winy Wykonawcy w terminie realizacji Robét. Wszystkie koszty zwigzane z przygotowaniem, uzgodnieniem i
zatwierdzeniem w/w dokumentacji sg zawarte w Cenie Kontraktowej i nie beda podlegaty odrebnej zaplacie.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektows i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia
czgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich wazno$ci wymieniona
w ,,0gblnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw Iub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda
zgodne z dokumentacja projektowa i STWIORB. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszezalne sq odchylenia w ramach okre$lonego przedziahy tolerancji.
Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekraczad dopuszczalnego przedziah tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pefni zgodne z dokumentacja projektows lub STWIORB ; wplynie
to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawea jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery drogowe, urzadzenia odwodnienia itp.) na Terenie Budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robdt. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, opracowany po wstepnym
przeanalizowaniu technologii robét a przed przygotowaniem harmonogramu robét, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenistwo
pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne
ze wzgleddw bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera. Z uwagi na charakter
drogi nalezy zastosowa¢ znaki duze z folii odblaskowe;j II generacji.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tre$é bedzie zatwierdzona przez InZyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt organizacji i zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebne; zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w
ceng kontraktowa, ) :
Wykonawga jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢é utrzymywane przez Wykonawce na jego koszt
przez caty czas budowy. ‘

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. :

W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:

- utrzymywa¢ teren budowy i'wykopy w stanie bez wody stojacej,
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- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb Iub whasnodoi
spofecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazyn6w, skladowisk i drég dojazdowych,

- $rodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszezeniem zbiorikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkceyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy fatwopalne beda skfadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ stosowane do wykonania robdt.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez odpowiednia jednostke,
Jjednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na Srodowisko.

Materialy, ktdre w sposéb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoniczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych
materialéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Konsekwencje uzycia materiatéw szkodliwych dla otoczenia, a stanowiacych jakiekolwiek zagrozenie dla érodowiska,
poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnodci publicznej i prywatnej.
Jezeli w zwiazku z niewlasciwym prowadzeniem robdt, zaniedbaniem lub brakiem dziatadi ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wiasnoéé w taki sposéb, aby stan naprawionej wiasnosci byt nie gorszy niz przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialanie uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wskazanych w dokumentacji dostarczonej mu przez Zamawiajacego. Wykonawea
zapewni wlasciwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebudowe tych instalacji zgodnie z wymaganiami uzytkownikéw oraz
bedzie odpowiedzialny za ochrong tych urzadzes podczas trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore
maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzedi podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych znajdujacych
si¢ w terenie objetym Robotami.

Na terenie budowy przylegajacym do zabudowy mieszkaniowej, Wykonawca bedzie realizowaé Roboty w spostb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia. Wykonawca przed rozpoczeciem Robét winien
sporzadzi¢ inwentaryzacj¢ i oceng stanu technicznego istniejacych budynkéw, studni i drég dojazdowych, lezacych w
strefie wplywu drgan oraz innych skutkéw prowadzenia Robét, dla unikniecia ewentualnych roszczen zainteresowanych
stron. W strefach niekorzystnego wplywu prowadzenych Robét, wykonawca winien prowadzié Roboty tak, aby skutki:
jego dziafalnosci nie wplynely na stan techniczny obiektéw sasiadujacych z Terenem Budowy. W celu ograniczenia
drgat Wykonawca powinien prowadzi¢ Roboty sprzetem nie wywohijacym wibracji i innych negatywnych efektow.
Kierownik Projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawea a
wiadcicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Kierownik
Projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w Kontrakcie. :

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Umowa nr IK/07/184 Obiekt: 6.1 Modernizacja sygnalizacii $wietine]. Ulica Armii Krajowej str.7



BLIN G PROJEKT ARCHITEKTONICZNO BUDOWLANY:
T = PolskaSpzo.o. Przebudowa torowiska ramwajowego w Chorzowle na ulicach:
a) Armii Krajowe] na odceinku od ul. Galeczki do ul, Dgbrowskiego
b} Wolnoscl na odcinku od granicy z mlastem Swigtochlowlce do ul. Bolestawa Chrobrego wigcznie

Pojazdy lub fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment
budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, rowniez innych
drdg publicznych uszkodzonych przez transport ponadnormatywny Wykonawcy.

Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od whasciwych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu. Kierownik
Projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spehiajace tych warunkéw zostaly usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca
poniesie wszelkie koszty zwiazane z naprawami drég publicznych, ktére zostaly uszkodzone przez transport
Wykonawcy.

1.5.10. Bezpieczenistwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy,
migdzy innymi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy,
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. ar 47 poz. 401) oraz z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (Dz.U. nr 120 poz. 1126).

W szezegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakoficzenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pemi odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich -
wymagail prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzeti lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé
Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powolane sq konkretne normy lub przypisy, ktére spelnia¢ majg materiaty,
sprzgt 1 inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W
przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa pafistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mgoga byé
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo roéwny lub wyiszy poziom wykonania niz
powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika
Projektu. Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza byé dokladnie opisane
przez Wykonawce i przediozone Kierownikowi Projektu przed oczekiwang datg ich zatwierdzenia, w terminie z mim
uzgodnionym. Dodatkowo, ustalony z Kierownikiem Projektu termin przekazania zamiennikéw norm do zatwierdzenia,
powinien znalez¢ si¢ w zapisach PZJ. W przypadku, kiedy Kierownik Projektu stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie
zapewniaja zasadniczo réwnego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w
dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw lub wyrobdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robét, Wykonawea przedstawi szezegélowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badafi laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii (czesci) materiatéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zZrédta w sposob ciagly spelniaja wymagania STWIORB w czasie postepu Robét.

2.2. Stosowanie wyrobéw budowlanych

Zgodnie z ustawg z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych, podczas realizowania przedmiotowego zadania
budowlanego, do stosowania dopuszcza sie wylacznie: )

1. Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczeni
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2. Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE — pod warunkiem gdy:

a) wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski,

- w zgodzie z istniejacg PN, a producent zalgczyt deklaracje zgodnosci z ta norma,

- w przypadku braku PN lub istotnej réznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang aprobaty techniczna, a producent
dolaczyt deklaracje zgodnoscei z ta aprobata,

- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z PN wyrobu albo aprobats techniczna, a producent zataczyt
odpowiednig informacje o wyrobie,

b) wyréb zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent zataczyt do
wyrobu deklaracje zgodnoéci z ta aprobata,

¢) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobdéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenistwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodnoscei z uznanymi regulami sztuki budowlane;,

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedlug indywidualnej dokumentacii
technicznej, dla ktérego producent wydat specjalne o$wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz z
przepisami.

Wyr6b budowlany, ktory posiada oznaczenie CE Iub znak budowlany, albo posiada deklaracje zgodnosci, nie moze by¢
modyfikowany bez utraty waznoéci dokumentéw dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku zastosowania
modyfikacji nalezy uzyskaé aprobatg techniczng dla takiego wyrobu.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy i zlozone w
miejscu wybranym przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Kontraktu
zezwoli Wykonawey na uZycie tych materialéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Kierownika Projektu. Koszt Zwigzany z
usuni¢ciem materialéw nie podlega odrgbnej zaptacie i musi by¢ uwzgledniony w Cenie Kontraktowej.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduje mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé pézniej zmieniany bez zgody
Kierownika Projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialdw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Kierownikiem Projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwérnie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
whasciwodci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreSlonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwdrni, musza by¢ spelnione nastepujace
warunki:

- Kierownikiem Projektu bedzie miat zapewniona wspélprace i pomoc Wykonawey oraz producenta materialéw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

- Kierownikiem Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomni, gdzie odbywa sieg
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji Robét, ‘

- Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Kierownikiem Projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badan w tych miejscach.

2.7. Materialy z rozbidrek

Materialy z rozbiorek stanowia w wiekszosci wlasnos¢ Wykonawcy, chyba, ze wiasciciel zdemontowanych urzadzef
okresli inaczej. Materialy z rozbiérki Wykonawea usunie poza Plac Budowy na wlasciwe sktadowisko lub wysypisko,
przy przestrzeganiu przepiséw ustawy z dn. 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 poz. 628).

Wykonawca w cenie Kontraktowej uwzgledni pozytki wynikajace z pozyskania materialéw z rozbiérek. Powinien
réwniez w cenie Kontraktowej uwzgledni¢ ewentualne koszty utylizacji materialéw jak réwniez koszty ich transportu na
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miejsce utylizacji. Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢ rzeczywiste odleglosci odwozu
materiatlow przeznaczonych do utylizacji i uwzgledni¢ to w cenie Kontraktowej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzgt uzywany do Robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ Iub projekcie organizacji Robét,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustalefi wymienionych wyzej w dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniach Kierownika Projektu w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak
réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akeeptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akeeptacji Kierownika Projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez
Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Rob6t i wlasciwoéei przewozonych materiatéw. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiadz, co do przewozu nietypowych ladunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Kierownika Projektu.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacii
Projektowej, STWIORB i wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie przewidzianym Kontraktem. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Koszt ochrony i utrzymania tych drég Wykonawca ujmie w cenie Kontraktowe;j.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami umowy z Zamawiajacym, oraz za jako$é
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
STWIORB, PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostang
usuniete przez Wykonawce, na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokoéci przez Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach - sformufowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWIORB, a takze w normach
i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkeji i przy badaniach materialéw, doSwiadczenia z przesztoéci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie. .
Polecenia Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawcg w czasie okrelonym przez Kierownika
Projektu pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytuhu poniesie Wykonawea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program Zapewnienia Jakos$ci .

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty kierownika Projektu Programu
Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawia si¢ zamierzony: sposob wykonywania robdt, mozliwodci techniczne,
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kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.

W przypadku gdy prowadzone Roboty naleza do rodzaju Robét stwarzajacych zagrozenie bezpieczenistwa 1 zdrowia
ludzi (zgodnie z D. U. Nr 120/2003 r. poz. 1126) Wykonawca ma obowiazek przedstawienia, najp6zniej w terminie 7
dni przed rozpoczgciem Robét, odpowiedniego planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia /BIOZ/.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawieraé:

a) czgs¢ ogdblng opisujaca:
e organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

zapewnienie przepiséw BHP,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$é i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robét,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych Robét,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium whasnego, lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badar),

®  sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapiséw pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany spos6b i forme przekazywania tych informacji Kierownikowi Projektu,

b) cze$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robét:

°  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z podaniem ich parametréw technicznych oraz z opisem
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilosci Srodk6éw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialéw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementéw Robdt,

®  spos6b postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom,

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli Rob¢t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zalozona jako$é Robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materialéw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawey przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreglone w STWIORB, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie Robot
zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.
Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynal ujenmie na wyniki badan, Kierownik Projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do Rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonaweca.

Kierownik Projektu jest upowazniony do kontroli wszystkich Robét oraz materiatéw dostarczonych na budowe lub na
jej terenie produkowanych, wiaczajac w to przygotowanie i produkcj¢ materiatéw. Kierownik Projektu powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialy 1 Roboty, ktére nie spelniaja wymagan jakosciowych.

6.3. Pobieranie probek . .
Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Kierownik Projektu bgdzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.
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Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawece i zatwierdzone przez Kierownika Projektu. Probki

dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Kierownika Projektu beda odpowiednio opisane
1 oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialéw, ktére budza
watpliwosei co do jakodci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty dodatkowego pobrania prébek pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek w
trakcie ich badania; w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowaé moZna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonanin pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybeiej, nie pdZniej
jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedhig dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez kierownika projektu

Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materialéw w miejscu ich
wytwarzania / pozyskiwania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawey i
producenta materialéw.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnos¢ materiatléw i Robét z wymaganiami STWIORB na podstawie
wynikéw badan kontrolnych i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik Projektu powinien pobiera¢ prébki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Kierownik Projektu oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i Robét z Dokumentacja Projektowa i STWIORB. Moze réwniez
zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium.
Jezeli badania te potwierdza zastrzezenia Kierownik Projektu to catkowite koszty tych powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie z
odrebnymi przepisami (ustawa z dnia 16.04.2004r. o wyrobach budowlanych) oraz, ktére spemiaja wymogi STWIORB.
W przypadku materialéw, dla ktérych spelnienie w/w przepiséw jest wymagane przez STWIORB, kazda partia
‘dostarczona do Robét bedzie posiadaé dokumenty, potwierdzajace i okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ dokumenty zgodne z p. 2.3. wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Kierownikowi Projektu. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan nie mogg by¢ wbudowane i beda
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konfca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu Robdt, stanu bezpieczenistwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. ’
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegblnosei:

e  datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

e datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe,

e uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,
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terminy rozpoczgcia i zakoriczenia poszezeg6lnych elementéw Robét,

przebieg Robdt, trudnosei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

uwagi i polecenia Kierownika Robét,

daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordéw
Robot,

wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szezegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

dane dotyczace czynnosei geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robét,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

dane dotyczace jako$ci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e  inne istotne informacje o przebiegu Robét.

® © o e

@

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone Kierownikowi Projektu
do ustosunkowania sie.
Decyzje kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub

zajgciem stanowiska.
Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak

strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy Robot.

6.8.2. Rejestr obmiaréw

Ksigzka (Rejestr) Obmiaréw —  stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z clementéw Robot. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych
w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawey beds gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Kierownika Projektu.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt. 6.8.1-6.8.3. nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru Robét,

protokoly z narad i ustaleni,

korespondencije na budowie.

@

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robét bedzie okreSlaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacija Projektowa,
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Projektu o zakresie obmierzanych -
Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do
akceptacji wykonane obmiary. .

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Umowa nr iK/07/184 * Obiekt: 6.1 Modemizacja sygnalizaci swietine]. Ulica Armii Krajowe]  sir.13



PROJEKT ARCHITEKTONICING BUDOWLANY:
Przebudowa forowiska framwajowego w Chorzowle na ullcach:
a) Armii Km}owej na odcinku od ul, Galeczkl do ul. Dgbrowsklege
b} Wolnoscl na odcinku od granicy z miastem Swietochlowice do ul. Bolestawa Chrobrego wigcznie

2 Polska Sp.z o.0.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione
wg instrukcji Kierownika Projektu na pi$mie.

Obmiar gotowych Robot nalezy przeprowadzi¢ z czgstotliwoscia nie rzadsza niz wymagana do dokonania miesigcznych
platno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w Kontrakcie.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ dodatkowych robdt nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z wyjatkiem Robét
zaakceptowanych przez Kierownika Projektu na pi$mie. Zwigkszona ilo§¢ robét w stosunku do Dokumentacji
Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia Kierownika Projektu nie moze stanowi¢ podstawy do roszczen
o dodatkowgq, zaplate.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci Robdt i materialéw

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhiz linii
osiowej.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’® (netto) jako
dhugos$é pomnozona przez Sredni przekrdj.

llosei, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Kierownika

Projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom STWIORB. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Kierownika Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Roboét, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do
Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustaleft odpowiednich STWIORB, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie péZniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Robot.

Jako$¢ i ilo$¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentdw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentaqa Projektowa,
STWIORB i uprzednimi ustaleniami.
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Nie dopuszeza si¢ dokonania Odbioru Robét w przypadku wystapienia wad i usterek majacych znaczacy wplyw na
Jako$¢ wykonanych Robét oraz pézniejsza negatywna pracg calej konstrukcji w okresie eksploatacji. W takim
przypadku Wykonawca jest odpowiedzialny za podjecie wszelkich staran celem likwidacji tych wad i poprawy jakosci
robét na whasny koszt,

W przypadku gdy Kierownik Projektu stwierdzi, ze zaistniale wady 1 usterki nie maja istotnego wplywu na 0gdlng
Jjako$¢ wykonanych Robét, moze dopuscié do odbioru robét pod warunkiem dokonania odpowiednich potracen z tytuhu
ich wystepowania.

8.2. Odbidr czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego Robét dokonuje sig
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Kierownik Projektu.

8.3. Odbidr ostateczny

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich jlodei, jakosci i

wartosci.

Calkowite zakoriczenie Rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do

Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakeie Kierownika Projektu.

Odbiér ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia

przez Kierownika Projektu zakonczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego Robé6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodci Kierownika Projektu i

Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw,

wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robét

zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rob6t uzupehiajacych i Robét poprawkowych.,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych Iub Robét uzupehiajacych w warstwie Scieralnej

lub Robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robét, jezeli ich jakosé i ilosé w poszczeg6lnych asortymentach jest zgodna z

warunkami Kontraktu, STWIORB i poleceniami Kierownika Projektu. ’

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Roboét jest protokét odbioru ostatecznego Robét

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji Projektu. ,
2. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew.
uzupetniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne:

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badari i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWIORRB i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.

Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ. '

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnych robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robét
wlascicielom urzadzen.

9. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robét i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wraz z o$wiadczeniem o zakoniczeniu Robét.

12. Protokoly odbioréw czesciowych i robét zanikajacych (podlegajacych zakryciu).

N W

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzupetiajacych wyznaczy Komisja.

§.3.2. Odbioér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.
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9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne.
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczatowo podstawa platodci jest wartoé¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu,
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWIORB i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét beda obejmowad:
e robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
e  wartos¢ uzytych Materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, normatywnych ubytkow 1 transportu na
Teren Budowy,
e  wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT. :
W przypadku wykonywania rob6t branzowych, do cen jednostkowych nalezy doliczy¢ koszty nadzoru uzytkownika
urzadzen towarzyszacych.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
Wykonawca ujmie w cenie kontraktowej koszt dostosowania sie do wymagaf Warunkéw Kontraktu i Wymagan
Ogoélnych zawartych w STWIORB DM.00.00.00. obejmujacy m.in.:
¢  dostarczenie, instalacj¢ i demontaz tablic informacyjnych, urzadzen zabezpieczajacych plac budowy, §wiatel
ostrzegawczych, zapér, ogrodzenia, itp.
utrzymanie na czas budowy zabezpieczenia palcu budowy i tablic informacyjnych,
wybudowanie, utrzymanie i likwidacj¢ objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu,
geodezyjng i budowlang dokumentacje powykonawcza,
koszty zapewnienia wymaganych ubezpieczen,

oraz wszystkie dodatkowe warunki nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy, i organizacja ruchu

Projekt Organizacji Ruchu na czas budowy stanowi integralng czes¢ Dokumentacji Projektowej. Wykonanie Organizacji
Ruchu na czas budowy ponosi Wykonawca. Po stronie Wykonawcy lezy rowniez spelnienie roszezeti osdb i podmiotéw,
ktére w zwiazku z wprowadzeniem Organizaciji Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robét doznaja jakiegokolwiek

uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i organizaciji ruchu obejmuje:

e Ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu.

o  Oplaty/dzierzawy terenu.

e Przygotowanie terenu.

e Wszystkie odszkodowania zwigzane budows, eksploatacja i likwidacja czasowej organizacji ruchu, w tym
odszkodowania za wydluzenie tras pojazdéw komunikacji zbiorowej i czasowe przeniesienie przystankdw.
Przygotowanie terenu.

e  Konstrukeje tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu.
e Tymczasowe zabezpieczenie lub przebudowa urzadzen obeych.

2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
e Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymeczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
o Swiatel. . .
e Utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

3. Koszt Likwidacji

e  Usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania.
e Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2003.207.2016) z pézniejszymi zmianami.

10.2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz.U.Nr 138, poz. 1555). )

10.3. Ustawa z dnia 27 kwieciei 2001 — O odpadach (Dz.U. Nr 62, poz. 628).

10.4. Rozporzadzenie MGPiB z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych dotyczacych
wyrobéw budowlanych (Dz.U. Nr 10, poz. 48).

10.5. Rozporzadzenie MGPiB z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-
kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz.U. Nr 25, poz. 133).

10.6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeistwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401).

10.7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczetistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126).

10.8. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163) z pézniejszymi
Zmianami.

10.9. Ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznych — tekst Jednolity Dz.U. Nr 204, poz. 2086 z 2004 r.

10.10. Ustawa prawo ochrony $rodowiska — Dz.U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., nowelizacja z 18 maja 2005 r.

10.11. Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20 czerwca 1997 r. — tekst jednolity, Dz.U. Nr 58, poz. 515 z 2003 r.

10.12. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych — Dz.U. Nr 92, poz. 881.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.07.03.01. SYGNALIZACJA SWIETLNA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét zwigzanych z przebudowg sygnalizacji §wietlnej na skrzyzowaniu ul. Armii Krajowej —
BOWiD —Szpitalna w Chorzowie .

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych STWIORB
Wykonanie robét wymienionych w p. 1.1. obejmujg wykonanie kompleksowych robdt zwiazanych z budowa
sygnalizacji sterowanej ruchem, pracujacej w oparciu o system detekeji na skrzyzowaniu wym. wp. 1.1,

Tlos¢ sygnalizacji - 1

W zakres prac wchodza

- demontaz istniejacych elementéw sygnalizacji

- Wytyczne tras kanalizacji, przepustéw, masztéw i sterownika w terenie

- nadzér uzytkownikéw linii i obiektéw krzyzowanych

- wykonanie i zasypanie wykopéw kontrolnych

- wykonanie i zasypanie wykopéw dla kanalizacji i przepustéw z ubiciem gruntu warstwami, wyréwnaniem tereny i
wywiezieniem nadmiaru gruntu

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kanalizacji i przepustéw

- dostawe materialéw

- rozbudowa sterownika sygnalizacji

- montaz masztéw sygnalizacyjnych ocynkowanych

- montaz glowic wierzchotkowych na masztach

- montaz zawiesi sygnalizatoréw na wysiegnikach

- montaz konsol sygnalizatoréw na masztach

- montaz fundamentéw pod wysiegniki

- montaz wysiggnikéw sygnalizacyjnych dwuczg$ciowych ocynkowanych

- montaz ekranéw kontrastowych

- montaz sygnalizatoréw 1x200 (LED - warunkowy) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 1x200 (LED - ostrzegawczy) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x200 (LED - przejécie dla pieszych) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x200 (LED - tramwaj) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - ogdlna) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - kierunkowa) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x300 (LED - tramwaj) na wysiegniku

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - ogélna) na wysiggniku

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - kierunkowa) na wysiegniku

- wykonanie petli indukeyjnych w jezdni

- montaZ tabliczek informujacych o wzbudzaniu sygnaléw zielonych na przejsciu dla pieszych

- montaz przyciskéw sterowniczych z potwierdzeniem optycznym typu LED, z napisem CZEKAJ

- montaz wspornikéw pod kamery mocowane na wysiegniku

- instalacja 1 montaz systemu wideo detekcji dla czterech kamer wraz z oprogramowaniem, podlaczeniem 1
skalibrowaniem na obiekcie ‘

- montaz czujnikéw trakcyinych ‘ .

- whaczenie sygnalizacji do systemu zdalnej kontroli i nadzoru pracy sygnalizacji SNS/ASR

- ulozenie opancerzonego weza w rurze ochronnej DVR 50 mm

- ulozenie kanalizacji kablowej z rur DVR 50 mm, 1 - otworowej

- ulozenie kanalizacji kablowej z rur DVR 110 mm, 112 otworowej

- wykonanie przewiertéw sterowanych pod jezdniami z rur RHDPE 110 mm

- posadowienie studzienek kablowych z polipropylenu o ksztalcie walca, §r wew. 0,35m, §r. zewn. 0,4m

- wykonanie w studzience kablowej polaczenia petli indukeyjnych kablem sterowniczym przy zastosowaniu muf
zelowych wielokrotnego uzycia ’

- weiagnigcie kabla wizyjnego XzWDXpek do kanalizacji kablowej oraz do wysiegnikéw dla podlaczenia wideokamer
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- weiggnigeie kabla YKSLY od listwy zaciskowej w stipie do wideokamer

- zasilenie kablem YKSLY czujnikéw trakcyjnych wraz z montazem linki nosne;j

- wykonanie odcinkéw przewodéw petli od nawierzchni asfaltowej do studzienki w wezu wodnym & 3/8,

- uszczelnienie otworéw kanalizacji i wyprowadzen kabli uszezelkami plastikowymi

- obrébka koricow kabli sterowniczych XzTKMXpw

- obrébka koricow kabli sterowniczych YKSY i YKY

- obrobka konicow kabli sterowniczych XzWDXpek i YKSLY

- wykonanie odcinkéw przewodéw petli od nawierzchni asfaltowej do studzienki w wezu wodnym & 3/8,

- weiagnigcie projektowanych kabli sygnalizacyjnych YKSY do kanalizacji kablowej od sterownika, do masztow
sygnalizacyjnych, wciagnigcie przy udziale podnosnika kabli YKY do sygnalizatoréw zawieszonych nad jezdnia

- doprowadzenie do zacisku PE w sygnalizatorze wysiegniku i urzadzeniu wechodzacym w sklad sygnalizacji przewodu
ochronnego LgY,, 10mm?,

- wykonanie w studzience kablowej polaczenia petli indukcyjnych kablem sterowniczym przy zastosowaniu muf
zelowych wielokrotnego uzycia

- uszczelnienie otwordw kanalizacji i wyprowadzen kabli uszczelkami plastikowymi

- znakowanie i opisanie kabli znacznikami plastikowymi

- ochrona antykorozyjna konstrukeji

- wykonanie potaczen kolumn sygnalizacyjnych oraz przyciskow zgloszeniowych z listwami samozaciskowymi

- montaz uziemien

- montaz uziomdéw szpilkowych masztéw i wysiegnikéw i sygnalizacji

- odbidr techniczny robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu przed zasypaniem

- badania préby i pomiary linii oraz prace rozruchowo - regulacyjne

- plantowanie i czyszczenie terenu

- wywiezienie nadmiaru gruntu i gruzu

- wykonanie inwentaryzacji i pomiaréw geodezyjnych powykonawczych

- wykonanie dokumentacji powykonawczej

- inne prace niezbgdne dla wykonania linii sygnalizacji

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Sygnalizator - zestaw urzadzen optyczno-elektrycznych lub optyczno-elektronicznych (komér sygnatowych)

shuzacych do nadawania sygnatéw przeznaczonych dla uczestnikéw ruchu.

1.4.2. Element wsporczy — maszt lub shup wysiegnikowy stuzacy do zamocowania sygnalizatora (sygnalizatoréw) obok

Jjezdni lub nad nia; elementy wsporcze musza umozliwiaé solidne zamocowanie w gruncie lub do obiektu kubaturowego

i by¢ odpowiednio zabezpieczone antykorozyjnie.

1.4.3. Komora sygnalowa — podstawowy element optyczno-elektryczny lub optyczno-elektroniczny shizacy do

nadawania sygnatu okreslonej barwy i/lub ksztaltu, przeznaczonego dla uczestnikéw ruchu. Komora sygnatowa skiada

si¢ ze Zrodta $wiatla, odblyénika, filtra i soczewki; w przypadku komér ze zrédlem $wiatla innym niz zarowe, odblyénik

moze nie wystepowa¢. Elementy wewnetrzne komory umieszczone sa w obudowie z otwierang czedcia przednia, w

kt6rej umocowana jest soczewka z filtrami i symbolami. Catoéé oslonigta jest od géry oslona przeciwstoneczna.

1.4.4. Komora sygnatowa o Zrédle $wiatta skupionym — komora, w ktérej Zrodlem $wiatha jest jedna lub dwie zaréwki,

umieszczone w ognisku optycznym; w przypadku dwdch zaréwek odblysnik jest dzielony, a zaréwki umieszczone kazda

w ognisku optycznym potowy odblysnika.

1.4.5. Komora sygnalowa o Zrédle $wiatta rozproszonym — komora, w ktérej Zrédlo $wiatta nie jest pojedynczym

elementem mieszczacym si¢ w calosci w ognisku optycznym komory i ktéra do nadania sygnahu odpowiedniej barwy

wykorzystuje inng technike emisji fal §wietlnych niz Zarowa; szczegblnym przypadkiem jest komora diodowa, w ktérej

wielopunktowe Zrodlo $wiatla znajduje sie w domniemanym ognisku optycznym komory lub tarczy o $rednicy

odpowiadajacej $rednicy pola optycznego komory sygnatowej.

1.4.6. Filtr antyztudzeniowy — przestona umieszczona w komorze sygnalowej miedzy Zrédlem $wiatla a soczewka,

zapobiegajaca powstawaniu falszywych sygnaléw pochodzacych od $wiatta stonecznego odbitego w odblysniku. Filtry

antyziudzeniowe stosuje sig tylko w przypadku komér wyposazonych w odblyéniki.

1.4.7. Symbol - ksztalt naniesiony na soczewce lub przestonie z materiatu nieprzepuszczajacego $wiatla i odpornego na

wysoka temperaturg lub ksztalt utworzony z diod elektroluminescencyjnych, przedstawiajacy sylwetke strzatki, krzyza,

pieszego lub roweru. Symbolem moze byé takze liczba okreslajaca predkosé — wowezas symbol jest barwy bialej.

1.4.8. Ekran kontrastowy — przeslona koloru czamego z bialym obrzezem w ksztalcie prostokata lub owalu, mocowana

za sygnalizatorem, ktérej zadaniem jest wyrdznienie sygnalizatora z tha oraz zwigkszenie skutecznosci postrzegania

sygnatow $wietlnych przez uczestnikéw ruchu. ‘

1.4.9. Wyswietlacz predkosci — urzadzenie elektromechaniczne, elektryczne lub elektroniczne wskazujace uczestnikom

ruchu warto$¢ predkoéci jazdy:

- zalecanej w przypadku ciagéw skoordynowanych,

- rzeczywistej w przypadku automatycznego pomiaru predkosci. Wyswietlacz predkosci rzeczywistej nie moze mieé
symboli o barwie bialej. . ’
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1.4.10. Detektor — element wykrywajacy poszczegblne grupy uczestnikéw ruchu (pojazdy lub pieszych), ktérego
dzialanie polega na wytworzeniu sygnatu przy kazdym wykryciu uczestnika ruchu znajdujacego si¢ w strefie detekeji.
Sygnal wytwarzany jest automatycznie w przypadku pojazdéw, a w sposéb wymuszony badZ automatyczny w
przypadku pieszych. Detektory dziela si¢ na reczne (przyciski sterownicze) i dziatajace samoczynnie (indukcyjnie,
magnetycznie, podczerwone, mikrofalowe, radarowe, laserowe, rezonansowe, akustyczne, radiowe, wideo, zblizeniowe i
podobne). Detektory dla pojazdéw dzielg si¢ ponadto pod wzgledem instalacji na whudowane w nawierzchnie i
nadjezdniowe oraz na czynne (wysylajace wiazke fal i odbierajace czesé wiazki odbitg od obiektu) i bierne (odbierajace
wigzke fal wysylang przez obiekt).

1.4.11. Sterownik - urzadzenie elektroniczne, stuzace do realizacji zatozonego programu sygnalizacji i zapewnienia
bezpieczenstwa sterowanego ruchem kotowego i pieszego. Sterowniki dzielg si¢ na lokalne, sterujace sygnalizacja na
jednym skrzyzowaniu, obszarowe (nadrzedne) nadzorujace prace kilku badz kilkunastu sterownikéw lokalnych oraz
centralne, umieszczone najczesciej w pomieszezeniu i kierujace praca systemu sterowania, zlozonego z kilkunastu do
kilkuset sterownikow lokalnych i obszarowych.

1.4.12. Urzadzenia transmisji danych — zestaw urzadzen telekomunikacyjnych oraz kabli miedzianych lub
swiattowodowych albo zestaw urzadzen radiowych do dwustronnego przesylania informacji miedzy sterownikami a
centrum sterowania.

1.4.13. Kabel sterowniczy lub zasilajacy - przewéd wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemia.

1.4.14. Ztacze kablowo-pomiarowe - urzadzenie elektryczne posiadajace pomiar energii elektrycznej lub umozliwiajace
jego zabudowanie wraz z kompletem zabezpieczen przed oraz (w zaleznodci od Dokumentacji Projektowej) za
licznikowych zgodnie z warunkami wydanymi przez Rejon Energetyczny.

1.4.15. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia
si¢ na nich napiecia w warunkach zakldeeniowych.

1.4.16. Kanalizacja kablowa — zesp6t ciggéw podziemnych wykonanych z ulozonych jedna za druga i polaczonych
pojedynczo z rur PEM, z w wbudowanymi studzienkami kablowymi typu SK, przeznaczonych do prowadzenia kabli
sterowniczych oraz w szezegdlnych przypadkach kabla zasilajacego. W zalezno$ci od potrzeb moze by¢ wykonana jako,
dwu lub trzy otworowa.

1.4.17. Studnia SK — pomieszczenie podziemne przelotowe dwustronnie odgalezne, wykonane z polipropylenu (PP-B) o
srednicy 400mm z wlazem zeliwnym i pokrywa prostokatng pelng lub z pokrywa (PP-B). 1, wbudowane migdzy ciag
kanalizacji kablowej w celu umozliwienia weiagania, montazu i konserwacji kabli.

1.4.18. Glowica wierzcholkowa — jest to element stuzacy do mocowania latars sygnalizacyjnych za pomoca  konsol lub
bezposrednio do konstrukeji wsporczej. Dodatkowo umozliwia ona potaczenie lub rozszycie kabla sygnalizacyjnego z
wewnetrzng instalacjq latarfi sygnalizacyjnych.

1.4.19. Konsola — jest elementem faczacym i mocujacym mechanicznie sygnalizator do glowicy wierzcholkowej lub
konstrukeji wsporezej,

1.4.20. Kabel teletechniczny — przewdd wielozylowy, izolowany laczacy petle indukcyjng ze sterownikiem, tutaj kabel
teletechniczny XzTKMXpw. (

1.4.21. Bednarka uziemiajaca — tasma metalowa ocynkowana dla wykonania uzioméw poziomych lub polaczenia
zabezpieczenia urzadzeti z uziomami pionowymi.

1.4.22. Pret uziemiajacy — pret stalowy stuzacy do wykonania uziomdéw pionowych.

1.4.23. Przewéd ochronny PE — przewéd Jjednozytowy lub kilka przewodéw izolowane lub gole przystosowane do
przewodzenia pradu elektrycznego, do ktérego przylaczone sa przewodzace czedei i obudowy urzadzen elektrycznych
podlegajace ochronie przed porazeniem. Stosowany jest dla dodatkowej ochrony przed poraZeniem.

1.4.24. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB DM.00.00.00 »Wymagania ogélne”,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 »Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania. ‘ ¢
Wykonawca jest zobowiazany dostarczyé materialy zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowej, STWIORB.
Wykonawca powinien powiadomié Inzyniera o proponowanych Zrédlach otrzymania materialéw przed rozpoczeciem
ich dostawy.

Jezeli  Dokumentacja  Projektowa przewiduje  mozliwos¢  wariantowego wyboru  rodzaju  materialu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe
przed uzyciem materiatu, albo w okresie ustalonym przez Inzyniera.

2.2. Materialy budéwlane
2.2.1. Piasek
Piasek do ukladania kabli oraz kanalizacji kablowej w ziemi powinien odpowiadagd wymaganiom PN-B-11113:1996,
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2.2.2. Beton

Do wykonania fundamentéw dla masztéw oraz wysiegnikow sygnalizacyjnych oraz zespolonego pod sterownik wraz z
szafg pomiarowa, stosowaé beton klasy B-15 spelniajacy norme PN-88/B-06250.

2.2.3. Rury stalowe wedlug Dokumentacji Projektowej spetniajace wymagania normy PN-80/H-74219.

2.2.4. Rury i ksztattki z PCV

Do budowy kanalizacji kablowej lub zabezpieczen w migjscach kolizji z innymi urzadzeniami podziemnymi, jak
réwniez do kanaléw kablowych w fundamentach zgodnie z Dokumentacja Projektows stosowaé rury spelniajace norme
PN-80/C-89205. Ksztaltki powinny spehnia¢ norme PN-80/C-89203

2.2.5. Folia

Foli¢ nalezy stosowa¢ dla ochrony (oznaczenia) kabla zasilajacego prowadzonego w ziemi, przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Nalezy uzywaé folii kalandrowej z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku L.
Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.2.6. Pianka uszczelniajaca

Do uszczelnienia potaczen oraz wyj$é z rur do studni kablowych mozna uzywaé pianki poliuteranowe;j.

2.2.7. Bednarka stalowa ocynkowana

Do wykonania polaczen z uziemieniem szpilkowym stosowaé bednarkg ocynkowana FeZn 30*4 mm wg PN-76/H-
92325,

2.2.8. Pret stalowy %” ~ dla wykonania uziemienia

Do wykonania uzioméw szpilkowych nalezy stosowaé prety stalowe 34 wg PN-87/H-93200.

2.3. Studnie kablowe

Studnie kablowe z polipropylenu o ksztalcie walca o wymiarach : $rednica wewnetrzna 0,35m; érednica Zewnetrzna
0,4m. Dla studzienek posadowionych w chodniku stosuje si¢ wlaz z pokrywa pelna z zeliwa sferoidalnego typu T30. Dla
studzienek posadowionych w poboczu stosuje si¢ pokrywy z pp zgodnie z norma BN-73-8984-01.

2.4, Kable

2.4.1. Kabel zasilajacy:

Kabel zasilajacy sygnalizatory montowane na wysiegniku YKY 5*%1 5mm.

Kable zasilajacy powinien spetnia¢ wymagania wg normy PN-93/E-90401 oraz PN-93/E-90400, ZN-97/MP-13-K-1 19,
PN-HD 603 S1:2002, IEC60502-1

2.4.2. Kable sygnalizacyjne :
YKSY 30*1,5 mm?

YKSY 19%1,5 mm?
YKSY 14*1,5 mm?
YKSY 10*1,5 mm?
YKSY 7*1,5 mm?

Kable zasilajaco ~ sygnalizacyjne powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90403, PN-93/E-90400, PN-88/E-90160.
Do zasilania przyciskéw dla pieszych - zyly w kablach sygnalizacyjnych YKSY

Do pofaczenia sterownika z petla indukeyjng - XzTKMXpw 5%4%0,8 mm
~ kabel telekomunikacyjny miejscowy, peczkowy, o
izolacji z polietylenu piankowego z jedng lub dwiema
warstwami  z polietylenu jednolitego, o powloce
polietylenowej z zapora przeciwwilgociowa, wypehiony,

Kabel telefoniczny powinien spehiaé wymagania normy PN-92/T-90333, PN-92/T-90336, ZN-96/TP S.A.-029.

Do wykonania petli indukcyjne;j - Lgs 1,5 mm® — przewdd o zyle miedzianej wielodrutowej
0 izolacji z gumy silikonowej wg ZN-FKZ-016:1996
Do zasilenia wideokamer - . YKSLY 3x1,5mm? .

Do zasilenia czujnikéw trakcyjnych - YKSLYekw 4x1,5mm’.

Kable zasilajace wideokamery powinny spetniaé wymagania PN-93/E-90403, PN-93/E-90400, PN-88/E-90160.
Do przesyhi obrazu z kamery do sterownika - - XzWDXpek 75-1,05/5,0.

Kabel wizyjny powinien odpowiadaé normie ZN-CB-04:2002.

Kable nalezy sktadowa¢ na bebnach w miejscu pokrytym dachem, zabezpieczonym przed opadami atmosferycznymi i
bezpo$rednim dziataniem promieni stonecznych.
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2.5. Przyciski zgloszeniowe dla pieszych

Nalezy zastosowaé przyciski zgloszeniowe dla pieszych z potwierdzeniem optycznym typu LED, z napisem CZEKAL.
Przycisk powinien odpowiadaé nastepujacym parametrom:

- napiecie zasilania — 230V,

- klasa ochronnosci ~ II,

- stopieni ochrony obudowy — IP 55,

- kolor obudowy zétty RAL 1023

- potwierdzenie przyjecia zgloszenia — napis ,PROSZE CZEKAC” typu LED

Dodatkowo przewiduje si¢ montaz tabliczek informujacych o wzbudzaniu sygnatéw zielonych na przejsciu dla pieszych.

2.6. Zrédta $wiatla
LED o érednicy soczewki 200 moc #rédia 0,0014KW.
LED o $rednicy soczewki 300 moc zrédla 0,02KW.

2.7. Sygnalizatory
W przedmiotowe] sygnalizacji $wietlnej zgodnie z Dokumentacja Projektowa zastosowano sygnalizatory z systemem

optycznym typu LED.

WYKAZ PROJEKTOWANYCH SYGNALIZATOROW

1 5 300 K5p,K6p,K7p,K8p wysiegnik 4 Sygnalizatory typu LED
K5,K6,K7,K8 maszt 4 Sygnalizatory typu LED

2 . f 300 Kéap wysiegnik 1 Sygnalizatory typu LED
Kéa maszt 1 Sygnalizatory typu LED

3 200 K8w maszt 1 Sygnalizator typu LED
. Sygnalizatory
4 300 T5p,T6p,T6ap,T8 wysiegnik 4 typu LED
200 T5,76,76a,T8 maszt 4 Sygnalizatory typu LED
P5a,P5b,Péa,P6b,P6e, . :
5 200 P6d,P7a,P7b,P8a,P8h maszt 10 Sygnalizatory typu LED
6 200 §5,86,57,S8 maszt 4 Sygnalizatory typu LED

2.7.1. Wymagania dla sygnalizatoréw :
Sygnalizatory dla sygnalizacji swietlnej ruchu drogowego powinny spelnia¢ wymagania zawarte w »Szezegdlowych
warunkach technicznych dla sygnaléw drogowych i warunkach ich umieszczania na drogach”. .
Sygnalizatory powinny by¢ zgodne z PN-EN 12368 i odpowiadaé nastgpujacym wymaganiom:

- napiecie zasilania — 230 V

- klasa IV —1IP 55

- wymagania Srodowiskowe : klasa A, B, C

- odpornosé na uderzenia klasa IR-3 wg EN 60598-1

- komory sygnalizatoréw koloru czainego
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- spos6b mocowania sygnalizatoréw jednopodporowy (w przypadku mocowania z boku jezdni)
- sposdb mocowania dwupodporowo (w przypadku mocowania nad jezdnia)

2.8. Ekrany kontrastowe

Dla wszystkich sygnalizatoréw umieszczonych nad jezdnia nalezy zastosowaé ekrany kontrastowe azurowe.

Ekrany kontrastowe powinny spetnia¢ wymagania zawarte w »Szezegblowych warunkach technicznych dla sygnaléw

drogowych i warunkach ich umieszczania na drogach”.

2.9. Konstrukcje wsporcze

Maszty sygnalizacji ocynkowane. Konstrukcja ich musi byé przystosowana do montazu glowic kablowych

wierzchotkowych aluminiowych. Ustawienie masztéw nalezy wykonaé recznie, zwracajac uwagg, aby odleglosé

posadowienia od krawedzi drogi zapewniata minimalna normatywna skrajnie od najdalej wysuni¢tego elementu latarni

sygnalizacyjnej (w tym daszka) i nie przekroczyla wartoéci 2,0m. Ponadto w przypadku sygnalizatoréw montowanych

bezposrednio nad ciagiem pieszym nalezy zapewni¢ normatywna warto$¢ od poziomu chodnika do dolnej krawedzi

konsoli zgodnie ze ,,Szczegblowymi warunkami technicznymi dla sygnatéw drogowych i warunkéw ich umieszczania na

drogach”. W cz¢sci podziemnej maszt powinien umozliwiaé doprowadzenie kabli.

Wszystkie krawgdzie masztu powinny by¢ sfazowane lub zabezpieczone wkiadkami z tworzywa sztucznego aby

wyeliminowa¢ uszkadzanie izolacji kabla podczas jego wciagania i péZniejszej pracy.

Powierzchnia masztu powinna byé¢ ocynkowana zgodnie z wymaganiami zawartymi w PN-EN ISO 14713 oraz

dodatkowo zabezpieczona przed utlenianiem warstwa farby do powierzchni ocynkowanych. Farba powinna by¢ koloru

szarego.

Wysiggniki sygnalizacji

Wysiegniki sygnalizacji $wietlnej powinny spelnia¢ wymagania okreslone w Dokumentacji Projektowej oraz speniaé

nastepujace warunki wytrzymatosciowe i funkcjonalne:

- przenosi¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia sygnalizatoréw i wysiegnika oraz parcia wiatru dla II i IIT strefy
wiatrowej,

- gwarantowa¢ odpowiednig rozpieto$¢ ramienia,

- musza by¢ solidnie zamocowane w gruncie oraz zachowaé stabilno$é po zamocowaniu sygnalizatoréw i ekranow
kontrastowych oraz oznakowania pionowego,

-w swej dolnej czesci posiada¢ wneke przystosowana do montazu listwy zaciskowej dla kabli sygnalizacyjnych i
zamykana szczelnie pokrywg oraz zacisk PE,

- umozliwia¢ obrét poprzeczki wysiegnika w plaszezyznie poziomej wokét osi kolumny o dowolny kat,

- wysiegnik powinien stanowi¢ odrgbny element, montowany po ustawieniu kolumny,

- elementy wewnetrzne masztu i wysiggnika, w ktére weiagane sa kable i przewody, nie powinny mie¢ ostrych krawedzi,

Powierzchnia wysiegnika powinna by¢ ocynkowana.

2.10. Konsole

Konsole powinny zapewniaé trwale potaczenie sygnalizatoréw z konstrukcjami wsporczymi.

Elementy polaczeniowe konsol powinny by¢ tak uksztattowane, aby dokladnie przylegaly do konstrukcji wsporczej
(masztu lub wysiegnika) i sygnalizatora oraz zapewnialy odpowiedni wysieg 1 mozliwo$¢ obrotu komér
sygnalizacyjnych. Nalezy uszczelni¢ polaczenie pomiedzy konsola a konstrukeja wsporcza.

W przypadku konsol wykonanych z innego materiatu niz tworzywa sztuczne, ich powierzchnie zewngtrzne i wewnetrzne
powinny by¢ zabezpieczone powlokami antykorozyjnymi zgodnie z wymaganiami zawartymi w PN-EN ISO 14713.

Do montazu sygnalizatoréw na wysiggnikach nad jezdnia stosowaé zawiesia dla latari wiszacych,

2.11. Glowice masztéw
2.11.1. Do masztéw sygnalizacyjnych - glowice kablowe wierzcholkowe aluminiowe.
2.11.2. Do wysiggnikéw - listwy zaciskowe montowane w wnece kolumny z zaciskiem PE.

2.12. Sterownik
Na skrzyzowaniu zainstalowany jest sterownik typu ASR 2005 PL. Zgodnie z zakresem zamdwienia konieczna jest

rozbudowa sterownika o dodatkowe karty grup oraz moduly dla potrzeb obshugi systemu detekeji. Ponadto sterownik
nalezy zmodemizowa¢ dla spetnienia wymagan okreslonych przepisami, wprowadzonymi przez Dz. U. nr 220 z
23.12.2003 r. poz. 2181. Rozporzadzenie Ministra Infrastuktury z dnia 03.07.2003 r. w sprawie szczegSlowych
warunkéw technicznych w sprawie znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzef bezpieczefistwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach.

Docelowa podstawowa konfiguracja, wyposazenie i wymagania sterownika

1 | Ho$¢ grup sygnatowych | 19 szt
2 | Obstuga systemu detekcji pojazdéw: .
- petli indukeyjnych | 10szt.
3. | Obstuga systemu detekeji pieszych: .
- przyciski z potwierdzeniem optycznym (230 V) ] 10 szt.
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4 | Obstuga innych wejsé/wyjs¢ dwustanowych
S {lHo$é programéw:

- akomodacyjny 1
- staloczasowy 1
- Startowy 1

6 | Urzadzenia dodatkowe:

- komplet modutéw systemu wideodetekeji (dla 4 kamer)
- karta wej$é/wyjsé — 8 kanatowa

- karta wej$é/wyjsé — 24 kanalowa

- modem telekomunikacyjny analogowy lub GSM/GPRS
7 | Dodatkowe wyposaZenie umozliwiajace:

- wspdlprace z systemem monitorowania X

UMY SIS S SV

Pozostale wymagane parametry techniczne dla sterownika sygnalizacji

Ponadto
@

realizowanie sterowania grupowego
obstuga systemu detekeji: petle indukcyjne, detektory dwustanowe
generowanie minimum 32 dwustanowych sygnatéw wyjéciowych
wyposazenie w kanat szeregowy do komunikowania sig z innymi sterownikami lub systemami przez
facze przesyh danych (RS232 lub RS485), Tacze modemowe itp.
zasilanie sterownika -230V +15%, 50/60Hz
dopuszezalne warunki pracy:

- temperatura otoczenia od —=30°C do +75°C

- wilgotno$¢ powietrza 95%

- odporno$¢ na przepiecia 3,5kW dla 230V

- minimalne napigcie zasilania przy ktéry kontynuowane jest sterowanie sygnalizacja —~ 130V,
sterownik winien by¢ wyposazony w typowe dla tego typu urzadzen uklady kontrolno - zabezpieczajace:
zabezpieczenia zasilania sterownika :

- Zwarciowe

- réznicowo -~ pradowe

- przeciwprzepigciowe.
pomiar i nadzér przeptywu pradu w obwodach sygnaléw zielonych, zoktych i czerwonych. W
przypadku stwierdzenia wystapienia zmian o zdefiniowana wartoéé od wstepnie zalozonych
parametréw sterownik winien podjaé dziatania zgodne z okre$lona przez uzytkownika procedurg —
np. przechodzi w stan ,,z0ty pulsujacy”, wySwietla komunikat na pulpicie sterownika, wysyla
wiadomo$¢ przez system nadzoru lub wysyla wiadomo$é tekstowa na zadeklarowane numery
telefondw.
wykrywania kolizji sygnatéw zielonych
nadzdr napiecia zasilania sterownika
mozliwo$¢ wyboru trybu pracy sterowania w stanie awarii (z6ke pulsujace lub wyciemnienie
sygnalizacji)
kontrola czaséw migdzyzielonych w grupach kolizyjnych (dwa poziomy programowe)
kontrola sprawnosci uktadu nadzoru kolizyjnosci $wiatet zielonych
nadzor czasu oczekiwania grupy na podanie sygnah: zielonego
nadzdr czasu statej zajetosci i czasu nie zajetoéci detektora ,
nadzér poprawnosci pracy detektoréw ruchu i wejéé przyciskéw dla pieszych. W przypadku
stwierdzenia awarii detektora sterownik winien podja¢ dzialania zgodne z okreSlona przez
uzytkownika procedurg — np. przechodzi w stan ,,zélty pulsujacy”, wyswietla komunikat na pulpicie
sterownika, wysyla wiadomo$é przez system nadzoru lub wysyla wiadomos$é tekstowa na
zadeklarowane numery telefondw.
nadzér pracy czesci logicznej sterownika
zabezpieczenie przed mozliwoscia modyfikacji parametrow précy sygnalizacji przez osoby
niepozadane 4 ¢
rejestrowanie standéw pracy sygnalizacji z mozliwoscia pobrania zapamietanych danych do komputera
PC.

Wymagania podstawowe dla realizacji zalozen i warunkéw programowych
Dla pelnej realizacji zatozef i warunkéw programowych wynikajacych z opracowania projektowego sterownik

powinien gwarantowacé:

L

zgloszenie zapotrzebowania na sygnat zielony przez grupe sygnalowa winno by¢ mozliwe poprzez :
- dowolny detektor systemu detekcji
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- grupg detektoréw spetniajacych zdefiniowany warunek ich zajetodci
- dowolny sygnat innej grupy

- dowolny sygnatl wejsciowy

- brak kolizji z inna grupa (pasywne podanie sygnatu)

e wydluzanie czasu miedzyzielonego przez dowolny detektor ruchu i poprzez dobdr interwaldéw
czasowych, ktérych warto$ci moga by¢ zmieniane za pomoca standardowego wyposazenia sterownika

e realizacj¢ wszystkich funkeji detektoréw zgodnie z opisem i parametrami zamieszczonymi w Tabeli
Junkcji detektoréw,

e mozliwos¢ wyodrebniania grup sygnatowych w 1-4 logicznych skrzyzowan, ktdre mogg realizowaé
niezalezne programy pracy sygnalizacji (np. cze$é grup sygnalowych mozna wyciemni¢ lub uruchomié
dla nich sygnaly ,,z6Mte pulsujace”),

e mozliwos¢ cyfrowej wizualizacji oddzialywania pojazdéw na petle indukeyjne oraz dob6r parametrow
pracy petli za pomoca standardowego wyposazenia sterownika (dobér czulosei petli),

e mozliwo$¢ indywidualnego doboru parametréw nadzoru obwoddéw sygnalowych grup, a ich zmiana
byla mozliwa za pomocs standardowego wyposazenia sterownika.

Wymagane podstawowe parametry serwisowe
e kodowanie programéw pracy sygnalizacji przy pomocy komputera PC i mozliwoéé zmiany wartosci ich
parametréw w trakcie eksploatacji urzadzenia ‘
¢ modyfikacja parametréw programu pracy sygnalizacji i parametréw systemu detekeji za pomocag
standardowego wyposazenia sterownika
zapis programow pracy sygnalizacji (lub parametréw) w pamigci RAM (nie w pamigci EPROM)
mozliwos¢ zdalnego modyfikowania wszystkich parametréw programéw pracy sygnalizacji
mozliwos¢ rejestrowania stanu sterownika, stanu grup sygnatowych i systemu detekeji
mozliwos$¢ realizowania testu pracy grup sygnatowych
mozliwo$¢ realizowania automatycznego testu uktadu nadzoru kolizyjnosci sygnatéw zielonych.

@ o © 9 e

Wymagane podstawowe parametry ze wzgledu na moniterowanie pracy i systemu detekeji
Sterownik winien umozliwia¢ przekazanie danych taczem szeregowym o:
e  aktualnym stanie grup sygnatowych i detektoréw ruchu,
e danych o stanach pracy sygnalizacji w okre§lonym horyzoncie czasu
e  zmianach programéw pracy sterownika,
¢ ruchu pojazdéw w obrgbie skrzyzowania (liczbg zliczonych pojazdéw przez kazdy detektor ruchu w
okresie 1-5 minut),
e stanie sterownika, zaistniatych zdarzeniach i historii ich wystapienia, zarejestrowanych bledach,
zmianach programéw pracy sygnalizacji
e  parametrach programéw pracy sygnalizacji
Sterownik winien umozliwia¢ zdalne sterownie sygnalizacja w zakresie:
e  wymuszenia realizacji programu ,,z6lte pulsujace”
e wylaczenia pracy sterownika
e  wymuszenia realizacji wskazanego programu pracy sygnalizacji
e  zmiang wartosci parametru programu pracy sygnalizacji.

2.13. Monitorowanie sygnalizacji
Projektuje si¢ objgcie przedmiotowego skrzyzowania zdalnym nadzorem poprzez wiaczenie sterownika do systemu

monitorowania pracy sygnalizacji.

2.14. Petle indukcyijne

2.14.1. Waz wodny

Ulozenie odcinkéw przewoddw petli od nawierzchni asfaltowej do zlacza w studzience kablowej powinno byé
wykonane w ci$nieniowym wezu wodnym ¢ 3/8”. ¢ )
2.14.2. Masa galewowa 4

Po ulozeniu przewodu LGs 750 o przekroju 1,5 mm rowek nalezy zala¢ masa zalewowa gwarantujaca szczelne
wypelnienie rowka. Masa zalewowa musi posiadaé Aprobate Techniczng dopuszczajaca do stosowania w budownictwie
drogowym. ’

2.14.3, Zlaczki

Do polaczenia przewodu LGs 21,5mm® z kablem zasilajacym XzTKMXpw nalezy zastosowaé uniwersalng zlaczke z
zaciskiem CAGE CLAMP®COMPACT z dZwigienkami zwalniajacymi zacisk. :

2.15. System wideo-detekeji
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Kamery systemu wideodetekcji nalezy zamontowa¢ na konstrukcjach wysiegnikowych.

Wysokos$¢ montazu kamer:

- 9m na wysiggnikach i bramie sygnalizacyjnych;

Zastosowane wideodetektory powinny umozliwiaé montaz urzadzei w szafie sterownika i dosylanie do nich obrazu z
kamer. Zastosowany system wideo detekcji ma umozliwia¢ detekeje oraz wykonywanie pomiaréw natezenia i struktury
kierunkowej ruchu, zgodnie z projektem ruchowym sygnalizacji.

System wideodetekcji powinien speiniaé nastepujace warunki :

- Identyfikacja pojazdéw powinna odbywaé si¢ na podstawie kolorowego obrazu z kamer PAL: 625linii,
zasilanych napigciem 230V umieszczonych w osobnych obudowach.

- Obudowa kamery musi by¢ wyposazonych w termostat z grzatka, wymagany stopieft ochrony IP65.

- Obiektywy kamery powinny umozliwia¢ precyzyjne dostrojenie pola widzenia kamery dla wymaganego obszaru
detekcji (wymagana regulacja AUTO-IRYS) .

- Panele wykonawcze muszg mie¢ mozliwo$é montazu w sterowniku.

- Urzadzenie musi mie¢ mozliwo$¢ ustawienia co najmniej 25 stref detekcji wirtualnej dla jednej kamery, na
ktérych mozna wykonywaé funkcje logiczne OR, AND, NAND, MzN,

- Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwos$¢ wyeliminowania wzbudzen od poruszajacych sie cieni.

- Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwo$¢ wyboru identyfikacji pojazdéw poruszajacych sie zgodnie z
kierunkiem ruchu poruszajacych sie przeciwnie do kierunkiem ruchu obecnosci pojazddw zatrzymanych.

- Urzadzenie powinno umozliwia¢ wprowadzenie dodatkowych sygnatéw wejsciowych.

- Tlo$¢ wyjs¢ z systemu wideodetekeji powinna wynosi¢ minimum 8.

- System wideo detekcji powinien umozliwi¢ detekcje pojazdéw minimum do 120 m od kamery.

- System wideo detekcji powinien umozliwi¢ detekcje pojazdéw poruszajacych sie w strong kamery oraz
oddalajacych sie.

- System wideo detekeji powinien umozliwié przestanie informacji do sterownika o zlej widocznoscel.

- Sposéb oprogramowania powinien umozliwia¢é wprowadzenie obszardéw, ktére beda wykorzystywane do
zliczania pojazdéw i klasyfikacji, natomiast do sterownika powinien by¢ dostarczany impuls o kazdym
pojezdzie, ktéry przejedzie przez obszar pomiarowy wideodetekcji.

- System wideodetekeji bezwzglednie musi posiadaé mozliwosé podgladu pracy z kamery w czasie
rzeczywistym.

* Musi posiada¢ mozliwos¢ przestania obrazu bezposrednio z kamery do wskazanego centrum.

* Musi posiada¢ mozliwo$¢ zdalnej zmiany parametrow.

2.16. Detektory tramwajowe.

Nalezy zastosowa¢ czujnik trakcyjny przeznaczony do wykrywania obecnosci przejezdzajacego pojazdu szynowego i
przesylania sygnatu bezposrednio na wejscia sterownikéw sygnalizacji $wietlnej lub sterownika zwrotnicy.

Czujnik powinien by¢ osadzony w otworze specjalnej plozy wykonanej z modyfikowanego poliamidu, ktéra za pomoca
zaciskow jest montowana bezpodrednio do przewodu jezdnego sieci trakcyjnej. Powinien by¢ przystosowany do pracy w
miejscach, gdzie wystepuje kategoria przepie¢ OV3 i w érodowisku o stopniu zanieczyszczenia PD4.,

Czujnik powinien odpowiadaé nastgpujacym parametrom:

- material obudowy — Ertalon PA 66/6

- przewod zasilajacy — YKSLY ekw. 1 kV

- napigcie zasilania —~ 9-24 VDC

- sposob mocowania — dwa zaciski przewodu jezdnego

- czas trwania sygnahi — 2 sekundy

- napiecie znamionowe izolacji- 1000V

- napigcie znamionowe wytrzymywane sieciowe - 4300V

- mnapigcie znamionowe udarowe wytrzymywane - 10 kV:

- rezystancja izolacji migdzy przewodami czujnika a drutem jezdnym - >100x10° MQ.

2.17. Odbiér materiatéw na budowie
Materialy na budowe nalezy dostarczy¢ lacznie ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbiora

technicznego.
Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci ze $wiadectwami

1 danymi wytworcy.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania '
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera.
3.1.1. Przewiduje si¢ wykorzystanie nastepujgcego sprzetu :

- zurawia samochodowego o udZwigu do 5 t,
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- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- samochodu dostawczego do 0,9 t,
- spawarki transformatorowej do 500 A lub acetylenowo-tlenowe;,
- podgrzewacza elektrycznego lub benzynowego,
- zageszezarki wibracyjnej spalinowej 70 m*/h,
- sprezarki,
- koparki jednonaczyniowej (nie jest wymagane w przypadku recznego prowadzenia wykopéw z uwagi na gesto$é
uzbrojenia podziemnego)
- pita do asfaltu
- palnika gazowego
- weiagarki recznej
- podnosnika montazowego PHM samochodowego
- zestaw sprzgtowy do realizacji przewiertow sterowanych sktadajacy sie z nastepujacych elementow:
- wiertnica
- agregat hydrauliczny
- zbiornik phuczki bentonitowej
- $rodek transportu
- zgrzewarka doczolowa o wymiennych elementach mocujacych dostosowanych do $rednicy uzywanych rur,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
Jjako$¢ wykonywanych robét.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowe;j i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce dla poszczegélnych elementéw. Przewiduje sie
uzycie dowolnego sprz¢tu transportowego zaakceptowanego przez InZyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw liniowych dla kanalizacji kablowej oraz wykopéw dla masztéw
i wysiggnikéw oraz sterownika stuzby geodezyjne powinny dokonaé trasowania miejsc ich ustawienia. Za zgoda
InZyniera trasowanie moze wykonaé firma Wykonawey.

Podstawg wytyczenia jest dokumentacja prawna oraz techniczna.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ trasy z rozwiazaniami przyjetymi w Dokumentacji Projektowej, oraz ¢zy w terenie nie
nastapily zmiany mogace wplynaé na konieczno$é zmiany Dokumentacji Projektowe;.

5.2. Wykopy pod fundamenty

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca ma obowiazek dokonania oceny warunkow gruntowych oraz zlokalizowanie
usytuowania fondamentéw przez stuzby geodezyjne. Roboty wykona¢ recznie jako waskoprzestrzenne stosujac
zabezpieczenia odpowiadajace wymaganiom BN-83/8836-02.

5.3. Wykonanie fundamentéw

5.3.1. Wykonanie fundamentu dla masztu sygnalizacyjnego wraz z ustawieniem.

Fundament nalezy wykona¢ jako prefabrykat na placu budowy z betonu B-15 wg PN-88/B-06250 oraz wymaganiami

PN-80/B-03322, PN-88/B-30000 lub poprzez zalewanie na mokro ustawionych masztéw betonem bezpoérednio w

wykopie.

Tak wykonane fundamenty prefabrykowane nalezy ustawié recznie w przygotowanym wykopie. Przed jego zasypaniem

nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia — dopuszczalna tolerancja 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢

wykonane z doktadnoscia do 10 em z jednoczesnym spelnieniem wytycznych lokalizacji sygnalizatoréw w stosunku do
" drogi podanych w ,,Szczegblowe warunki techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszczania na drogach”.

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, sktadu wéd gruntowych, nalezy wykonaé zabezpieczenie

antykorozyjne zgodnie z ,Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukeji betonowych” spetniajac wymogi BN-

78/6114-32. Nastgpnie fundament nalezy zasypywac ziemig rodzima bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm.

Wskaznik zaggszczenia powinien wynosi¢ Is 20,97, Zmiana lokalizacji fundamentu z uwagi na warunki terenowe

(uzbrojenie) moze nastapi¢ po wezesniejszym uzyskaniu akceptacji przez Inzyniera.

5.3.2. Wykonanie fundamentu dla wysiegnika i stupa wideokamery wraz z ustawieniem

Roboty betonowe w przypadku fundamentéw dla wysiggnika prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi w PN-88/B-

06250, PN-80/B-03322, PN-88/B-30000 oraz wytycznymi producenta wysiegnika.

Ustawienie fundamentu w planie powinno byé wykonane z dokladnoscia do 10 em z jednoczesnym spelnieniem

wytycznych lokalizacji sygnalizatoréw w_stosunku do drogi podanych w ,.Szczegdlowe warunki techniczne dla
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sygnaléw drogowych 1 warunki ich umieszczania na drogach”. W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych,
skiadu wod gruntowych, nalezy wykonaé zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z »Instrukcja zabezpieczefi przed
korozja konstrukeji betonowych” spehiajac wymogi BN-78/6114-32.

Zmiana lokalizacji fundamentu z uwagi na warunki terenowe (uzbrojenie) moze nastapi¢ po wezesniejszym uzyskaniu
akceptacji przez InZyniera.

5.3.3. Wykonanie fundamentu pod sterownik.

Sterownik posadowi¢ na fundamencie prefabrykowanym dostarczonym przez producenta sterownika.

Nastepnie fundament nalezy zasypaé ziemia rodzima bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm.

Wskaznik zageszezenia powinien wynosié Is 0,97.

5.3.4. Montaz masztéw sygnalizacyjnych.

Ustawienie masztéw nalezy wykonaé wg Dokumentaciji Projektowej, recznie w uprzednio ustawionym fundamencie
zwracajgc uwagg aby jego wychylenie od pionu nie byto wigksze od 0,001 wysoko$ci masztu.

5.3.5. Montaz wysiegnikéw sygnalizacyjnych.

Montaz wysiegnika w przygotowanym fundamencie nalezy wykona¢ wg wytycznych producenta danej konstrukeji
wsporczej. Mozliwe jest zastosowanie przez Wykonawce wiasnej metody montazu po uprzednim uzyskaniu akeeptacji
Inzyniera.

Maszt ustawia¢ nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia maszty nalezy zwréci¢ uwage na polozenie wneki
kablowej w stosunku do chodnika lub pobocza oraz aby nie spowodowa¢é odksztatcenia elementéw lub ich zniszczenia,
Odchylka osi masztu od pionu nie moze by¢ wieksza od 0,001 wysokosci masztu. Po okresie wiazania betonu nalezy
przystapi¢ do montazu wysiggnika uzywajac dzwigu i samochodu z platforma i balkonem.

Konstrukcje wsporcze powinny byé tak ustawione aby zapewnialy podane w Dokumentacji Projektowej polozenie
sygnalizatoréw w stosunku do drogi i pasa ruchu, ktérego sygnalizator dotyczy oraz wymogi podane w ,,Szczegélowych
warunkach technicznych dla sygnatéw drogowych i warunkach ich umieszczania na drogach”. Po wykonaniu robét
montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powlok antykorozyjnych i w przypadku miejscowych ubytkéw, uzupelni¢ powloke.
Wysiegniki powinny gwarantowaé odpowiednia rozpigtod$¢ ramienia, musi by¢ solidnie zamocowany w gruncie oraz
zachowaé stabilno$¢ po zamocowaniu sygnalizatoréw i ekran6w kontrastowych oraz oznakowania pionowego.

5.4. Montaz glowic masztowych

W wysiegnikach i bramach listwy zaciskowe nalezy montowaé w wnece ze szczelnie zamykang pokrywa i zaciskiem
PE. Montaz polega na ich przykreceniu $rubami.

W masztach sygnalizacyjnych glowice wierzchotkowe aluminiowe nalezy montowa¢ zgodnie z instrukcja wytworcy w
gommej czedei typowych masztéw. W obydwu przypadkach do zaciskéw, w ktére wyposazone sg glowice, nalezy
podlaczy¢ wszystkie zyly kabli wechodzacych i wychodzacych z masztu oraz kable lub przewody odchodzace do
sygnalizatoréw. Zaleca si¢ wykonanie trwatego oznakowania poszczegdlnych zyl przy podejéciu do zaciskéw zgodnie z
rozszyciem kabli podanym w Dokumentacji Projektowej. Ponadto styki powinny byé zabezpieczone przed erozjg
preparatem typu ,,Elektrosol” fub innym o podobnych wlasciwoéciach.

5.5. Montaz oston glowic
W przypadku glowic montowanych we wnekach wysiggnikow zaleca si¢ wykonanie zabezpieczenia ich przed wilgocia
przy uzyciu np. folii termokurczliwej oraz podkiadka uszczelniajacy zamknigcie wneki.

5.6. Montaz konsol

Do masztéw sygnalizacyjnych przewidziano konsole typowe pojedyncze montowane bezposrednio do masztu za
pomocg dwoch srub M-12 zabezpieczonych przed odkreceniem podkiadka sprezysta.

W przypadku wysiegnikéw typowe konsole pojedyncze lub podwéjne, nalezy montowaé bezposrednio do masztu za
pomocg czterech $rub M-12 zabezpieczonych przed odkreceniem podkiadkq sprezysta. Nalezy uszczelni¢ polaczenie
pomiedzy konsola a konstrukcja wsporcza. Konsole dla sygnalizatoréw zawieszonych nad jezdnia montowaé zgodnie z
zaleceniami producenta.

5.7. Montaz sygnalizatoréw

Sygnalizatory przewidziane do wyswietlenia sygnaléw dla uczestnikéw ruchu na przedmiotowym skrzyzowaniu nalezy
montowaé na uprzednio zamocowanych do rhasztéw konsolach w sposéb przewidziany przez wytworce. ¢
Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciagania przez rury i podczas
pdzniejszej eksploatacji, gdy narazone beda na tarcie o krawedzie wewngtrzne konstrukeji.

Sygnalizatory dla pojazdéw umieszczone obok jezdni nalezy odchyli¢ o kat od 5° do 10° w strong jezdni, natomiast
sygnalizatory podwieszone nad jezdnia nalezy pochyli¢ w kierunku nadjezdzajacych pojazdéw o kat od 5° do 10° w
stosunku do plaszczyzny prostopadiej do osi drogi. Przy ustawieni: sygnalizatoréw nalezy uwzglednié¢ warunki lokalne
dla zapewnienia najlepszej widocznosci wyswietlanego sygnatlu pizez grupe dla ktérej sygnalizator jest przeznaczony
zgodnie z ,,Szczegblowymi warunkami technicznymi dla sygnaléw drogowych i warunkami ich umieszczania na
drogach”.

5.8. Uktadanie kabli — budowa kanalizacji kablowej
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Wytyczenie trasy uktadania kabla nalezy zlecié fachowym stuzbg geodezyjnym. Kable powinny by¢ uktadane w sposéb

wykluczajacy ich uszkodzenie poprzez zginanie, skrecanie, rozciggane itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli

nie powinna by¢ nizsza niz 0 °C.

Kabel zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie

mniejszy niz 10-cio krotna zewnetrzna jego $rednica.

Po ulozeniu kabli nalezy pomierzyé rezystancj¢ izolacji poszczegélnych odcinkéw kabli energetycznych induktorem o

napigciu mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 200)/m.

5.8.1. Kabel zasilajacy.

5.8.2.Kabel sterowniczy — od szafy sterowniczej do masztéw ukladany bedzie w kanalizacji kablowej, ktéra

zaprojektowano jako 1 i 2 - otworowa z rur DVR 110 mm. Kanalizacje nalezy ukladaé zgodnie z Dokumentacja

Projektowa.

Kanalizacj¢ kablowa w strefie wolnej od obciazen transportowych np. pod chodnikami, terenami zielonymi

zaprojektowane z polietylenowych rur ostonowych gietkich o dwusciennej konstrukcji typu DVR i sztywnych DVK

utozonych na podsypce piaskowej o gr. 10 cm. Kanalizacja kablowa pod chodnikiem i zieleficem wykonaé metoda

wykopu otwartego. W celu prawidtowego utozenia rur w gruncie naleZy przestrzega¢ ponizsze wytyczne:

- podsypka — gr. podsypki (h1) nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm :

- obsypka boczna ~ odleglo$¢ miedzy boczng czgscig rury ostonowej a $ciang wykopu (s1) powinna wynosié¢ co
najmniej 10 cm natomiast wysoko§é obsypki (h2) powinna zawiera¢ si¢ w przedziale 10 cm < h2>D,

- obsypka wierzchnia — grubos¢ obsypki (h3) nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm,

- zasypka — odleglos¢ miedzy gérna czescia rury ostonowej a powierzchnia' gruntu (h3+h4) powinna wynosié, co
najmniej 70 cm,

Wypetnienie do poziomu gruntu (zasypka) moze by¢ wykonane z materiatu dostepnego na miejscu.

W celu uniknigcia osiadania gruntu w przysztosci oraz zapewnienia prawidlowej wspélpracy pomiedzy rurg a gruntem,

zaleca sig zageszczenie gruntu do stopnia 97% wg zmodyfikowanej préby Proctor’a.

Rury pod jezdniami nalezy utozy¢ metoda przewiertu sterowanego przy zastosowaniu rury RHDPE 110,

Wszystkie wloty do rur kanalizacji kablowej w studzienkach nalezy zabezpieczy¢ przed wnikaniem do ich wnetrza wody

i przed zamuleniem stosujac elastyczng pianke poliuretanows. Calo$é prac zwigzanych z budowa kanalizacji i

ukladaniem kabla sygnalizacyjnego powinna by¢ zgodna z wymogami PN-76/E-05125, BN-73/8984-05 oraz BN-

76/8984-17.

5.9. Montaz szafy sterowniczej

Zgodnie z zakresem zaméwienia konieczna jest rozbudowa sterownika o dodatkowe karty grup oraz moduly dla potrzeb
obstugi systemu detekeji. Ponadto sterownik nalezy zmodernizowa¢ dla spelienia wymagan okre$lonych przepisami,
wprowadzonymi przez Dz. U. nr 220 z 23.12.2003 r. poz. 2181. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia
03.07.2003 r. w sprawie szczegStowych warunkéw technicznych w sprawie znakéw i sygnatdow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenistwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach. Konstrukcje sterownika nalezy
dodatkowo uziemi¢, zgodnie z p. 5.11.

5.10. Monitoring
Projektuje si¢ objecie przedmiotowego skrzyzowania zdalnym nadzorem poprzez wlaczenie sterownika do systemu
monitorowania pracy sygnalizacji.
Poprzez system monitorowania rozumie sig zbiér urzadzen oraz pakiet oprogramowania uzytkowego dla komputera PC
umozliwiajacy zdalne komunikowanie si¢ za pomoca facz telefonicznych urzadzen zainstalowanych na skrzyZowaniach
z urzgdzeniem centralnym zainstalowanym w centrum sterowania ruchem, centrum zarzadzania lub jednostce
utrzymujacej dana sygnalizacje. Urzadzenia systemu monitorowania winny zapewnia¢ zdalne zbieranie danych o pracy
urzadzen sygnalizacji ulicznej, natezeniach ruchu na wyznaczonych relacjach w obrebie danego skrzyzowania oraz
aktualnym stanie urzadzeni obiektowych.
Urzadzenie centralne i urzadzenia zdalne muszg by¢ wyposazone w modemy, ktdre umozliwiaja komutacje obu
urzadzen 1 przesylanie danych pomigdzy nimi za pomoca, publicznych linii telefonicznych lub sieci GSM. Projektuje sie
zastosowanie systemu SNS/ASR.
Zastosowany system monitorowania powinien umozliwiaé pobranie ze sterownika sygnalizacji oraz graficzng
wizualizacje: ’ )

- aktualnych stanéw grup sygnatowych

- aktualnych stanéw detektoréw ruchu

- aktualnych standw sygnaléw wejsciowych

- danych zgromadzonych w pamieci RAM o zmianach stanéw pracy sygnalizacji, dane o usterkach i awariach’

obwodow sygnatowych, systemu detekcii, zasilania sterownika oraz zmiany planéw pracy sygnalizacji itd.
- danych o natezeniach ruchu w okreslonych horyzontach czasowych (na podstawie zliczanych i pamigtanych w
sterowniku danych odzwierciedlajacych liczbe przejezdzajacych pojazdow)
W zakresie zdalnego sterowania system oraz sterownik winien zapewniac:
° wymuszenia realizacji programu ,,z6te pulsujace” )
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e  wylaczenia pracy sterownika
®  Wymuszenia realizacja wskazanego programu pracy sygnalizacji
zmiang wartosci wszystkich parametréw programu pracy sygnalizacji.

5.11. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
Ochrona przeciwporazeniowa realizowana jest poprzez:

a)  uniemozliwienie dotkniecia czesci czynnych pozostajacych pod napieciem w warunkach normalnej pracy
(ochrona przed dotykiem bezposrednim); ‘

b) spowodowanie szybkiego wylaczenia zasilania uszkodzonych urzadzef w przypadku uszkodzert
wywolujacych napiecia dotyku na dostepnych czesciach przewodzacych o wartodciach niebezpiecznych
dla zdrowia i Zycia (ochrona przed dotykiem po$rednim)

Zastosowany osprzgt posiada nastepujace Klasy ochronnoéci:

- sterownik — I klasa ,

- latarnie sygnalizacyjne, przyciski zgloszeniowe dla pieszych — II klasa;

- maszty, wysiegniki sygnalizacyjne — I klasa
Dla sygnalizacji zastosowano uklad sieci TN-S. Zacisk PE w sterowniku nalezy dodatkowo uziemié uziomem
szpilkowym dt. 3m. W celu poprawy wielkosci uziemienia nalezy zastosowaé dodatkowo uziom poziomy z bednarki
ocynkowanej FeZn (30x4) mm? (dL6m kazdy) wlozony w rowie kablowym polaczonym bezposrednio do listwy
ekwipotencjalnej. Nalezy wykonaé pomiary kontrolne wartodci rezystancji uziemienia. Wielkogé rezystancji nie
powinna przekraczaé wartosci 30, Nalezy wykona¢ lokalne uziemienia kazdego stalowego masztu i wysiegnika.
Rezystancja kazdego z tych uzioméw nie powinna przekraczaé wartosci 30Q. Jako dodatkowa ochrona przed
porazeniem pradem elekirycznym zastosowaé wylacznik ochronny réznicowopradowy typu NFI 25/0,03 A Schrack.
Wylacznik ten zainstalowaé nalezy w obwodzie zasilania sterownika. Polaczenia zaciskéw ochronnych PE w
urzadzeniach, masztach, wysiegnikach nalezy wykonaé przewodem LYzo 10 mm?2 uloZzonym w projektowanej
kanalizacji kablowej réwnolegle z ukiadanym przewodem zasilajacym sygnalizatory YKSY.
Po wykonaniu polaczen nalezy przeprowadzi¢ pomiary kontrolne wartosci rezystancji uziemienia oraz ciagtodci iy}y

ochronnej.

5.12. Wykonanie petli indukeyjnych

Aby zapewni¢ osiagniecie nalezytego dziatania systemu, przewdd petli musi by¢ instalowany jak najblizej powierzchni
drogi z jednoczesnym zachowaniem odpowiedniej ochrony i izolacji petli tak aby wytrzymywata jak najdhizsze
obcigzenie ruchem kotowym. Petle indukcyjne wykona¢ przewodem przewod o zyle miedzianej wielodrutowej
0 izolacji z gumy silikonowej LGs 750V o przekroju 1,5 mm?2 na glebokodci od 4 do 8 cm.

Petle indukcyjne nalezy wykonaé przez ulozenie w uprzednio wykonanym rowku szeroko$ci 6mm odpowiedniej liczby
zwojéw przewodéw LGs 1,5 mm® w izolacji silikonowej zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWIORB. Utozony w
rowku przewéd LGs 1,5 mm’® nalezy odpowiednio zabezpieczyé przy uzyciu odpowiednich elementéw Klinujacych. Nie
zaleca si¢ uzywania ostrych narzedzi podczas ukladaniu przewodéw petli.

Rowek nie powinien mieé zalamat mniejszych niz 135° i dlatego przed kazdym zatamaniem powinno sie wykonaé
dodatkowy rowek w odlegtosci 15 cm od zatamania,

Petle indukcyjna nalezy polaczy¢ z sterownikiem kablem telekomunikacyjnym typu XZTKMXpw 5%4*0,8 mm lub.
Polaczenie przewodéw petli LGs 1,5 mm? na odcinka od krawedzi jezdni (asfaltu) do mufy zelowej rozgateznej lub
przelotowej zlokalizowanej w studzience kablowej nalezy wykonaé w postaci skretki przewodu petli minimum 10
skreceft na metr w wezu ci$nieniowym zbrojonym & 3/8” podatnym na swobodne przegiecia, oba kofice weZa nalezy
wypetni¢ silikonem na dhugosei ok. 15-20 cm, nastepnie catos¢ weiagnaé do rury ostonowej Arot DVR 50 i koficéwki
zabezpieczy¢ wypetniajac piankg poliuretanowa.

Polaczenie pomiedzy zytami kabla petli i zylami kabla telekomunikacyjnego wykona¢ w najblizszej studni kablowej. Do
polaczenia przewodu LGs 1,5mm’ z kablem zasilajacym XzTKMXpw nalezy zastosowa¢ uniwersalng zlaczke z
zaciskiem CAGE CLAMP®COMPACT z dzwigienkami zwalniajacymi zacisk. Koricéwki kabla telekomunikacyjnego i
przewodu LGs przed polaczeniem w zlaczce nalezy zabezpieczyé koncéwkami kablowymi do zaprasowania. Nastepnie
cato$¢ zatopi¢ w mufie zelowej odgaleznej lub przelotowe;j wielokrotnego uzytku.

Kazdy obwéd petli musi by¢ polaczony z co najmniej jedng parg przewodéw nalezacych do jednego toru
transmisyjnego. !

Nalezy zachowa¢ nalezyta ostrozno$é podczas ukladania przewodéw w rowku z uwagi na ostre krawedzie nawierzchni
powstale w wyniku cigeia. Nie zaleca sie uzywania narzedzi mogacych uszkodzié krawedzie rowka. Przed ukladaniem
przewodéw nalezy rowek oczyscié przy pomocy urzadzenia do odsysania pyh z asfaltobetonu z filtrem. Do zalania
rowka nalezy uzyé masy zalewowej gwarantujgcej jego szczelne wypehnieni. Przed zalaniem wykonawca powinien
sprawdzi¢ temperatur¢ masy czy jest odpowiednia z zaleceniem producenta. Masa zalewowa mus; posiada¢ Aprobate
Techniczna dopuszezajaca do stosowania w budownictwie drogowym. Nadmiar masy zalewowe] nalezy usunaé z
powierzchni asfaltu przy pomocy narzedzi zaakceptowanych przez Inzyniera kontraktu, ewentualny niedobér masy
nalezy natychmiast uzupelnié.
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TSR Polska Sp.z o.0. Przebudowa torowiska framwajowege w Chorzowle na ulicach:
a} Armil Krajowe] na odcinku od ul. Galeczki do ul, Dgbrowskiego
b} Wolnoicl na odcinku od granicy z miastem Swietochiowice do ul. Bolestawa Chrobrego wigeznie

W przypadku wykonywania nowych nawierzchni petle nalezy uklada¢ pod warstwa $cieralng (w warstwie wigzacej)
analogicznie jw. lecz w rowku o glebokosci do 30mm.
Petle winny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami producenta sterownika.

Dla detekcji grup kolowych projektuje sie zastosowanie:

Dla wszystkich wlotéw projektuje si¢ dodatkowo uklad petli indukeyjnych - bezpo$rednio przed linig warunkowego
zatrzymania. Ponadto, ze wzgledu na ograniczone mozliwoéci zastosowania wideodetekeji na wlocie ul. Szpitalnej
zastosowano uklad petli indukeyjnych w strefie 0 — 25 m od linii warunkowego zatrzymania.

Polaczenia przewodéw LGs z kablem telekomunikacyjnym wykonaé w studzienkach kablowych stosujac podwéjne
zaciski UIR typu Scotchlok 0,5 - 1,5. Po wykonaniu polaczeni zastosowaé mufy zelowe wielokrotnego uzycia.
Podlaczenie kabli telekomunikacyjnych do pél przylaczeniowych w sterowniku nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja
producenta sterownika.

5.13. Montaz wideokamer
Na obu wlotach ul. Armii Krajowej i na wlocie ul. BOWiD - wideodetekeji w oparciu o urzadzenia rodziny Autoscope.
Ponadto dla zapewnienia bezpiecznej ewakuacji pojazdom skrecajacym w lewo z wlotu ul. Szpitalnej, kt6re nie zdazyty
opusci¢ skrzyzowania w trakcie trwania fazy zastosowano dodatkowa kamere obejmujaca strefe Awewnetrzng”
skrzyzowania. Zaklada si¢ wykorzystanie kart Autoscope Atlas oraz uklad 4 kamer (wraz z wymaganym dodatkowym
osprzgtem) indywidualnie dla poszezegdlnych wlotow. Kamery zostang zamontowane na wysiegnikach sygnalizacji na
wysokosei 9 m. Posadowienie kamer wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa.
Przewidywany zakres detekeji obejmowaé bedzie strefe do (10) 20-70 m na ul. Armii Krajowej, 10-30 m na wlocie ul.
BOWID oraz strefe ,,wewnetrzng” skrzyzowania. W strefach projektuje si¢ wyznaczenie wirtualnych detektoréw o
funkcjach podobnych do tradycyjnej detekcji petlowej Kamery systemu wideodetekcji nalezy zamontowad na
wysiggnikach sygnalizacji $wietlnej na wysokosci 9m.
Zastosowane wideodetektory powinny umozliwia¢ montaz urzadzeti w szafie sterownika i dosylanie do nich obrazu z
kamer. Zastosowany system wideo detekcji ma umozliwiaé detekejg oraz wykonywanie pomiaréw natezenia i struktury
kierunkowej ruchu, zgodnie z projektem ruchowym sygnalizacji.
System wideo detekcji powinien spelniaé nastepujace warunki :
* Identyfikacja pojazdéw powinna odbywaé si¢ na podstawie kolorowego obrazu z kamer PAL: 625linii, zasilanych
napigciem 230V umieszczonych w osobnych obudowach.
* Obudowa kamery musi by¢ wyposazonych w termostat z grzatka, wymagany stopiefi ochrony IP65.
* Obiektywy kamery powinny umozliwiaé precyzyjne dostrojenie pola widzenia kamery dla wymaganego obszaru
detekeji (wymagana regulacja AUTO-IRYS) .
* Panele wykonawcze musza mie¢ mozliwo$é montazu w sterowniku,
* Urzadzenie musi mie¢ mozliwo$é ustawienia co najmniej 25 stref detekeji wirtualnej dla jednej kamery, na ktérych
mozna wykonywa¢ funkcje logiczne OR, AND, NAND, MzN.
¢ Strefy detekeji wirtualnej powinny mie¢ mozliwosé wyeliminowania wzbudzen od poruszajacych sie cieni.
¢ Strefy detekeji wirtualnej powinny mie¢ mozliwosé wyboru identyfikacji pojazdow

o  poruszajacych si¢ zgodnie z kierunkiem ruchu

© poruszajacych si¢ przeciwnie do kierunkiem ruchu

o obecnosci

o pojazddéw zatrzymanych.
* Urzadzenie powinno umozliwia¢ wprowadzenie dodatkowych sygnaléw wejsciowych.
* Hos¢ wyj$¢ z systemu video-detekeji powinna wynosi¢ minimum 8.
* System wideo detekcji powinien umozliwi¢ detekcje pojazdéw minimum do 120m od kamery.
* System wideo detekcji powinien umozliwié detekcije pojazd6éw poruszajacych sie w strone kamery oraz oddalajacych
sie.
* System wideo detekcji powinien umozliwi¢ przestanie informacji do sterownika o zlej widocznosci.
* Sposdb oprogramowania powinien umozliwiaé wprowadzenie obszaréw, ktére beda wykorzystywane do zliczania
pojazdéw i klasyfikacji. Gromadzenie danych o ruchu w interwatach powinno odbywa¢ si¢ w urzadzeniu video-detekcji.
Natomiast do sterownika powinien byé dostarczany impuls o kazdym pojezdzie, ktéry przejedzie przez obszar
pomiarowy video-detekcji. .
¢ System wideo detekcji bezwzglednie musi posiadaé mozliwosé podgladu pracy z kamery w czasie rzeczywistym.
* Musi posiada¢ mozliwos¢ przestania obrazu bezposrednio z kamery do wskazanego centrum.
* Musi posiada¢ mozliwo$¢ zdalnej zmiany parametréw.
Przewidywany zakres detekcji obejmowaé bedzie strefe 10-70 m na obu wlotach tacznic DK 86 oraz 10-70 m na obu
wlotach ul. Gen. Hallera. Dodatkowo ,,wewnatrz” skrzyzowania obejmowad beda strefe 10-20 m od linii warunkowego
zatrzymania. W strefach tych projektuje si¢ wyznaczenie wirtualnych detektoréw o funkcjach podobnych do tradycyinej
detekeji petlowe;. :

5.14. Detektory i’uchu dla tramwajéw
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PROJEKT ARCHITEKTONICZNG BUDOWLANY:

Przebudowa torowiska framwajowego w Chorzowle na ulicach:
a) Armil KraJowe] na odcinku od ul. Galeczki do ul. Dgbrowskiego .
b} Wolnoéci na odcinku od graniey z miastem Swietochtowlce do ul. Bolesiawa Chrobrego wigcznle

I poiska spz 0.0.

Czujnik trakcyjny mocowany jest bezposrednio na drucie jezdnym za pomocg specjalnych zaciskéw. Kazdy czujnik
nalezy zasilic osobnym kablem YKSLY ekw 4x1,5mm’® 1000V. Kabel zasilajacy YKSLY ekw 4x1,5mm? wzdhuz
torowiska nalezy podwiesi¢ za pomoca uchwytéw do syntetycznej izolacyjnej linki noSnej (np. linki “Minorok” o
Srednicy 13,5mm), a linke zamocowaé bezposrednio do shapow trakeyjnych.

Ze wzgledu na montaz czujnikéw trakcyjnych i podwieszenie kabli zasilajacych nalezy zastosowaé dodatkowe linki
nosne wraz z kompletem osprzetu zawieszone powyzej istniejacej linki nosnej.

Kable w poprzek torowiska nalezy zamocowaé za pomoca uchwytéw dystansowych powyzej linki nosnej. Wszystkie
kable zasilajace czujniki nalezy sprowadzié¢ z sieci trakeyjnej po shipach w rurze ochronnej VA 50 do studzienki
kablowej.

Dodatkowo w sterowniku nalezy przewidzie¢ montaz urzadzenia zapewniajacego ochrong sterownika przed napieciem z
sieci trakeyjnej w przypadku uszkodzenia kabla zasilajacego czujnik.

Dane znamionowe zastosowanego czujnika:

- napigcie zasilania - 9-24 V DC;

- napigcie znamionowe izolacji - 1000 V;

- napigcie znamionowe wytrzymywane sieciowe - 4300 V;

- napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane - 10 kV;

- rezystancja izolacji miedzy przewodami czujnika a drutem jezdnym - >100x10° MQ.

W projekcie przewidziano zastosowanie indukcyjnego czujnika trakeyjnego typu ZIR.

Montaz i podlaczenie czujnikéw trakcyjnych wykonaé zgodnie z instrukcja producenta sterownika,

5.15 Préby montazowe
Wykonanie kompletu pomiaréw zwiazanych z badaniami zasilania, linii kablowych, uziemieniem, zerowaniem oraz

uruchomieniem i oprogramowaniem sterownika.

5.16 Wywdz materialéw z rozbiérki
Zatadowanie i wywiezienie nadwyzki ziemi z wykopéw na odleglo$¢ wskazang przez Wykonawce.

5.17 Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza wybudowanej kanalizacji z liniami kablowymi powinna zawieraé wszystkie niezbedne
szczegOly wymagane odpowiednimi przepisami. Kanalizacja podziemna wymaga doktadnej dokumentacji, ze wzgledu
na trudno$¢ samodzielnej lokalizacji w terenie. Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ sporzadzona przez
Wykonawce po zakoficzeniu budowy kanalizaciji kablowej i kabli, w oparciu o inwentaryzacje geodezyjng w
uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru budowy.

W szczegdlnosci dokumentacja powinna zawiera¢ doktadne dane o przebiegu linii przez podanie domiaréw do : trasy,
glebokosci, przepustéw, studni kablowych, zatloméw, zapaséw kabli itd.

Do zakreséw dokumentacji powykonawczej nalezed powinny réwniez wyniki sprawdzeni technicznych gotowej
kanalizacji i pomiary elektryczne kabli zgodnie z postanowieniem STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady wykonywania kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakodci rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 »Wymagania ogdlne”,

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robot. Wykonawca robdt ma
obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych
materialdw i realizowanych robét z Dokumentacja Proj ektowa oraz wymogami STWIORB i PZJ,

Kontrola polega na sprawdzeniu wymagan podanych w p.2i5.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jako$ci Iub atesty
stosowanych materialoéw, oraz sprawdzié zgodno$é dostarczonych materialéw z tymi wymaganiami. Na zadanie nalezy
przedstawi¢ Inzynierowi te $wiadectwa.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét , ‘
6.3.1. Wykopy pod fundamenty dla sterownika.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopéw ich wymiar i zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa.

Po zasypaniu wykopow nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu, ktéry powinien wynosi¢ Is 20,97.

Odchylka trasy rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekraczaé 0,50 m. :

6.3.2. Fundamenty dla masztéw, wysiegnikéw 1 sterownika

Sprawdzenie fundamentu prefabrykowanego powinno obejmowa¢ sprawdzenie : ksztatty, wymiaréw, wygladu
zewnglirznego oraz wytrzymalosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z danymi zawartymi w Dokumentacji Proj ektowej
oraz wymogami BN-80/B-03332 i PN-B-19701:97. Ponadto ralezy sprawdzi¢ posadowienie w planie.
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Przebudowa forowliska framwajowego w Chorzowle na ulicach;
a) Armit KraJowe] na odcinku od ul. Gateczki do ul. Dgbrowskiego
b} Wolnoscl na odeinku od granicy z miastem Swietochlowice do ul. Bolestawa Chrobrego wigcznle

6.3.3. Maszty z sygnalizatorami

Sprawdzenie masztéw z sygnalizatorami powinno obejmowa¢ :

- widoczno$¢ sygnatéw Swietlnych

- lokalizacje

- zgodno$¢ posadowienia z Dokumentacja Projektows

- kompletnosé wyposazenia i prawidlowo$é montazu

- wytrzymalo$¢ fundamentu

- dokiadnosci ustawienia stupkéw w pionie 1 kierunku

- prawidlowosci ustawienia wysiggnika i konsoli z kolumnami sygnalizacyjnymi wzgledem jezdni

- jakosci polaczen kabli 1 przewodéw na glowicach masztowych i w komorach sygnalizatoréw

- jako$ci montazu oston glowic

- stan antykorozyjny powlok

- gleboko$é zakopania masztéw

6.3.4. Sprawdzenie osprz¢tu sygnalizacii, linii zasilajaco-sterowniczych oraz ich elementéw.

Nalezy dokona¢ starannego przegladu jakosci i wykonania elementéw sktadowych i konstrukeji linii. Nalezy sprawdzié

czy spetnione sa wymagania, ktére mozna stwierdzi¢ bez uzycia narzedzi i bez demontazu zespoldw,

Dopuszcza si¢ stosowanie wykopdw kontrolnych.

Powinien by¢ sporzadzony protokét z badar i prob, zawierajacy wyniki pomiaréw i préb kontrolnych oraz ocene stanu

technicznego badanego urzadzenia, linii zasilajgco-sterowniczej, oraz ich elementéw.

Ogledziny normalnej linii sygnalizacji przeprowadza si¢ bez wylaczenia napiecia.

Przewiduje si¢ wykonanie ogledzin linii sygnalizacji po ich wykonaniu wraz z nastepujacymi czynnosciami kontrolnymi

1 sprawdzeniem :

- widocznodci sygnalow

- zachowania przepisowej skrajni

- zasadniczych pomiarédw przewidzianych w dokumentacji producenta

- zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa

- stanu technicznego konstrukeji wsporczych z wyposazeniem

- stanu technicznego kabli, przewodéw i sprzetu

- zastosowanie wladciwych typéw kabli i przewodéw

- zgodnosci fazy w linii zasilajacej

- ukfadanie kabli w kanalizacji kablowej i uszczelnienie otworéw

- sposdb zabezpieczenia kabli przy skrzyzowaniach

- wykonanie polaczen

- wykonanie zakorniczen kabli

- stan polgczen spawanych dla uziemienia i glebokosci utozenia bednarki

- stan techniczny ochrony odgromowej i przeciwporazeniowej wraz z wykonaniem pomiaréw skutecznosci i rezystancji
uziemienia

- wykonanie wejé¢ do przepustéw i studni kablowych

- stan powloki antykorozyjnej

- wykonanie oznacznikdéw i wyposazenia z Dokumentacja Powykonawcza

6.3.5. Linie kablowe

6.3.5.1. Kable i osprzet

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymogami i normami lub dokumentacji wg ktérych zostaty

wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru albo innych dokumentow.

Przed zataczeniem linii nn pod napigcie nalezy sprawdzié ;

- ciaglosé zyt

- zgodnos¢ faz

- rezystancjg izolacji

- wytrzymato$é elektryczng izolacji

Badania te wymaga¢ beda ogledzin instalacji oraz odtaczenia i podlaczenia odbiornikow.

6.3.5.2. Sprawdzenie ciaglodci zyt i zgodnoéei faz

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé przy uzyciu przyrzaddéw na

napigcie nie przekraczajace 24V. .

Wynik jest dodatni jesli poszczegdlne zyly nie maja przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na obu konicach linii sa

oznaczone identycznie.

6.3.5.3. Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz 2,5kV, dokonujac odezytu po czasie

niezbgdnym do ustalenia sie mierzonej wartosci.

Wynik jest dodatni jesli rezystancja izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

6.3.5.4. Proba napigciowa izolacji

Probe napigciows izolacji nalezy wykonac pradem stalym lub wyprostowanym.

Wynik proby jest dodatni jesli :
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e e Przebudowa torowliska tramwajowego w Chorzowie na ulicach:
a) Armil Krajowe] na odcinku od ul. Galeczki do ul. Dgbrowskiego
b) Wolnosci na odcinku od granicy z miastem $wietochlowice do ul. Bolestawa Chrobrego wigcznie

- izolacja kazdej z Zyl wytrzyma przez 20 min bez przeskoku, przebicia i bez objawéw przebicia czegsciowego napiecie
probiercze o wartosci 0,75 napiecia probierczego wg PN-93/E-90401

- warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4min
badania. W linii o dlugosci nie wigkszej niz 300m dopuszcza si¢ warto$¢ 100 pA/km.

Mozna nie wykonywac préby napieciowe; izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamionowym do 1kV,

6.3.5.5. Sprawdzenie prawidtowosci trasy linii zasilajaco-sterowniczych

Sprawdzenie linii polega na zmierzeniu w terenie domiaréw do linii i zachowania odpowiedniej skrajni dla masztéw i
kolumn sygnalizacyjnych. Pomiaru dokonaé tasma miernicza.

6.3.5.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzié¢ jako$é polaczen przewodéw ochronnych i pomierzy¢ impedancije petli
zwarciowych dla stwierdzenia warunkéw szybkiego wylaczania zgodnie z norma PN-92/E-05009/41. Wiyniki zamiesci¢
w protokole.

6.3.5.7. Uziemienia ,

Po wykonaniu uzioméw zasilania, skrzynki pomiarowej, sterownika i na koricach obwod6w nalezy sprawdzié jako$é
pofaczen przewodéw uziemiajacych i wykona¢ pomiary rezystancji uzioméw dowolna metoda zapewniajaca dokladno$é
do + 10 Q przy obwodach.

Wartosci rezystancji powinny byé nie wicksze niz podane w Dokumentacji Projektowej. W przypadku uzyskania
niekorzystnych wynikéw nalezy wykona¢ dodatkowe uziomy szpilkowe. Wyniki zamiescié w protokole.

6.3.5.8. Sprawdzenie materialéw

Sprawdzenie materiatéw uzytych do budowy sygnalizacji polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm
lub innych dokumentéw stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materialéw z wymaganiami w Dokumentacji Projektowej
lub uzgodnionych warunkéw.

6.3.6.9. Sprawdzenie dzialania sygnalizacji

Whaczenie sygnalizacji do pracy powinno by¢ poprzedzone wyéwietleniem sygnalu z6ttego migajacego przez co
najmniej jedng dobe i po sprawdzeniu poprawnosci dzialania nastepujacych uktadow :

- nadzoru sygnaléw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdow

- wykrywania kolizji w grupach sygnatowych kolizyjnych

- nadzdr dhugosei cyklu i wlasciwych czaséw realizacji programéw sygnalizacji

- nadzdr napiecia zasilania

Dziatanie uktadu nadzoru sygnaléw czerwonych, kolizji dhigo$¢ cyklu w przypadku zadziatania ukladu powinno
wprowadzi¢ sterownik w stan pracy awaryjnej wraz z zapamigtaniem przyczyny awarii.

Uldad nadzorujacy prace akomodacyjna w przypadku stwierdzenia uszkodzenia petli lub zerwaniu z nig polaczenia
powinien przestawic sterownik w tryb pracy z programem indywidualnym lub przyja¢ dla zwigzanej z dang petla grupy
maksymalne czasy otwarcia wlotw.

6.3.5.10. Ocena wynikéw badan

Przedstawiong do odbioru sygnalizacje nalezy uzna¢ za wykonana zgodnie z wymogami norm i Dokumentacjg
Projektowa jesli wyniki w/w badari byly pozytywne.

Elementy, ktére w wyniku przeprowadzonych badani uzyskaty wynik ujemny, powinny by¢ wymienione Iub poprawione
i ponownie zgloszone do odbioru.

6.4. Badania po wykonaniu rob6t
W przypadku zadawalajacych wynikéw badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robdt, na wniosek
Wykonawcy Inzynier moze wyrazié zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robét.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DM.00.00.00 »Wymagania ogélne” p. 7.

Jednostka obmiarowa dla sygnalizacji swietlnej jest sztuka [szt.] i obejmuje wszystkie elementy zwigzane z wykonaniem
sygnalizacji dla danego skrzyzowania.

Obmiaru robét dokonaé nalezy w oparciu o Dokumentacje Projektowsa i ewentualne dodatkowe ustalenia wynikle w
czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie dokumentéw kontrolnych przedstawionych przez Wykonawce w odniesieniu
do jako$ci materialow wg p. 2. i wymagan okreélonych w p.5.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na
wiasny koszt w terminie ustalonym przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

- aktualna Dokumentacje Projektows Powykonawczg tj. poprawiong i uzupelniong o zmiany dokonane w czasie budowy
{dwa egz.)

- geodezyjng Dokumentacje Powykonawcza, wykonang przez uprawnionych geodetéw (dwa egz.)
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- protokdly z dokonanych pomiaréw skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;j,

- dokumenty i atesty dotyczace jakosci stosowanych materialéw

- dziennik budowy i ksiege obmiaréw

- protokét odbioru robét przez Uzytkownika

- protokét odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czgsciowych wraz z uwagami, zaleceniami iich
realizacja

- oswiadczenie Wykonawey o zakoriczeniu robét i gotowosci wlaczenia sygnalizacji do uzytkowania

Przewiduje sie nastgpujace odbiory :

- odbi6r robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbidr czgdciowy

- odbidr ostateczny

- odbiér pogwarancyjny

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”,

Podstawg platnodci stanowi cena ryczattowa za sztuke [szt.] ktéra nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena

Jakosci wykonanych robét na podstawie atestéw producenta urzadzen i ogledzin sprawdzajacych.

Cena winna zawiera¢ wszelkie koszty zwigzane z realizacja zaméwienia, réwniez te, ktére nie wynikajg w sposéb

oczywisty z dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej oraz dokumentacji kosztorysowe;.

Cena wykonania robét obejmuje :

- demontaz istniejacych elementéw sygnalizacji

- wytyczne tras kanalizacji, przepustéw, masztéw i sterownika w terenie

- nadzér uzytkownikéw linii i obiektéw krzyzowanych

- wykonanie i zasypanie wykopéw kontrolnych

- wykonanie i zasypanie wykopéw dla kanalizacji i przepustéw z ubiciem gruntu warstwami, wyréwnaniem terenu i
wywiezieniem nadmiaru gruntu

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kanalizacji i przepustéw

- dostawe materialéw

- rozbudowa sterownika sygnalizacji

- montaz masztow sygnalizacyjnych ocynkowanych

- montaz glowic wierzchotkowych na masztach

- montaz zawiesi sygnalizatoréw na wysiggnikach

- montaz konsol sygnalizatoréw na masztach

- montaz fundamentéw pod wysiegniki

- montaz wysiegnikéw sygnalizacyjnych dwuczesciowych ocynkowanych

- montaZ ekrandw kontrastowych

- montaz sygnalizatoréw 1x200 (LED - warunkowy) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 1x200 (LED - ostrzegawczy) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x200 (LED - przejécie dla pieszych) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x200 (LED - tramwaj) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - og6lna) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - kierunkowa) na masztach

- montaz sygnalizatoréw 2x300 (LED - tramwaj) na wysiegniku

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - 0golna) na wysiegniku

- montaz sygnalizatoréw 3x300 (LED - kierunkowa) na wysiegniku

- wykonanie petli indukeyjnych w jezdni

- montaz tabliczek informujacych o wzbudzaniu sygnatéw zielonych na przejsciu dla pieszych

- montaz przyciskéw sterowniczych z potwierdzeniem optycznym typu LED, z napisem CZEKAJ

- montaz wspornikéw pod kamery mocowane na wysiegniku

- instalacja i montaz systemu wideo detekcji dla czterech kamer wraz z oprogramowaniem, podlaczeniem i
skalibrowaniem na obickcie .

- montaz czujnikéw trakeyjnych .

- wlaczenie sygnalizacji do systemu zdalnej kontroli i nadzoru pracy sygnalizacji SNS/ASR

- uloZenie opancerzonego WeZa w rurze ochronnej DVR 50 mm

- ulozZenie kanalizacji kablowej z rur DVR 50 mm, I - otworowej

- ulozenie kanalizacji kablowej z rur DVR 110 mm, 1 i2 - otworowej

- wykonanie przewiertéw sterowanych pod jezdniami z rur RHDPE 110 mm

- posadowienie studzienek kablowych z polipropylenu o ksztalcie walca, §r wew. 0,35m, $r. zewn. 0,4m

- wykonanie w studzience kablowej polaczenia petli indukcyjnych kablem sterowniczym przy zastosowaniu muf
zelowych wielokrotnego uzycia :

- weiagniecie kabla wizyjnego XzWDXpek do kanalizacji kablowej oraz do wysiegnikéw dla podiaczenia wideokamer
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- uszezelnienie otwordw kanalizacji i wyprowadzes kabli uszczelkami plastikowymi

- obrébka koficéw kablj sterowniczych XzTKMXpw

- obrébka konicéw kabli sterowniczych YKSY i YKY

- obrébka koficéw kablj sterowniczych XzWDXpek i YKSLY

- wykonanie odcinkéw przewoddéw petli od nawierzchni asfaltowej do studzienki w wezu wodnym & 3/8,

- wykonanie w studzience kablowej polaczenia petli indukeyjnych kablem sterowniczym przy zastosowaniu muf
. zelowych wielokrotnego uzycia

- uszezelnienie otwordw kanalizacji i wyprowadzen kabli uszczelkami plastikowymi

- znakowanie i opisanie kablj Znacznikami plastikowymi

- ochrona antykorozyina konstrukcji

- Wykonanie polaczeri kolumn sygnalizacyjnych oraz przyciskéw zgloszeniowych z listwami samozaciskowymi

- montaz uziemien

- plantowanie i Czyszczenie terenu

- Wywiezienie nadmiary gruntu i gruzu

- wykonanie inwentaryzacjj i pomiaréw geodezyjnych powykonawczych
- wykonanie dokumentacji powykonawczej

- inne prace niezbedne dla wykonania lini sygnalizacji

10.1. Normy

1. PN-EN-12675:2002 Kontrolery sygnalizatoréw, F unkcjonalne Wymagania bezpieczenstwa.

2. PN-HD 638 S1:2006 Systeny sygnalizacyine ruchy,

3. PN-E-90301:1976 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowe;
N2 napigcie znamionowe 0,6/ kV.

4. PN-E-90304:1976 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napigcie znamionowe 0,6/1 kv,

5. PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe, Projektowanie i budowa,

6. PN-E-90054:1987 Przewody elektroenergetyczne o g6Inego przeznaczenia do ukladania na stale. Przewody
Jjednozylowe o izolacji polwinitowe;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Inne dokumenty.
7. SzezegStowe warunki techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszezania na drogach. Zalacznik nr 3 do

9. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyshi Materialéw Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny
Pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montaZowych i rozbiérkowych. Dz. U. nr 13 z dnia 10. 04.1972 r,

10. Warunki Techniczne Wykonania i Odbiory Robot Budowlano—MontaZowych — Czgéé V. Instalacje elektryczne,
1973 r

11. Rozporzadzenie Ministra Przemyshi z dnia 26.1 1.1990 r. w Sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwpora:’:eniowej - Dz.U. nr 81 z dnia 26.1 1.1990r,
12. Instrukgja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych nr 240 wydana przez ITB w 1982 ¢
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