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M.21.00.00. ROBOTY ROZBIORKOWE | REMONTOWE
M.21.01.00. Roboty rozhiérkowe

M.21.01.01. Rozbidérka elementow betonowych i zelbetowych
1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonaniai O  dbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sga wymagania dotyczgace wykonania i odbioru robét
budowlanych w ramach zadania: ,Modernizacja wiaduktu tramwajowego nad ulic g Orlgt Lwowskich w
Sosnowcu”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Wszedzie w réznych rozdziatach Specyfikacji czynione sg odniesienia do norm krajowych, ktore
napisane sg i winy byé interpretowane przez Wykonawcéw w jezyku polskim. Normy te winny by¢ uwazane za
integralng czes¢ tychze i odczytywane w powigzaniu z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjg jak gdyby bylty
w nich powielone. Uwaza sie Wykonawce za w petni zaznajomionego z ich trescig i wymaganiami.

Najnowsze wydanie norm, ktére ukaze sie nie pdzniej niz na 28 dni przed datg zamkniecia przetargu
bedzie mie¢ zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

1.3. Zakres robo6t obj etych STWIORB
Zakres rozbiérek dla obiektéw mostowych:
e calkowita rozbidrka betonowych elementéw wyposazenia ustroju nosnego obiektéw (zabudowy
chodnikowe, ptyty przejsciowe, beton ochronny izolacji, betonowe stupki barier ochronnych, inne)
«  calkowita rozbi6rka ustroju nosnego obiektu inzynierskiego,
e czesciowa rozbiorka podp6r (korpus, skrzydta, $cianki zapleczne),

1.4 Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi normami zawartymi w pkt.
10 oraz z okresleniami podstawowymi w STWiIORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dla rob6t podano w STWIORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotnie z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

e zabezpieczenia interesu 0séb trzecich,

. ochrony srodowiska,

e warunkéw bezpieczenstwa pracy;

e  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

e warunkéw organizacji ruchu;

e zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”

2.MATERIALY
Materialy wbudowane nie wystepujga. Materialy stuzace do obstugi pracy zastosowanego sprzetu dla prac
rozbiérkowych nie sg objete niniejsza STWiIORB.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB DM.00.00.00 “Wymagania ogélne”, pkt 3.

Sprzet do wykonywania robét rozbiérkowych winien byé dobrany przez Wykonawce w Projekcie Technologii i
Organizacji Rob6t i zaakceptowany przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczona
do robét.

Przy prowadzeniu robdét rozbiérkowych fundamentéw Wykonawca moze zastosowa¢ dowolny sprzet
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycz ace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM-00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 4.
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4.2. Szczego6towe wymagania dotycz  gce transportu

Materiat z rozbiérki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane i uzgodnione z
Inzynierem. Wybér srodka transportu zalezy od warunkoéw lokalnych i rodzaju przewozonych materiatéw. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotycz ace wykonania roboét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w STWiIORB DMU.00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 5.

5.2 Szczego6towe wymagania dotycz gce wykonania rob6t
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii Robét rozbiérkowych oraz Projekt
Organizacji Robot, uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich prowadzone bedg roboty.

Wykonawca robét zobowigzany jest rowniez do:
e« opracowania szczegétowego projektu technologicznego rozhidrki obiektéw w oparciu o wytyczne
zawarte w dokumentacji projektowej,
e opracowania Projektu Organizacji Ruchu na czas prowadzenia robét rozbiérkowych (wariantowo),
¢ uzgodnienia powyzszego projektu z Inzynierem i innymi niezbednymi jednostkami (wariantowo),
* wprowadzenia Projektu Organizacji Ruchu,
e utrzymania oznakowania na czas prowadzenia robot,
e przywrécenia docelowej organizacji ruchu po wykonaniu robét rozbiérkowych,

Prace rozbiérkowe na obiektach moga zosta¢ przeprowadzone po uprzednim wprowadzeniu tymczasowej
organizacji ruchu. Projektant wskazat w dokumentacji projektowej sposéb realizacji obiektow z wykorzystaniem
tymczasowe] organizacji ruchu (objazdy, drogi technologiczne, obiekty tymczasowej). Przyjety sposéb realizacji
prac zostat przeanalizowany przez Projektanta, uzgodniony pod katem min. geometrii drog tymczasowych,
parametréw hydraulicznych tymczasowych obiektéw inzynierskich i wprowadzenia tymczasowego oznakowania.
W przypadku gdy Wykonawca prac podejmie dzialania zmierzajgce do realizacji prac w odmiennej technologii niz
zakladana i uzgodniona, winien przed przystgpieniem do robét budowlanych opracowa¢ stosowne opracowania
projektowe i uzgodni¢ je z odpowiednimi jednostkami.

Przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych nalezy zweryfikowaé¢ czy rozpoczecie robét jest uwarunkowane
wykonaniem przektadek lub zabezpieczeniem istniejgcych sieci uzbrojenia terenu. W przypadku zaistnienia takiej
sytuacji prace rozbiérkowe i przektadkowe sieci nalezy skoordynowac lub przeprowadzi¢ wczesniej.

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych nalezy stosowaé zabezpieczenia przed przedostawaniem gruzu na trasy
komunikacyjne potozone w rejonie obiektu przewidzianego do rozbiorki.

Prace rozbiérkowe prowadzi¢ sposobem wyburzania z uzyciem miotéw pneumatycznych lub koparek z
odpowiednim osprzetem. Wyklucza sie mozliwos¢ stosowania robot strzatowych.

Jesli po odstonieciu istniejacego fundamentu okaze sie, ze wystepujag rozbieznosci pomiedzy zakresem podanym
w Dokumentacji Projektowej, a istniejacymi warunkami, Wykonawca powinien powiadomié Inzyniera. Inzynier
wyda polecenia, w jakim zakresie roboty rozbiérkowe ulegna zmianie.

Zakres rob6t rozbiorkowych objetych niniejsza STWiIORB obejmuje réwniez:

« ewentualne obnizenie poziomu wody gruntowej (studnie depresyjne, pompowane) umozliwiajgce
prowadzenie robét rozbiérkowych ponizej poziomu wody gruntowej,

« przekierowanie cieku celem umozliwienia prowadzenia prac rozbiérkowych,

e roboty rozbiérkowe elementéw niewskazanych w dokumentacji projektowej ktérych inwentaryzacja byta
niemozliwa na etapie prowadzenia prac projektowych a ktérych rozbiérka jest konieczna z uwagi na
projektowany zakres prac np. fundamenty.

e usuniecie i odwoz gruzu.

Oerbnyml specyfikacjami objete sa:
rozbidrka warstw bitumicznych nawierzchni drogowej,
¢ rozbiérka warstw podbudowy,
* wykopy lub rozkopy drogi,
¢ wykopy lub rozkopy drogi umozliwiajace dojazd do rob6t rozbiérkowych,
«  zabezpieczenia wykopow,

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepiséw BHP a w szczegolnosci:
e  zabezpieczy¢ teren przed osobami postronnymi (ogrodzenia, znaki ostrzegawcze),
e zapoznaé pracownikdéw ze sposobem wykonywania prac i ewentualnymi zagrozeniami,
e zaopatrzy¢ pracownikow w potrzebny sprzet ochronny (hetmy, okulary, rekawice).
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5.3. Utylizacja materiatdw pochodz acych z rozbiérek

Wszystkie materialy pochodzace rozbidrek powinny zosta¢ usuniete z terenu budowy w sposoéb i w
terminie niekolidujgcym z wykonaniem innych robo6t. Utylizacja materiatdbw powinna zostaé przeprowadzona
zgodnie z wszystkimi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska naturalnego.

5.4. Zapewnienie bezpiecze nstwa i ochrony zdrowia w trakcie rozbiérek obiektow

Szczegdlowe informacje na temat warunkéw bezpiecznego prowadzenia prac przy realizacji
przedmiotowego zadania inwestycyjnego zawarto w odrebnej czesci opracowania — Projekt Budowlany, Tom 11
Informacja dotyczaca bezpieczehAstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie prowadzonych robot przewiduje sie, ze wystapig zagrozenia dla bezpieczenstwa pracownikéw
oraz 0s6b z zewnatrz z uwagi na glebokie wykopy, ciezki sprzet wykorzystywany do robét rozhiérkowych oraz
elementy rozbieranych obiektéw.

W oparciu o powyzsze przestanki do obowigzkéw Wykonawcy naleze¢ bedzie opracowanie
szczegOtowego planu rozbiorki oraz:

e planu BIOZ z uwzglednieniem specyfiki rozbieranego obiektu,

e planu zagospodarowania placu budowy z rozmieszczeniem wewnetrznych ciggéw komunikacyjnych,
granic stref ochronnych, urzadzen przeciwpozarowych i sprzetu ratunkowego

» zakresu robot i kolejnosci realizacji poszczego6lnych etapow robot,

e przekazania informacji o zagrozeniach mogacych wystgpi¢ w trakcie realizacji prac,

* wydzielenie i oznakowanie miejsc prowadzenia robot,

« okreslenie zasad postepowania w przypadku zagrozenia,

e zabezpieczenie $rodkéw ochrony indywidualnej zabezpieczajacych przed mozliwoscig wystgpienia
zagrozenia,

e zapewnienie zasad bezposredniego nadzoru nad pracami niebezpiecznymi wraz z wyznaczeniem
kompetentnych os6b odpowiedzialnych za nadzér,

» okreslenie sposobu przechowywania i przemieszczania materialéw na budowie,

« wskazanie $rodkéw technicznych i organizacyjnych zapobiegajacych niebezpieczenstwom wynikajacym z
rodzaju wykonywanych robot,

e zabezpieczenie miejsca przechowywania dokumentacji budowy oraz dokumentéw niezbednych do
prawidtowej eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych.

5.5 Rozbidrka istniej acych obiektéw budowlanych nie zinwentaryzowanych i niezidentyfikowanych w
terenie

W przypadku natrafienia podczas prowadzenia prac rozbiérkowych na niezidentyfikowane obiekty
budowlane usytuowane pod ziemig ktorych identyfikacja i lokalizacja byta niemozliwa na etapie opracowywania
projektu a wchodzacych w kolizje z projektowanym zamierzeniem budowlanym, Wykonawca robét jest
zobligowany do ich usuniecia. W takim przypadku Wykonawca robét jest zobligowany do opracowania
szczegOtowego projektu rozbiorki obiektu wraz z przeprowadzeniem analizy pod katem ewentualnego
zabytkowego charakteru obiektu budowlanego. Powyzsze powinno odbyé sie za wiedzg odpowiednich stuzb
archeologicznych jak i wtasciwego przedstawiciela Konserwatora Zabytkow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB DMU 00.00.00 “Wymagania ogélne”, pkt 6.

6.2. Szczego6towe zasady kontroli jako  $ci rob6t

Sprawdzeniu podlegaja:
e rusztowania i podesty robocze,
»  zgodno$¢ prowadzenia robot z Projektem technologii i organizacji robét rozbiorkowych,
e zgodnos$¢ zakresu robét z Dokumentacja Projektowg

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM-00.00.00 “Wymagania ogoélne”, pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest im? (metr szescienny) obmierzonego przed rozbiérka elementu,
Jednostkg obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) obmierzonej przed rozbiorka powierzchni podpor.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DMU.00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 8.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty te uznaje sie za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich naprawy na koszt wkasny. Z odbioru koncowego
sporzadza sie protokot.
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Odbiorom podlegaja:

przed przystapieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rusztowania i podesty robocze,
odbioér koncowy - stwierdzenie wykonania zakresu robét przewidzianego w Dokumentacji Projektowe;.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DMU 00.00.00 “Wymagania ogdlne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:

opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia Jakosci

opracowanie projektu rozbidrki i uzgodnienie go z Inzynierem,

opracowanie, uzgodnienie, wprowadzenie, Projektu Tymczasowej Organizacji Ruchu na czas
prowadzenia roboét rozbidrkowych,

utrzymanie oznakowania,

wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z opracowan Wykonawcy,

wyznaczenie robét w terenie,

zakup wszystkich potrzebnych srodkéw produkciji z dostarczeniem ich na plac budowy,

zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

dla materiatéw zakwalifikowanych przez Inzyniera jako do wykorzystania — oczyszczenie, zatadunek i
odwdz materiatu z rozbiérki na sktadowisko Zamawiajacego wskazanym przez Inzyniera,

dla pozostalych materiatéw stanowigcych wiasnosé Wykonawcy — zatadunek i odw6z w miejsce
uzgodnione z Inzynierem,

wykonanie, zamontowanie i rozbiérke podestéw roboczych i rusztowan oraz podestow
zabezpieczajacych przed przedostawaniem gruzu na trasy komunikacyjne,

przekierowanie ciekow,

odwodnienie wykopdw na czas prowadzenia robot,

wykonanie prac rozbioérkowych,

przygotowanie dojazdéw dla sprzetu odwozacego gruz,

oczyszczenie stanowiska pracy wraz z wywozem odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub
na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja
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