Modernizacja wiaduktu tramwajowego nad ulicg Orlgt Lwowskich w Sosnowcu STWIORB T.12.01.01

T.12.01.01. Przebudowa sieci trakcyjnej
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonaniai O  dbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru  robét
budowlanych w ramach zadania: ,Modernizacja wiaduktu tramwajowego nad ulic g Orlgt Lwowskich w
Sosnowcu”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB majg zastosowanie przy wykonywaniu robét polegajacych na
wykonaniu przebudowy sieci trakcyjnej w ramach przedmiotowego zadania.

1.4 Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi normami zawartymi w pkt.
10 oraz z okres$leniami podstawowymi w STWiORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
STWIORB i poleceniami przedstawiciela nadzoru robét ze strony Zamawiajacego.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz ace robot
Ogolne wymagania dla robét podano w STWIORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i poleceniami
Inzyniera.
Niezbedne dane istotnie z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

. zabezpieczenia interesu oséb trzecich,

. ochrony srodowiska,

e warunkow bezpieczenstwa pracy;

e  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

e warunkow organizacji ruchu;

e zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiIORB DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne warunki dotycz ace materiatow
Ogolne warunki dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWIORB
DMU.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne” pkt. 2. Dobdr materiatéw podlega akceptacji Inzyniera/Kierownika Projektu.

2.2. Materiaty do przebudowy sieci trakcyjnej:
Materiatami stosowanymi do przebudowy sieci trakcyjnej sa:
« stup trakcyjny stalowy, rurowy o diugosci konstrukcyjnej 8,0 m i dopuszczalnym naciggu sieci jezdnej
25kN w/g rozwigzania zgodnie z rysunkiem zamieszczonym w Dokumentacji Projektowe;j,
» przewdd jezdny miedziany DjpS100 o przekroju 100 mm? spetniajacy wymagania PN-64/E-90090,
« lina no$na miedziana L95 o przekroju 95mm? spetniajgca wymagania PN-74/E-90081,
 osprzet typowy wg kart katalogowych i norm branzowych.

2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalo  wych

Zabezpieczenie antykorozyjne stupow stalowych nalezy wykona¢ w postaci cynkowania zanurzeniowego o
grubosci zgodnej z PN-EN 1SO 1461 i dwuwarstwowego zestawu malarskiego o grubosci catkowitej 160um. Nie
nalezy zabezpiecza¢ antykorozyjnie czesci stupa przeznaczonej do zabetonowania. Zastosowana powtoka
antykorozyjna musi spetnia¢ gwarancje trwatosci powtoki na okres 15 lat. Kolorystyka podlega uzgodnieniu z
Inzynierem.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycz ace sprz etu

Ogo6Ine wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt 3.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Inzyniera

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 4.
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Transport materiatéw i sprzetu wykonuje sie ogolnodostepnymi srodkami transportowymi dostosowanymi do
przewozu okreslonych towarow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotycz gce wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w STWiIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogélne”, pkt 5.

5.2. Opracowania Wykonawcy

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzynierowi Projekt Technologii i Organizacji
Robot, Program Zapewnienia Jakosci oraz Projekt technologiczny przebudowy sieci trakcyjnej. W Projekcie
technologicznym przebudowy sieci Wykonawca okresli miedzy innymi kolejno$¢ i harmonogram robot w
dostosowaniu do zaplanowanego okresu wytgczenia ruchu tramwajowego.

5.3. Zakres prac
5.3.1. Demonta z istniej gcej sieci
Wymagania dla prac opisane w STWIORB D.01.02.04

5.3.2. Wyznaczenie lokalizacji stupéw trakcyjnych i ich monta z

Wyznaczenie lokalizacji stupéw powinno zosta¢ przeprowadzone przez uprawnionego geodete a czynnos$¢ ta
winna zosta¢ odnotowana w dzienniku budowy. Wymagania dla powyzszego zakresu prac opisano w STWiORB
D.01.01.01.

Niniejszy projekt przewiduje zastosowanie stupow trakcyjnych montowanych do éwczes$nie wykonanych
fundamentow. Wymagania dla rob6t przy budowie fundamentéw okreslono w STWIORB D.03.01.01, M.12.00.00,
M.13.00.00.

Stupy nalezy ustawia¢ na wykonanych fundamentach. Przewidziano kotwienie konstrukcji stupéw do fundamentu
poprzez s$ruby kotwiczne. Po ustawieniu stupa, wyregulowaniu jego potozenia z zachowaniem ewentualnych
wychylen montazowych nalezy wykona¢ pod jego podstawg podlewke z zaprawy niskoskurczowe;.

Pod blachy podstawy stupéw mozna stosowaé podlewki z niskoskurczowej zaprawy cementowej, zywicowej lub
cementowo-zywicowej. Dla zastosowanej zaprawy Wykonawca przedstawi PN lub aprobate techniczna,
potwierdzajaca, ze zaprawa przeznaczona jest na podlewki. Jezeli stosowana zaprawa jest na bazie zywicy, to
chemiczne wtasciwosci zywicy oraz stosunek zywicy do wypetiaczy powinny by¢ dobrane w ten sposéb, aby
uzyska¢ konsystencje i czas wigzania umozliwiajgce prawidtowe ustawienie tozyska w warunkach budowy.
Materiat na podlewke podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej podczas montazu stupéw trakcyjnych nalezy przestrzegaé
nastepujacych zasad:
« stupy trakcyjne obcigzone jednostronnie zawieszeniami poprzecznymi lub wysiegnikami nalezy odchylié¢
od pionu 5mm na 1m wysokosci stupa w kierunku przeciwnym do dziatania sity naciagu,
* stupy trakcyjne obcigzone wielostronnie zawieszeniami poprzecznymi nalezy odchyli¢ od pionu 5mm na
1m wysokosci stupa w kierunku przeciwnym do dziatania sity wypadkowej naciagu,
¢ slupy na ktérych wykonywane sa kotwienia przewodu jezdnego lub liny nosnej powinny posiadaé
dodatkowe odchylenie 5mm na 1m di. stupa w kierunku przeciwnym do sity kotwienia liczone przy
wierzchotku stupa.

5.3.3. Monta z konstrukcji no $nych, osprz etu oraz zawieszenie sieci jezdnej

Konstrukcje nosne oraz osprzet nalezy zamontowa¢ na stupach trakcyjnych ustawionych w/g pkt. 5.3.2.
Standardowa wysoko$¢ zawieszenia drutu jezdnego powinna wynosi¢ 5,5 m od poziomu gtéwki szyny. Szczegoty
zawieszen przewodu jezdnego i wysiegnikow wg kart katalogowych

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt 6.

6.2. Zakres kontroli
Kontroli podlegaja:
¢ jakos¢ potaczen srubowych i kompletno$¢ zamontowanych urzadzen (dokrecenie srub),
¢ wysokos¢ zawieszen poprzecznych, dopuszczalna odchytka wynosi 5 cm,
*« wysokos$¢ zawieszenia przewodu jezdnego zgodnie z Dokumentacjg Projektowg z dopuszczalng
odchytkg +10cm i-5cm,
« wielkos$¢ naprezen liny nosnej oraz przewodu jezdnego

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest:
«  przebudowa sieci trakcyjnej wraz z montazem osprzetu — 1 m (metr)
e zabudowa stupow trakcyjnych — 1 szt. (szt)
«  powykonawcza regulacja naprezen w sieci z badaniami i pomiarami — 1 kpl (komplet)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DMU.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 8.

Na podstawie wynikéw przeprowadzonych badan i kontroli nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru Roboét
koncowych. Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki pozytywne, wykonane Roboty nalezy uzna¢ za zgodne
z wymaganiami. Jezeli cho¢ jedno badanie lub odbiér dato wynik ujemny, wykonane Roboty nalezy uzna¢ za
niezgodne z wymaganiami specyfikacji. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ Roboty do
zgodnosci ze specyfikacjq i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DMU.00.00.00. “Wymagania ogolne”, pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
e opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci
« opracowanie Projektu Technologicznego przebudowy sieci trakcyjnej,
« wykonanie wszystkich elementéw wynikajacych z opracowan Wykonawcy,
e zakup wszystkich potrzebnych srodkéw produkcji z dostarczeniem ich na plac budowy,
e zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot Ilub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
e zabudowe stupow trakcyjnych,
e wywieszenie sieci trakcyjnej,
¢ montaz osprzetu,
e powykonawcza regulacja sieci,
e niezbedne badania i préby,
e obstuge geodezyjna,
e uporzadkowanie miejsca pracy
e oznakowanie miejsca prowadzenia prac

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-K-92002/1997 Komunikacja miejska. Sie¢ jezdna tramwajowa i trolejpusowa. Wymagania.

[2] PN-H-74219/1974 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania.

[3] PN-E-90090/1964 Przewody jezdne miedziane.

[4] PN-E-90081/1974 Przewody miedziane.

[5] PN-M-80021/1968 Drut stalowy na liny.

[6] PN-B-03322/1980 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczanie
statyczne i projektowanie.

[7]1 PN-B-03205/1984 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Stalowe konstrukcje wsporcze. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

[8] PN-M-80202/1969 Liny stalowe 1x7.

[9] PN-88/B-06250 Beton zwykly.

[10] PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1kV.

[11] PN-76/E-90304 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1kV.

[12] N-SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja
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Ta strona jest celowo pusta
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