SPECYFIKACJA TECHNICZNA
wykonania i odbioru robo6t budowlanych

BUDOWA 1 StUPA SIECI TRAKCYJNEJ
SOSNOWIEC, UL. ANDERSA 25



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SsTwymagania szczegétowe, dotyce
wykonania i odbioru sieci trakcyjnej ( nr sprawlf2B87/2013), zwjzane z przeniesieniem
podwieszé tramwajowej sieci trakcyjnej z budynku na stgktyjny w Sosnowcu przy ul.
Andersa 25

1.2. Zakres stosowania ST

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej jesdnga ustaleniami Specyfikacji Technicznej "

Wymagania Ogolne”

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot przy przebudowie
odcinka sieci trakcyjnej tramwajowej przy budyni&ng Sosnowcu, przy ul. Andersa.
a) Stan istniepcy:

Zawieszenie sieci trakcyjnej zdinasng nad torowiskiem dwutorowym, nad ul. Andersa w
Sosnowcu przy posesji nr 25 wykonane jest gday tym budynkiem, a stupem ptaskim
usytuowanym po przeciwnej stronie. Linka poprzedzatiiag) o diugdci ok. 30 m podtrzymuje
nad torem podwojnym drut jezdny (IXDjp 100) zalimosna.

Linka poprzeczna stanowi rowgienocowanie dla przewodow sigeviattowodowej (prze-budowa
linii nie wchodzi w zakres niniejszego opracowania)

b) Stan projektowany:

W celu uwolnienia budynku nr 25 od zawessa sieci trakcyjnej zaprojektowano jako kon-
strukcg wsporca stup rurowy trakcyjny oznaczony jako STO 15 o wytnataci 15 KN na
obcigzenie sied trakcyjm przytazone na wysok&ei 7,0 m od powierzchni terenu . Kolorystyk
proj. stupow nalgy dostosowéado stupow istniejcych. wraz z wysignikiem z tyczki
szktolaminatowej. Stup ptaski usytuowany po przewjstronie budynku nr 25 - do likwidacji.
Zaprojektowano wymianprzewodu jezdnego oraz liny éreej pod zawieszeniem (na dhégol10
m nad kadym z toréw).

Przy montau stupdéw trakcyjnych naky przestrzeganizej podanych zasad

1. stup trakcyjny posadowiony po stronie zetvmnej sieci tramwajowej i obgiony jednostronnie
zawieszeniem poprzecznym winien postaddchylenie osi stupa od pionu 0,5% - 1,5 % wysoko
stupa w kierunku przeciwnym do dziatania sity wykagej nacagu

2. odwierty pod fundament winne byykonane przy statym nadzorze przedstawicieli



uzytkownikow istniegcych instalacji podziemnych przebieg@jch w pobliu wykopow i
odbierane komisyjnie przez przedstawicieli Inwest@&tup w cgsci naziemnej winien hy
pomalowany farp koloru podanego przez Inwestora wedtug palety RAhawgzaniu do
kolorystyki stupow istnigjcych. Fundamenty dla stupow okligoroducent stupéw wybrany przez
Inwestora. Do wykonania konstrukcji $mej poprzecznej zastosowano krd¢alowy nierdzewn

dla sieci z lim noSng z osprztem sieciowym w wykonaniu tramwajowym z podwaéjnytopsiem

izolacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST okrélenia podstawowe gzgodne z ustaleniami pkt 1.4.Specyfikacje Tecmec'
Wymagania Ogolne” oraz PN-K_92002. Sjezdna tramwajowa i trolejousowa . Przepisy
budowy" BN-64/3086-09 " Nomenklatura i mianownictelementow sieci trakcyjnej tramwajowej

i trolejbusowej" i PN -76E-05125" Elektroenergetyez sygnalizacyjne linie kablowe"

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygee materiatow i ich pozyskiwania i sktadowania pomav ST
~Wymagania ogolne" pkt 2.

2.1.1. Ospret instalacyjny dla linii kablowych energetycznycdtan osprzt instalacyjny dla sieci
trakcyjnej tramwajowej taki jak: zaciski linowe, @gizaki izolowane, izolatory spzkowe,
wysiegniki dla sieci trakcyjnej itp.-wg katalogow.

2.1.2. Sktadowanie materiatow

Materiaty naley przechowywa w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 3.



3.1. Sprzt do wykonania przebudowy sieci trakcyjne;j
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samochdd Skrzyniowy do przewozu stupa trakcyjnego,
dzwig o udzwigu do 2.5 tony,

samochod samowytadowczy,

samochdéd wigowy z platform

wiertnica

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogopia's.

5.1. Roboty przygotowawcze

Roboty elektroenergetyczne zwane z przebudawsieci trakcyjnej winny by poprzedzone

wytyczeniem w terenie lokalizacji stupa trakcyjnedalery pametac o zachowaniu skrajni

budowli.

5.2. Zakres wykonywanych robot
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monta elementdw organizacji ruchu na czas robot,

wytyczenie miejsca posadowienia stupa trakcyjnego.

wykonanie wykopu pod fundament stupa,

wykonanie fundamentu i moritatupa trakcyjnego,

zamontowanie nowych konstrukcji émych (przewieszki) z ospgtem,
demonta istniegcych konstrukcji nénych (przewieszki) z ospgiem,
regulacja sieci trakcyjnej.

pomiary i badania pomontawe,

odtworzenie nawierzchni i upag@dkowanie terenu.



Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane
do robo6t od daty rozpoeeia do daty zakiiczenia rob6t - do wydania potwierdzenia zZadaenia
przez Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST ,Wymagania ogélne" pkt 6.
6.1. Zakres kontroli
6.1.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz kable
Powinny posiadaatest fabryczny wydany przez producentasihtadectwo jakéci. Przed
wbudowaniem materiatow i wdzen Inspektor Nadzoru, po dokonaniu edgin, wpisem do
dziennika budowy wyraa zgod na ich zabudowanie.
6.1.2. Badania i pomiary pomontaowe
1. pomierzy rezystangj izolacji sieci trakcyjnej,
2. dokon& pomiaru wysokéci zawieszenia sieci trakcyjnej (przewodu jezdnegagjonie
przebudowy.
7. OBMIAR ROBOT
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagagé@ne" pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru rob6t jest:
1. dlarobét ziemnych - 1 m3 lub 1 m2

2. dla stupow trakcyjnych - 1 szt.

3. dla pozostatych elementéw - 1 szt. lub 1 kpl.



7.2. Obmiar robot

Obmiar robét polega na okteniu faktycznego stanu zakresu rob6t oraz obliczereczywistych
ilosci wbudowanych materiatébw. Obmiar robo6t obejmujeaty obgte umowg oraz dodatkowe
(nieprzewidziane), ktorych potrzelwykonania uzgodniono w trakcie trwania robét pesay

Wykonawg a Inspektorem Nadzoru

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagidne" pkt 8
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgByojektovs, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne zasady dotygee podstaw ptatr$gi podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

« Polska Norma PN-K-92001 ,Komunikacja miejska pf2st sieci trakcyjnej tramwajowej |
trolejbusowej - Wymagania i badania”

1. Polska Norma PN-K-92002 ,Komunikacja miejska -¢Jezdna tramwajowa i trolejbusowa

-Wymagania"

2. Polska Norma PN-K-92008 ,Komunikacja miejska - $kieakinematyczna wagonéw
tramwajowych"
Polska Norma PN-K-92009 ,Komunikacja miejska - $kiaabudowli - Wymagania”
Polska Norma PN-K-92011 , Torowiska tramwajowe - Vi4gania i badania”

Polska Norma PN-K-92020 ,Elementy sieci tramwajoineplejbusowej - Terminologia™
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Polska Norma PN-EN 50122-1 ,Zastosowanie kolejdwreadzenia stacjonarne. & 1:
Srodki ochrony dotyczce bezpieczestwa elektrycznego i uzienfie

7. Polska Norma PN-EN 50122-2 ,Zastosowanie kolejdyrzadzenia stacjonarne. €& 2:
Srodki ochrony przed oddziatywaniemaddw bhdzacych wywotanych przez trakgj
elektryczm pradu statego”



8. Polska Norma PN-83/E-05125 ,Elektroenergetyczngnalizacyjne linie kablowe"

10.2. Inne dokumenty
1. Instrukcja badaodbiorczych urgdzea elektrycznych - MGIE 1982;
2. Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanzh U. nr 47/2003, poz. 401);
3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Komunalnej z dn. 09.0871w sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy w komunalnych przegsorstwach komunikacyjnych
(Dz.U. nr 38/67, poz. 199);
4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.03.2002rsprawie bezpiecastwa i
higieny pracy w komunikacji miejskiej (Dz.U. nr 2002, poz. 341);
5. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999r. vagfie bezpieczestwa i higieny

pracy
- przy urzdzeniach i instalacjach elektrycznych (Dz.U. nri8®9, poz. 912).



