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e Do przestawienia Tymczasowy rozjazd tramwajowy
3 na czas robot A z sygnalizacja dla tramwajow
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[ LA d i A T e Projekt zmiany organizacji ruchu na czas
T N \ P/ remontu torowiska tramwajowego w ciggu
P ! 3 4 7 b £ ul. Bytomskiej w Zabrzu
- ‘ - Odcinek 1 od skrzyzowania z ul. Mtyriskg
WL do skrzyzowania z ul. Bolestawa Chrobrego
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Projektowat mgr Michat Bartos

Legenda:

v A-7 - Istniejgce oznakowanie pionowe
A-14 - Projektowane oznakowanie pionowe



