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1. WSTEP

1.1.Przedmiot opracowania SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania, robot
rozbiérkowych konstrukcji zelbetowej i stalowej w ramach inwestycji pod nazwg - Przebudowa mostu

tramwajowego nad rzeka Bytomka w ramach zadania inwestycyjnego pn.: "Modernizacja mostu
tramwajowego nad rzeka Bytomka w Zabrzu ul. Bytomska — obiekt nr 46MT/4" wg D-SST-00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robot objetych ponizsza specyfikacja obejmuje roboty rozbidrkowe elementéw Zzelbetowych i
elementow stalowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w D-SST-00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt rozbiérkowych okreslone s3 w D-SST-00.
2.MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw wykorzystywanych przy wykonywaniu robét budowlanych
rozbiérkowych okreslone s3 w D-SST-00.

2.2. Zalecane materiaty do robét rozbiérkowych:

- drewno okragte budowlane na stemple budowlane,
- bale iglaste obrzynane wymiarowe kl. Ill,

- deski iglaste obrzynane 25 mm, kl. IlI,

- gwozdzie budowlane okragte gote,

- tlen techniczny,

- acetylen techniczny rozpuszczalny.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-SST-00.
3.1. Zalecany sprzet oraz drobne narzedzia do robét rozbiérkowych:

- pita do betonu,

- pita do drewna,

- przecinak,

- mtotek,

- mtot udarowy,

- zestaw tlenowo-acetylenowy do ciecia stali,

- samochéd samowytadowczy do transportu materiatow.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w D-SST-00.
4.1. Transport materiatéw z rozbiérki

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju materiatow,
jego objetosci i zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wybér srodkéw transportu nalezy do wykonawcy robot
rozbiérkowych.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w D-SST-00.
5.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w D-SST-00. Roboty rozbiérkowe obejmujg wszystkie
pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktérych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowej lub wskazane
przez Inzyniera. Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w
sposéb okreslony w dokumentacji projektowej lub przez Inzyniera. Materiat uzyskany z rozbiérki zatadowa¢ na
samochody samowytadowcze i odwies¢ na miejsce uzgodnione umowa na sktadowiska lub miejsce wskazane
przez Uzytkownika ( dotyczy armatury i ztomu ) Roboty rozbidrkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren,
na ktérym sie odbywaja nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace
zagrozenia to:

- podraznienia bton $luzowych

- uszkodzenia gtowy

- upadek z wysokosci

- uszkodzenia rgk i nég

5.2. Czynnosci przed rozpoczeciem pracy

- przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy odtaczy¢ od rozbieranego obiektu sie¢
wodociggowa, gazowg, cieplng, elektryczna, kanalizacyjng i inne

- przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadéw, narzedzi i odpaddw

- zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski,

- ochronniki stuchu, itp.

- zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

- sprawdzi¢ prawidtowos¢ przytaczenia urzadzen do sieci elektrycznej i sprezonego powietrza (czy
przewody nie sg przetarte, zatamane lub uszkodzone w inny sposdb)

- przed przystgpieniem do robét rozbiérkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem
rozbiérki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania

5.3. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajacej ustalone normy

- obstugiwaé urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

- prowadzié robot rozbiérkowych, jezeli zachodzi mozliwosé obalenia czesci konstrukcji obiektu
przez wiatr

- prowadzié robot rozbiérkowych w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddw Sniegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajgcej 10 m/s prace
nalezy bezwzglednie wstrzymac)

- prowadzié robot rozbidérkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja ludzie
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gromadzié gruzu na stropach i innych konstrukcyjnych czesciach obiektu
obalac scian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie
prowadzi¢ rozbidrki elementéw konstrukcyjnych jednoczesnie na kilku poziomach,

Roboty rozbiérkowe nalezy:

prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,

prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby

usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrdcenia sie innego fragmentu konstrukcji

elementy Zzelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocag narzedzi pneumatycznych, przecinajgc zbrojenie
palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali

elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami,

przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac zsuwnice pochyte lub rynny

zsypowe, ktére powinny mieé zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nalezy:

uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych

utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucaé narzedzi stuzgcych do rozbiérki

przy obalaniu obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikéw i maszyny

nalezy usung¢ poza strefe niebezpieczng

konieczne jest stosowanie Srodkédw ochrony indywidualnej

w razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robdt wiekszych ilosci pytu, pracownikéw nalezy
zaopatrzy¢ w okulary ochronne.

w czasie trwania robdt wszyscy pracownicy powinni stale pracowac w hetmach.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym

o problemach prowadzenia robét nalezy niezwtocznie zawiadomic¢ przetozonego

W razie sytuacji awaryjnej stwarzajgcej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowal zrozumiaty i
dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa

kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszac¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek

5.5. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét rozbiérkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

5.6. Rozbidrka elementéw zelbetowych

Przy pracach wyburzeniowych, szczegélnie obiektoéw z duza iloscig betonu zbrojonego, stosuje sie nozyce do
ciecia betonu i stali. Nozyce wyposazone sg w gtowice obrotowa pozwalajgcg na precyzyjne manewrowanie w
czasie pracy. Szczeki nozyc wyposazone sg3 w wymienne noze posiadajace trzy krawedzie tnace. Po zuzyciu
jednej ndéz mozna obrdcic trzykrotnie, w krétkim czasie przywracajac petng efektywnos¢ urzadzenia. Urzadzenie
to przystosowane jest do wspdtpracy w wysiegnikami koparek. Standardowo nozyce dostosowane sy do
wspétpracy z koparkami. Rodzaj nozyc musi by¢ dostosowany do masy koparki.

5.7. Rozbiérka elementéw stalowych

Roboty rozbiérkowe (demontazowe) konstrukcji stalowej wykonywa¢ za pomoca zestawdw tlenowo-
acetylenowy do ciecia stali, lub w razie mozliwosci demontowad recznie za pomoca kluczy .
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5.8. Szczegétowe warunki wykonania robét

Gruz z rozbidrki oraz materiat nadajacy sie do ponownego wbudowania nalezy wywiezé na miejsce wskazane
przez Inzyniera. Materiat z rozbiérki nie nadajacy sie do ponownego wbudowania nalezy wywiezé na
sktadowiska i zutylizowaé. Ztom nalezy przygotowac¢ do transportu normatywnego i ztozy¢ w miejscu
wskazanym przez Inzyniera.

5.9. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- po zakoniczeniu robdt rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ cata strefe objetg robotami
oraz tereny okoliczne.

- wykonawca winien oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkéw, na ktérych osiadt
pyt wytworzony w trakcie robdt rozbiérkowych.

- wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach.

- ztego tytutu, Wykonawca ma obowigzek dokonaé natychmiastowej naprawy na wiasny koszt
wszystkich szkéd znanych w momencie odbioru roboét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w D-SST-00. Sprawdzenie jakosci robét polega na
sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru podano w D-SST-00. Jednostkg obmiaru jest m3 konstrukcji zelbetowej i kg konstrukc;ji
stalowej.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-SST-00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady pfatnosci podano w D-SST-00. Ptatnos¢ nalezy przyjmowa¢ na podstawie jednostek
obmiarowych podanych w pkt 7 zgodnie z obmiarem po odbiorze robdt i oceng jakosci robdt, w oparciu o
wyniki pomiaréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbidrki.

- Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy - Tekst jednolity Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogdlne
przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

- Bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych — Dz.U. nr 47 poz. 401 z
2003 r.

- Prawo budowlane — Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

- Ustawa o odpadach — Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z pdzn. zmianami

- Dz.U.2006.75.527 (R) Lista rodzajéw odpaddw, ktére posiadacz odpaddw moze przekazywac
osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedgcymi przedsiebiorcami, do
wykorzystania na ich wtasne potrzeby. Zatacznik do rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia
28 maja 2002 r. (poz. 686)

- Dz.U.2005.180.1495 (U) — Ustawa z dnia 29 lipca 2005 r. o zuzytym sprzecie elektrycznym i
elektronicznym

Strona 10



