SST ULOZENIE MAT WIBROIZOLACYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot budo-
wlanych zwigzanych z wykonaniem wibroizolacji matami wibroizolacyjnymi pod nawierzchnig torowa,
ktére zostang wykonane w ramach inwestycji: ,Przebudowg sieci tramwajowo-drogowej w ciggu ulicy
Pitsudskiego w Sosnowcu od ul. Sobieskiego do drogi ekspresowej S86”.

1.2 Zakres stosowania STWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako czes¢ dokumentdéw przetargowych
i kontraktowych przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych

z wykonaniem i odbiorem wibroizolacji matami wibroizolacyjnymi pod nawierzchnig torowg
na modernizacji torowiska w ul. J. Pitsudskiego w Sosnowcu.

1.4. Okre $lenia podstawowe

1.4.1. Mata wibroizolacyjna ze spienionego poliuretanu . Mata poliuretanowa zapewniajgca
odpowiednig elastycznosé¢ w projektowanym torowisku oraz wspoiprace z systemem mocowania
ciggtego szyn.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami robét podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB
T.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét

2.2.1. Zgodnos$¢ materiatéw z dokumentacjg i aprobatg techniczng.

Mata wibroizolacyjna ze spienionego poliuretanu. Nalezy zastosowaé mate grubo $ci 2,5 cm na catej
dtugosci torowiska z wyjatkiem rejondéw przejsé podziemnych gdzie nalezy zastosowac¢ mate grubo sci
2cm.

Maty wibroizolacyjne musza spetnia¢ wymagania techniczne zawarte w STWIORB ,D —-BUDOWA

ZINTEGROWANEJ NAWIERZRZCHNI TOROWO DROGOWEJ” punkt 2.3.3 Elementy systemu
prefabrykowanej nawierzchni torowo-drogowe;.




3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycz gce sprz etu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" [1] pkt 3.

3.2 Sprz et stosowany do wykonania robot

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w instrukcjach producentéw lub propozycji
Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogolne" [1]
pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Maty wibroizolacyjne mogg byé¢ dostarczane w rolkach lub arkuszach. Maty moga by¢ transportowane

dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem:

- opakowania folig, brezentem lub tkaning techniczna,

- zabezpieczenia ich przed przemieszczaniem sie w czasie przewozu,

- ochrony maty przed zawilgoceniem,

- niedopuszczenie do kontaktu z chemikaliami, ttuszczami oraz przedmiotami moggcymi przebic lub
rozcigé mate,

- kazda paleta powinna by¢ oznakowana w spos6b umozliwiajgcy jednoznaczne stwierdzenie
zgodnosci z aprobatg techniczng i przeznaczeniem.

Zaleca sie przechowywa¢ mate w nastepujacych warunkach:

- w zaciemnionym miejscu w celu unikniecia nadmiernego nagrzania,

- dluzsze (na budowie) sktadowanie w pozycji pionowej.

W czasie transportu mat na miejsce budowy, nalezy przewozi¢ je w pozycji lezagcej, zabezpieczajac
przed przesuwaniem sie na skrzyni tadunkowej samochodu. Kazda paleta powinna by¢ zaopatrzona
w etykiete producenta, zawierajacg podstawowe informacje o produkcie. Nalezy przestrzegaé
wszystkich innych zalecen producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
Podtozem pod maty jest warstwa wyréwnawcza chudego betonu wykonana zgodnie z STWIORB
T.04.02.00 warstwa wyréwnawcza z chudego betonu.

Maty uktadane pionowo powinny opierac sie o maty wczesniej utozone poziomo, a nie o podfoze.
Ponadto, nalezy wzig¢ pod uwage odpowiednig ilo§¢ miejsca na zamkniecie trwale elastycznym
materialem uszczelniajgcym.

Maty wibroizolacyjne nalezy ukfada¢ zgodnie z wytycznymi ich producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.




6.2. Badania przed przyst gpieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcéw itp.),

- ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatléw przeznaczonych do wykonania robét,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego wzmocnienia podioza.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [I] pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja: roboty odwodnieniowe, wykonanie
koryta, utozenie warstwy separacyjno-filtracyjnej, utozenie sekcji wypetnionej kruszywem.

Odbiér tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 STWIIORB T.00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB T.00.00.00 ,Wymagania og6lne”
[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? wzmocnienia podtoza obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robaét,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- roboty odwodnieniowe,

- wykonanie koryta pod nawierzchnig,

- ulozenie systemu wypetnionego kruszywem i inne roboty, wedlug wymagan dokumentacji
projektowej, STWIORB i specyfikacji technicznej,




- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.
Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych,
ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu.

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U.
nr 43. poz. 430).




