TYMCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU D.07.10.01.

D.07.10.01. Tymczasowa organizacja ruchu
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Robdét budowlanych w ramach realizacji zadania: Zaprojektowanie i wykonanie robot
budowlanych dla zadania pn.: ,,Wymiana nawierzchni drogowej ulicy Pilsudskiego na odcinku od skrzyzowania
ulic Kilinskiego i Sobieskiego do drogi ekspresowej S86 z wylaczeniem odcinka w rejonie ronda im. Prof.
Wiadystawa Bartoszewskiego”.

1.2 Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych
wp.1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Roboty, ktérych dotyczy STWiORB, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
tymczasowej organizacji ruchu drogowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Zakres rzeczowy obejmuje:
— wykonanie tymczasowej organizacji ruchu drogowego na czas budowy,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizacji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow
Wedtug ,,Tymczasowej Organizacji Ruchu” oraz Dokumentacji Projektowej tymczasowa organizacja ruchu obejmuje:
- oznakowanie poziome,
- oznakowanie pionowe,
- ,fala Swietlna”,
- sygnal ostrzegawczy umieszczony na znakach drogowych,
- zapory drogowe
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania tymczasowej organizacji ruchu
Roboty beda wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Wykonawca moze wykorzysta¢ dowolne §rodki transportu, zaakceptowane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

Tymczasowa organizacja ruchu jest organizacja przyktadowa. Wykonawca winien opracowa¢ wilasny, dostosowany do
technologii i1 organizacji robdt projekt organizacji ruchu na czas budowy. Projekt jest wykonany dla podstawowego
zakresu robot. Pozostate projekty lub inne fazy wynikajace z przyjetej technologii robot opracuje i uzgodni
Wykonawca.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Ustawienie i montaz elementéw organizacji ruchu przewidzianych w ,,Projekcie Organizacji Ruchu” oraz w
Dokumentacji Projektowe;j.

W zwigzku z przebudows istnieje konieczno$¢ czasowego zajecia pasa drogowego, przy réwnoczesnym utrzymaniu
ruchu kotowego na tym odcinku drogi.

Technologia wykonania rob6t przewiduje etapowy remont drogi.

W celu ostrzezenia kierujacych o prowadzonych robotach, nalezy zastosowa¢ do oznakowania miejsca robot
oznakowanie pionowe oraz oznakowanie poziome koloru zoéltego.

Na odcinkach gdzie ruch poprowadzono przez pas ruchu, nalezy utozy¢ droge tymczasowa z ptyt betonowych, co
stanowi tacznik miedzy jezdniami.

Ponadto nalezy pozostawi¢ istniejace znaki informacyjne i ostrzegawcze, ktore nie koliduja z oznakowaniem
tymczasowym wprowadzonym niniejszym opracowaniem. Pozostate znaki zdemontowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu zakresu rzeczowego i zgodnos$ci wykonania Robdt z Dokumentacja
Projektowa oraz wymiarowe sprawdzenie ustawienia oznakowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest komplet (kpl.) wykonanej i odebranej tymczasowej organizacji ruchu zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

8.2. Sposéb odbioru robét

Przewiduje si¢ odbiér ustawionej i sprawnie dzialajacej tymczasowej organizacji ruchu, kontrole jej sprawnosci w
trakcie prowadzonych rob6t oraz odbidr koncowy demontazu elementéw organizacji ruchu.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu Robot z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9, PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za komplet (kpl.) calosci wykonanej tymczasowej organizacji ruchu, zgodnie z okresleniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zapewnienie wszystkich niezbednych czynnikow produkc;ji,

—  zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

— zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub

wynikajacych z przyjetej technologii robdt,

—  wyznaczenie usytuowania oznakowania,

— ustawienie i montaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,

— demontaz elementéw tymczasowej organizacji ruchu,

— montaz i demontaz tymczasowej drogi z plyt betonowych,

— oczyszczenie terenu Robot,

— wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardow, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepu;ja.

10.2. Inne dokumenty
— Instrukcja Oznakowania Robdt Prowadzonych w Pasie Drogowym.
—  Wytyczne Projektowania Drog. G.D.D.K i A.
—  Wytyczne Projektowania Ulic. G.D.D.K i A.
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